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Notice d’installation

Installation Sheet (multilingual) | Beipackzettel (mehrsprachig) (multilingue) BIRFEAE 4 EE)
M18 Nut (...D models only) Mutter M18 (nur fiir Typ ...D) Ecrous M18 (seulement typ ...D)| M18F v b
T G O T I Description Beschreibun Description SHAH
Portée max. e #&HEEE: p g P
SME312W 130 mm infrared, 2 m cable infrarot, 2-m-Kabel infrarouge, 2 m cable K. 2mIr— T
SME312WQD 130 mm infrared, connector* infrarot, Steckverbinder* | infrarouge, connecteur* | &4+, ax 7 %*
SME312D 380 mm infrared, 2 m cable infrarot, 2-m-Kabel infrarouge, 2 m cable K. 2mIr— T
SME312DQD 380 mm infrared, connector* infarot, Steckverbinder* | infrarouge, connecteur* | #&4tt. ax 7 %*
* eurocon connector, eurocon-Steckverbinder, connecteur eurocon, 1—AOX &A% 7 &
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a | Push button Drucktaster Bouton-poussoir Ty aKar
a b | Green/red LED griine/rote LED LED verte/rouge &,/ KREeLED

b ¢ | Yellow LED gelbe LED LED jaune EEG®LED

d Cable or Kabel oder Cable ou TN, ik
K d | eurocon eurocon- connecteur A-RAZXHAI
connector Steckverbinder gurocon Qbax% 7 %
m Setting the configuration:
Status Action Result

RUN mode (green LED ON)

Teach condition 1

Teach condition 2

Push and hold button for > 2 s

Present ON condition; click once

Present OFF condition; click once

Green LED goes OFF, yellow LED comes ON, red LED flashes (see AID™)

Green LED stays OFF, yellow LED goes OFF, red LED flashes (see AID™)

If contrast is acceptable: green LED comes ON, sensor goes into RUN mode
If contrast is too low: yellow LED comes ON, sensor goes back to teach condition 1

Indicator LEDs in RUN mode

Green LED ON: Power OK

Green LED Flashing: Signal strength close to
switching threshold

Yellow LED ON: Outputs conducting

Yellow LED OFF: Outputs not conducting

AID™ (Alignment Indication Device)

In teach mode, the bicolor indication LED
flashes red at a rate proportional to the received
signal strength. This indicates the best optical
alignment.

Remote programming

The grey teach-wire (connector pin 5) permits
teaching the sensor the light and dark
conditions using a remote switch or a PLC.
Connecting it to DC common (=) has the same

effect as pushing the teach button. Pulses and
the intervals between them must be between 40
and 800 ms long.

Disabling the teach button

The teach button can be disabled (locked) or
enabled (unlocked) by pulsing the remote teach-
wire 4 times. Pulses and the intervals between
them must be between 40 and 800 ms long.

Troubleshooting

If an internal memory error occurs, the power
LED will flash alternating red/green. If this
occurs, either cycle the power or reteach the
Sensor.

Sensing range/Excess gain

The range at which an object can be detected
will depend on the surface of the target. The

specified range is valid for a specific test card.
The table gives estimates for the required
excess gain factor to detect various surfaces in
clean laboratory conditions.

Shiny surfaces

Very shiny surfaces will reflect all the emitted
light away from the sensor if it is not positioned
exactly perpendicular to the surface. Sensors
with a diverging beam, like the SME312W, will
also detect skewed or fluttering surfaces.

Background

For an application to work reliably, objects or
surfaces that reflect an equal amount of light as
the target to be detected should be at least 4
times as far away from the sensor as the actual
target.

Min. required excess gain
Surface to be sensed zu detektierende Oberflache Surface a détecter 2—7y MRE GainM:lI:!.';:::l‘iil‘::s;?:?:’:‘:]uis
BEIJERTA>

Test card Testkarte Carte de test FAMH=F 1

White printing paper weiBes Druckerpapier Papier blanc Aen 7Y > NRK 1,1

Clean pine wood sauberes Pinienholz Bois de pin claire Fhuiaoik 1,2

Cardboard Pappe Carton 2R —I 1,3

Rough wooden pallet grobe Holzpalette Palette en bois REOHVAKH/IL Y b 5

Black plastic schwarzer Kunsstoff Plastique noir BB&TIXFvY 6

Rubber tires Gummireifen Pneu de voiture 24 60

Stainless steel Edelstahl Acier inoxydable 2F LR 0,2

A
R
A
> 3x shiny surface
gldnzende Oberflache
y surface brillante

KRE

* Only when the sensor is exactly perpendicular to the surface.

* Nur bei exakter senkrechter Ausrichtung des Sensors zur Oberflache.

* Seulement quand le détecteur est exactement perpendiculaire a la surface.
*a—Fy bRV PEALIBE

Most light is lost to specular reflection with shiny surface at an angle to sensor lens.
Die Lichtintensitat wird aufgrund spiegelnder Reflexion durch gldnzende Oberflachen,
die winklig zur Sensorlinse ausgerichtet sind, deutlich gemindert.

La plupart de la lumiére est réflechie en dehors du champs de vue du détecteur du a

I'angle de la surface brillante.

FRETHAEFLE TRFSLLEE. KROXRFRIBARFLTLEVET,




DEUTSCH

Konfiguration:

Status

Aktion

Resultat

RUN-Modus
(griine LED an)

Lernzustand 1

Lernzustand 2

Programmierknopf > 2 s gedriickt halten

Erster Zustand (Ausgang geschaltet) wird dem Sensor
gezeigt und eingelernt, einfacher Knopfdruck

Zweiter Zustand (Ausgang frei) wird dem Sensor gezeigt
und eingelernt, einfacher Knopfdruck

griine LED geht aus, gelbe LED leuchtet auf, rote LED blinkt (s. AID™)

griine LED ist aus, gelbe LED geht aus, rote LED blinkt (s. AID™)

Kontrast ist ausreichend: Sensor geht in den RUN-Modus iiber
Kontrast ist unzuldnglich: Sensor geht zu Lernzustand 1 zuriick

LED-Anzeigen im RUN-Modus (im Betrieh)

griine LED an: Betriebsspannung OK

griine LED blinkt: Signalstérke nahe der
Schaltschwelle

gelbe LED an: Ausgang geschaltet

gelbe LED aus: Ausgang nicht geschaltet

AID™ Ausrichthilfe

(Alignment Indication Device). Im Teach-
Modus blinkt die zweifarbige LED rot mit einer
Blinkfrequenz proportional zu der
empfangenen Lichtmenge. Somit kann eine
optimale optische Ausrichtung erreicht
werden.

Programmierung mittels Steuerleitung

Die Steuerleitung (graue Litze oder Anschluss
5 bei der Steckerversion) ermdglicht die
externe Programmierung z.B. iiber eine SPS.
Der Anschluss an das neg. Potential (-) ist
einem Knopfdruck auf den Teach-In-Knopf

gleichzusetzen, Impulsdauer/Impulsepausen
40...800 ms.

Programmierschutz

Der Teach-In-Knopf kann durch vier Impulse
iiber die Steuerleitung gesperrt werden.
Impulsdauer/Impulsepausen 40...800 ms.

Fehleranzeige

Abwechselndes Blinken der Zweifarben-LED
zur Anzeige der Betriebsspannung (griin/rot)
signalisiert einen internen Programmfehler. In
diesem Fall sollte die Betriebsspannung
kurzzeitig ab- und wieder angeschaltet oder
der Teach-Vorgang erneut durchgefiihrt
werden.

Reichweite/Funktionsreserve

Die Reichweite, mit der ein Objekt erfasst
werden kann, hangt von seiner Oberfldche ab.
Der genannte Bereich gilt fiir eine spezifizierte
Testkarte. Die Tabelle gibt anndhernd an,

welcher Funktionsreservefaktor erforderlich
ist, um verschiedene Oberfldchen unter
Laborbedingungen zu erfassen.

Gléanzende Oberflachen

Stark reflektierende Oberflachen reflektieren
sémtliches Licht vom Sensor weg, wenn
dieser nicht genau vertikal zur Oberflache
ausgerichtet ist. Winkellichttaster wie der
SME312W erkennen selbst gekippte oder
“flatternde” Oberflachen.

Hintergrund

Zur sicheren Erfassung des zu detektierenden
Objekts miissen angrenzende Oberflachen
oder Gegensténde, die die gleiche Lichtmenge
wie das zu erfassende Objekt reflektieren,
einen vierfach hoheren Abstand zum Sensor
als das tatsdchlich zu erfassende Objekt
aufweisen (s. Tabelle).

FRANGAIS

Réglage de la configuration:

Etats

Action

Résultat

Mode RUN (LED verte ON)

Apprentissage condition 1

Apprentissage condition 2

Appuyer pendant au moins 2 s

Présenter condition 1, appuyez 1 fois

Présenter condition 2, appuyez 1 fois

LED verte s’éteint, LED jaune s’allume, LED rouge clignote (voir AID™)
LED verte reste éteinte, LED jaune s’éteint, LED rouge clignote (voir AID™)

Si le contraste est acceptable: LED verte s’allume, détecteur va en mode RUN
Si le contraste est trop faible: LED jaune s’allume, détecteur retourne a la condition 1

Visualisation par LED en mode RUN

LED Verte Fixe: Tension de service OK

LED Verte Clignotante: Le signal regu est
proche du signal de commutation

LED Jaune ON: Sorties activées

LED Jaune OFF: Sorties désactivées

AID™ (Aide au réglage)

En mode apprentissage, la LED bicolore rouge

clignote proportionnellement a l'intensité du

signal regu. Ceci indique si I'alignement est

optimal.

Programmation a distance

Le fil gris (broche 5 pour la version a

connecteur) permet la programmation du

détecteur par un bouton poussoir externe ou

un API. Connectez le fil gris au commun (=),

ainsi vous accedez aux méme fonctions qu’en

utilisant le bouton d’apprentissage. Les

impulsions et les intervalles doivent durer de

40 a 800 ms.

Désactivation du bouton d’apprentissage

Le bouton d’apprentissage peut étre désactivé
et activé en effectuant 4 impulsions avec le fil
gris. Les impulsions et les intervalles doivent
durer de 40 a 800 ms.

Dépannage

Si une erreur de mémoire interne se produit
alors la LED de tension de service clignotera
alternativement rouge/vert. Si cela se produit,
retirez la tension de service ou refaites la
procédure d’apprentissage du détecteur.

Distance de détection/gain

La distance a laquelle un objet peut étre
détecté dépend de la surface de la cible. La
distance de détection est spécifiée par rapport
a une carte de test spécifique. Le tableau
donne le facteur de gain exigé pour détecter
différentes surfaces dans un laboratoire
propre.

Surfaces brillantes

Les surfaces réfléchissantes doivent étre
positionnées perpendiculairement a I'axe du
détecteur, sinon la lumiére ne sera pas
renvoyée vers le détecteur. Les détecteurs
avec un faisceau divergent comme le
SME312W détectera les surfaces instables et
obliques.

Arriere-plan

Pour un fonctionnement fiable, les objets ou
surfaces renvoyant une méme quantité de
lumiére que la cible & détecter devront se
situer au moins 4 fois plus loin du détecteur
par rapport a la cible.
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Specifications

Spezifikationen

Caractéristiques

ik

Supply voltage Versorgungsspannung Us Tension d’alimentation TESE
Supply ripple Restwelligkeit Wss Taux d’ondulation Yy T
No load current Leerlaufstrom lo Consommation propre a vide | H&ETH
Output configuration Ausgangskonfiguration Configuration de la sortie HAERK
?clgr?tlijrt]Jiﬂrslgload) Bemessungsbetriebsstrom Courant de charge (continu) BEER
Output response Ansprechzeit Temps de réponse wEE

Delay at power-up

Bereitschaftsverzug tv

Retard a la disponibilité

MY £ MESRE

10...30 VDC
<10 % Ue
<45 mA
1pnp +1 npn

<150 mA

500 ps ON/OFF

1 s (outputs OFF)

Housing material Gehéuse Boitier r— M8 PBT
acrylic — Acryl - acrylique
Lens material Linse Lentille L M8 y y via
7IUN
Protection Schutzart Indice de protection REEE P67
Temperature rating Umgebungstemperatur Gamme de température BB E g -20...+70 °C
IMPORTANT SAFETY The sensors described in this sheet do NOT include the self-checking redundant circuitry necessary to allow their use
WARNING! in personnel safety applications. A sensor failure or malfunction can result in either an energised or de-energised
: output condition. Never use these products as sensing devices for personnel safety.
ACHTUNG Die in diesem Beipackzettel beschriebenen Sensoren dirfen nicht fiir Personenschutz-Einrichtungen eingesetzt
WICHTIGE’R WARNHINWEIS! werden. Sie verfligen weder iiber die dafiir notwendigen redundanten Sicherheitskomponenten, noch liegen fiir sie
: die notwendigen gesetzlich vorgeschriebenen Zulassungen vor.
Les détecteurs décrits dans le présent document ne disposent pas de dispositifs nécessaires pour pouvoir étre
ATTENTION! utilisés dans des applications de protection de personnes. Une panne du détecteur peut commuter ou non la sortie.
Ces appareils ne doivent jamais étre utilisés comme détecteurs de protection de personnes.
COBIRHRAAE (CREO o E. AFRERICHERTEL _ELSh-ACLHBEEABL TLWEHA,
p: = | Y DOREBICLVHAPONT BIHEEOFFTBHEENE L5 HH I ET,
ZOERE. ABRERAE L CHHIEMICERLAEVTT AL,

Banner Engineering Corp., 9714 Tenth Ave. No., Minneapolis, MN 55441 « Phone: 763.544.3164 « E-mail: sensors@bannerengineering.com ¢ www.bannerengineering.com




