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1 Description

L’utilisation du limiteur de température de sécurité (STB) ou du controleur de température de sécurité (STW) permet de détec-
ter et donc d’écarter a temps et de fagon certaine des dangers qui peuvent provoquer des blessures, porter atteinte a I'envi-
ronnement ou détruire des installations de production et des biens d’équipement.

Leur premiére tache est de surveiller de fagon sire les process thermiques et de placer les installations dans un état sir en cas
de perturbation.

La valeur mesurée sur I’entrée analogique peut étre enregistrée a Iaide de différentes sondes ou via des signaux normalisés.
Le dépassement d’une valeur limite est signalé par les LED intégrées K1 et K2 (rouge) pour chaque canal ; la sortie a relais
intégrée (Alarme) commute I'installation dans un état sar (plage d’alarme).

Les exigences séveres des normes EN 61508 et EN ISO 13849 sont satisfaites par un concept d’appareil dont la
structure 1002D garantit la détection certaine des défauts ; les appareils peuvent donc étre utilisés dans les applications sou-
mises a la nouvelle directive Machines 2006/42/CE.

1.1 Controleur de température de sécurité (STW)

Le controleur de température de sécurité est un dispositif de sécurité conforme a la directive Machines : aprés un déclenche-
ment, le réarmement est automatique lorsque la température de la sonde est inférieure a la valeur limite réglée moins le diffé-
rentiel de coupure ou supérieure a la valeur limité réglée plus le différentiel de coupure. Il est possible de régler s’il faut sur-
veiller un dépassement inférieur ou supérieur.

= Chapitre 7.3.2 ,,Comportement tout ou rien*

1.2 Limiteur de température de sécurité (STB)

Le limiteur de température de sécurité est un dispositif de sécurité conforme a la directive Machines : aprés un déclenchement,
le dispositif reste verrouillé. Le réarmement manuel avec la touche . (RESET) n’est possible que lorsque la température de la
sonde est inférieure ou supérieure a la valeur limite réglée, plus ou moins le différentiel de coupure. Il est possible de régler s’il
faut surveiller un dépassement inférieur ou supérieur

=] Chapitre 7.3.2 ,,Comportement tout ou rien*
Le capot transparent et plombable empéche une manceuvre non autorisée. Toutefois la touche . (RESET) est accessible.



1.3 Consignes de sécurité

Symbole | Significa- Explication
tion

Remarque Ce symbole est utilisé pour attirer votre attention sur un point particulier.

&

Attention Ce symbole est utilisé lorsque la non-observation ou I'observation imprécise des instructions peut
endommager les appareils ou les données !

Prudence Ce symbole est utilisé lorsque la non-observation ou I'observation imprécise des instructions peut

c provoquer des dommages corporels !

Alire Le texte contient des informations importantes, il faut absolument le lire avant de poursuivre le tra-
vail. Si vous procédez a des manipulations qui ne sont pas décrites dans cette notice de mise en
service ou qui sont expressément interdites, vous compromettez votre droit a la garantie.

= Renvoi Ce symbole renvoie a des informations complémentaires dans d’autres notices, chapitres ou
sections.
abc! Note de bas |La note de bas de page est une remarque qui se rapporte a un endroit précis du texte.
de page Elle est repérée dans le texte a I'aide d’'un nombre mis en exposant.
* Instruction | Ce symbole indique qu’une action a effectuer est décrite. Chaque étape de travail est caractérisée

par une étoile.

1.4 Safety

Aucune mesure, dans le sens de "Network and system security" suivant les normes IES 62443 n'a été implémenté dans I'ap-
pareil. Cela signifie que seul I'aspect "safety" a été pris en considération dans la série JUMO STB/STW.

2015-06-01 1 Description 1
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2 Identification de ’appareil

La plaque signalétique est collée sur le c6té de I'appareil.

JUMO GmbH & Co. KG [, Semer
JUMO safetyh STBISTW v
Typ: 7011 50/8-01-0253-2001-23/1005

sTBTO"
© mProoa
G 3A, Z30VAC - ohm. Last c €
~ AC 110... 240V, +10/-15%, 48..63Hz, 12VA 0038

STR/STW1223
F-Nr: 0169653301012220002 TN: 00548736

Alimentation 110-240V AC :

JUMO GmbH & Co. KG fmiarma™
JUMO safetyM STBISTW
Typ: 701150/8-01-0253-2001-25/005 058

AC/DC —TE e
© 2xPr100dl
G+ 3A, Z30VAC - chm. Last

= ACIDC 20..30V, 48..63Hz. 12VA c Gm

F Y
@6 (&
STR/STWI1222
F-Nr: 0168670401012220002 TN: 00564208

Alimentation 20-30V AC/DC:

@ La tension de I'alimentation raccordée doit étre identique a la tension indiquée sur la plaque signalétique !



2.1 Modification du comportement de commutation réglé en usine

La fonction sécurité suivant EN 14597 utilisée devra, en cas de modification par ex. au niveau du STW avec Alarme max. étre
signalée sur la plaque signalétique.

Celle-ci peut par ex. étre directement consignée en dessous du code d'identification.

Exemple : la modification d'un STB avec Alarme max. livré (code 0253)) en STW avec Alarme max. (code 251) devra étre men-
tionnée.

JUMO GmbH & Co. KG fds Sermeny
JUMO safetyM STBISTW =
Typ: T0115018-01-JEE2001-23/008

sTBTO" 2.9.'

©® mPioa

G 34, Z30VAC - ohm. Last ( €
e AC 110.. 240V, +10V-15%. 48...63Hz, 12VA 0038

@ mEY

STR/STW1223
F-Nr: 01 nnmn:lm_znom TN: 00548736
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Type de base
701150 Limiteur/contréleur de température de sécurité (STB) /(STW) suivant EN 14597

Exécution
8 Réglage d’usine
9 Configuration suivant indications du client

Langue
o1 Allemand (réglage d’usine)
02 Anglais
03 Frangais

Comportement tout ou rien

0251 Controleur de température de sécurité alarme max (inverse, fonction O)
0252 Contrbleur de température de sécurité alarme min (direct, fonction S)
0253 Limiteur de température de sécurité alarme max (inverse, fonction O
0254 Limiteur de température de sécurité alarme min (direct, fonction S)
Entrée de mesure’ (programmable)

1003 1x Pt100 en montage 2 fils

2001 2x Pt100 en montage 3 fils (réglage d’usine)

2003 2x Pt100 en montage 2 fils

2005 2x Pt1000 en montage 2 fils

2006 2x Pt1000 en montage 3 fils

2036 2x W5Re-W26Re ,,C*

2037 2x W3Re-W25Re ,D“

2039 2x Cu-CuNi ,, T“

2040 2x Fe-CuNi ,,J“

2041 2x Cu-CuNi ,U“

2015-06-01 2 ldentification de appareil 15
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| | 2042

2043
2044
2045
2046
2048
1053
2053

701150 / 8- 01 - 0253 - 2001 -

2x Fe-CuNi ,L“

2x NiCr-Ni ,,K“

2x Pt10Rh-Pt ,S*

2x Pt13Rh-Pt ,R“

2x Pt30Rh-Pt6Rh ,,B*
2x NiCrSi-NiSi ,N“
1x4-20mA
2x4-20 mA

23
25

23/

Alimentation
110 - 240V AC +10% /-15%, 48 - 63 Hz
20 - 30V AC/DC, 48 - 63Hz

Sortie analogique (configurable)
001 0-20mA
005 4 -20 mA (réglage d’usine)
040 0-10V
070 2-10V

Options
058 Homologations SIL et PL
062 Homologation GL

005 , 062

1. Le premier chiffre pour I'entrée de mesure signifie sonde simple ,,1“ ou sonde double ,,2“

2.2 Matériel livré

JUMO safetyM STB/STW dans I'exécution commandée

Notice de mise en service B701150.0



2.3 Versions des logiciels de 'appareil R —

Version du module de diagnostic: 257.02.01 # %gg;g%;g%

Version canal analogique 1 : 258.02.02

Version canal analogique 2 : 258.022.02 Diaiabn45
IR 2109316

2.4 Numéro de série W —

Le numéro de série est affiché sur I'appareil. %gg:g%:gi

% Appuyer sur les touches @ + €Y ‘

Structure : 041613045

. s . - WOZ1092168
Les 8 premiers caractéres sont le numéro de série : 01939251

Caracteres 9 et 10, lieu de fabrication (Fulda) : 01
Caractére 11 (22 ligne), version du matériel : 0
Caracteres 12 et 13, année : 2014

Caracteres 14 et 15, semaine calendaire : 16
Caracteres 16 a 19, numérotation en continu : 0045

2.5 SAV et support technique

Responsable SAV : Dominique Gerardy
Téléphone : 03 87 37 53 58
E-Mail : dominique.gerardyjumo.net

Support technique : 0892 700 733 (0,337 euro TTC/min)

2015-06-01 2 Identification de appareil 17
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Cette notice est la traduction de la notice originale allemande.
EE Elle s’applique aux versions suivantes du logiciel et du matériel :

Module de diagnostic a partir de la version : 257.02.01
Canal analogique 1 a partir de la version: ~ 258.02.01
Canal analogique 2 a partir de la version: ~ 258.02.01

Elle remplace les versions précédentes:

Module de diagnostic a partir de la version :  257.01.XX
Canal analogique 1 a partir de la version : 258.01.XX
Canal analogique 2 a partir de la version :: 258.01.XX
% Appuyer sur les touches @ + )

Conservez cette notice de mise en service dans un endroit accessible a tout moment par I'ensemble
des utilisateurs

Tous les réglages nécessaires sont décrits dans cette notice de mise en service.

@ Si vous effectuez des manipulations qui ne sont pas décrites dans cette notice de mise en service ou qui sont ex-
pressément interdites, vous compromettez votre droit a la garantie et donc vous annulez éventuellement la fonction
de sécurité !

Il est interdit d’intervenir a I’intérieur de I'appareil !

Les réparations doivent étre effectuées exclusivement par JUMO.
En cas de probléme, contactez nous.



3 Montage

3.1 Dimensions
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3.2

A

Lieu de montage, montage sur profilé chapeau

L’appareil n’est pas adapté a une installation dans des atmosphéres
explosibles.

Il est accroché par I'avant sur le profilé chapeau de 35 mm EN 60715
et encliqueté par le bas.

Les conditions climatiques sur le lieu de montage doivent correspondre a
celles mentionnées dans les caractéristiques techniques.

Chapitre 8 ,Caractéristiques techniques*”

‘-ﬂ

Le lieu de montage doit étre autant que possible exempt de vibrations pour que les raccords a vis ne puissent pas se
desserrer !

Le lieu de montage doit étre exempt de milieux agressifs, comme par exemple des acides et des alcalins forts, et
dans la mesure du possible sans poussiere, farine ou autres matiéres en suspension pour éviter que les fentes de
refroidissement soient obstruées !

Montage bord a bord

Maintenir un écart minimal de 20 mm au-dessus et en dessous.

1. Pour que la fente de réarmement du dessous soit encore accessible avec un tournevis.

2. Pour que I'appareil puisse basculer vers le haut lors du démontage et sortir du profilé chapeau.
Il est possible de monter plusieurs appareils directement I'un a c6té de I'autre, sans écart minimal.



3.4 Démontage

*¥ Introduire un tournevis dans la fente de réarmement du dessous et pousser vers le haut (1).
% Faire pivoter simultanément le tournevis et le boitier vers le haut pour sortir I'appareil du rail symétrique (2).

2015-06-01 3 Montage 21
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3.5 Séparation galvanique

50V DC 3700 VAC
— —

(1) Entrées analogiques ) )_IE ’_22_( @ (2) Sortie relais Alarme

(3) Entrée binaire @ | 3700V AG

—>l
(6) Interface Setup (5) )—‘,_22_( (4) | (4) Sortie relais Pré-alarme
(6) Ecran

6) >—o
(7) Sortie analogique

(7)) >——o

~/ I 3700 V AC

(8) Alimentation ®)

3.6 Utilisation de l'interface Setup
- Linterface Setup USB est congue uniquement pour une utilisation limitée dans le temps (SAV), comme par exemple le
transfert des données de Setup et pendant la mise en service.

- Elle n’est pas adaptée a un fonctionnement permanent (illimité dans le temps) dans une installation cablée parce la fonction
de surveillance est désactivée pendant le transfert des données avec le logiciel Setup !
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Raccordement électrique

Consignes pour l'installation
Il faut vérifier que le limiteur de température de sécurité est installé conformément a son usage (mesure de température)
et qu’il est utilisé dans les limites des paramétres admissibles de I'installation.

L’appareil est prévu pour étre monté dans des armoires de commande, des machines ou des installations.
La protection par fusibles qui incombe a I'utilisateur ne doit pas dépasser 20 A.

Pour les travaux de maintenance/réparation, il faut débrancher du secteur tous les pdles.

Tous les cables d’entrée et de sortie sans liaison avec le réseau d’alimentation en courant doivent étre blindés et torsa-
dés. Il faut relier le blindage a la terre du c6té de I'appareil.

Les cables d’entrée et de sortie ne doivent pas cheminer a proximité de composants ou cables parcourus par du
courant.

Il ne faut raccorder aucun consommateur aux bornes a vis réservées a I’alimentation de I'appareil.

Aussi bien pour le choix du matériau des cébles, pour I'installation que pour le raccordement électrique de I'appareil, il
faut respecter la réglementation en vigueur.

Il faut prendre des mesures adaptées pour protéger le circuit du relais.

Le pouvoir de coupure maximal est de 230 V/3 A (charge ohmique).

La compatibilité électromagnétique est conforme aux normes et prescriptions mentionnées dans les caractéristiques
techniques.
= Chapitre 8 ,Caractéristiques techniques*”

Lors de la mise en service, il est recommandé d’effectuer un essai de sécurité de I'installation jusqu’a ce gu’il y ait cou-
pure a la température limite réglée.

nel qualifié !

: Le raccordement électrique et les réglages de configuration doivent étre effectués exclusivement par du person-
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L’homologation suivant la norme EN 14597 ne s’applique que lorsque 'on a réglé au niveau "Configuration" une
@} sonde correcte avec homologation DIN et qu’on I'a raccordée.

La valeur limite a surveiller doit se trouver dans la plage de température admissible de la sonde DIN !
= Chapitre 8.12 ,,Sondes pour I'air”

= Chapitre 8.13 ,Sondes pour I'eau et I’huile”

Pendant le transfert de données avec le logiciel Setup, la fonction de surveillance est désactivée !
=] Chapitre 12 ,,Que faire si...“



4.2 Schéma de raccordement

Raccordement par bornes a vis.

28.0 °Q

1110 9

22.1 °ClEE

avec embout

Conducteur Section admissible
unifilaire < 2,5 mm?
afils de faible diamétre, |[< 1,5 mm?
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Légende | Remarque Bornes a vis Bornes a vis
1,2 Entrée analogique1 (E1) Entrée analogique2 (E2)
Thermocouple/ A A -
Thermocouple double m m
o (o] o o]
2 3 7 8

Lorsque des thermocouples doubles sont raccordés, les circuits de mesure (E1) et (E2) doivent étre mon-
tés isolés. Cela signifie que les deux thermocouples ne doivent présenter aucun raccordement électrique
avec la gaine de protection ni entre-eux (montage isolé).

Sonde a résistance Pt100/Pt1000

en montage 2 fils

F‘%j

o o
1 3

F@T

o o
6 8

Si sonde a résistance en montage 2 fils, il faut saisir une résistance de ligne
pour les grandes longueurs de céble.

= Programme Setup : entrées analogiques

Sonde a résistance Pt100/Pt1000

en montage

m

) o
1 2 3

m

@0
~o
©




Légende | Remarque Bornes a vis ‘ Bornes a vis
Sonde a résistance Pt100 en montage 2 fils
f Sonde simple pour les deux entrées analogiques ?
o o o o]
1 3 6 8

Attention :
si on ne raccorde qu’une seule sonde (SIL2), le disp
Toutefois la structure interne a 2 canaux (1002D) de

ositif de limitation de la température se réduit de SIL3 a SIL2 !
I'appareil est conservée.

Les deux canaux mesurent le méme capteur via le circuit extérieur simplifié.

4-20mA

sy

2 3

e

7 8

4 - 20 mA pour les deux entrées analogiques

+

}

2

|

Attention :
si on ne raccorde qu’une seule sonde (SIL2), le disp
Toutefois la structure interne a 2 canaux (1002D) de

ositif de limitation de la température se réduit de SIL3 a SIL2 !
I'appareil est conservée.

Les deux canaux mesurent le méme signal en courant via le circuit extérieur simplifié.

A

0-20mA
4 - 20 mA (réglage d’usine)
0(2) - 10V

Prudence

La sortie analogique n’est pas un composant de
la fonction de sécurité !

4 Entrée binaire
Raccordement a un contact libre de potentiel F/j
Masse ¢ 8
5 Sortie analogique : -
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Légende | Remarque Bornes a vis Bornes a vis
9 Alimentation AC: DC:
suivant plaque signalétique L1 Phase N 11 (L+) L- L+
N Neutre T T (L-) T T
10 Sortie relais Alarme (sans courant)
Relais (inverseur) avec fusible
11 Sortie relais pré-alarme (KV)

Relais (inverseur)

Prudence

La sortie relais Préalarme n’est pas un com-
posant de la fonction de sécurité !




5 Mise en service de 'appareil

5.1 Affichage et commande

% Alimenter 'appareil, une routine de test démarre : toutes les LEDs clignotent et I'écran rétro-éclairé affiche pendant 2 s des
pixels blancs et pendant 2 s des pixels noirs.

Lorsque la routine de test est terminée, I'appareil affiche la valeur mesurée principale (suivant réglage d’usine).
= Si un message d’alarme ou d’erreur apparait, voir Chapitre 10 ,Messages d’alarme”.

5.2 Réglage de I'affichage aprés la mise sous tension

= Chapitre 7.6.4 ,Affichage normal“

Conformément au réglage d’usine, la valeur mesurée principale apparait sur I’écran, en allemand.
L’exemple ci-dessous montre I’écran quand un limiteur de température de sécurité surveille la valeur maximale (ici 29,6 °C)
avec une pré-alarme a 9,9°C.
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&= Si la valeur mesurée principale se trouve a I'intérieur de I'hystérésis lorsque I’appareil est sous tension, les sorties a
relais pré-alarme et alarme sont désactivées.

(1) Comportement tout ou rien 1) ) 3) 2 Fonction de I'appareil
| I | 3 Entrée binaire
Max STE 45
(7) Valeur mesurée principale (7 ) e 23 7
*
(6) Pré-alarme ®)  Pré—slarm Elbg @) (4) Unité de température
(5) Valeur limite (5)——Ual.lim. 2808




Légende | Remarque
3 Afficheur a cristaux liquides 3
Noir/blanc avec rétro-éclairage 96 x 64 pixels @
6 LED KV (jaune)
Allumée si la pré-alarme a été déclenchée
Sortie relais pré-alarme est activée
7 LED KD (jaune)
Allumée si le processeur de diagnostic a effectué une
déconnexion.
8 Touches
(utilisables uniquement si le capot transparent est relevé)
0 Incrémenter la valeur / parameétre précédent (15)
O Décrémenter la valeur / paramétre suivant (14) ©)
0 Programmer ™
(13)
. (RESET) (12) (8)
12 Interface Setup
13 LED K2 (rouge)
S’allume pour tous les défauts.
14 LED K1 (rouge)
S’allume pour tous les défauts. 14 15 16 o ol
15 LED OK
verte: plage de fonctionnement correcte
éteinte : il y a un défaut
2015-06-01
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5.3 Sélection et édition des paramétres (contréle de vraisemblance des valeurs saisies)

En affichage normal, les valeurs sont affichées.

Pour éditer une valeur, comme par ex. la valeur limite ici, il faut passer par les étapes 1 a 4

1 Appuyer sur 0

Le premier point du menu "entrées analogiques"
est placé sur fond noir. La barre verticale a droite
montre la position actuelle.

Entrée
binaire

2 Avec ) sélectionner Limiteur/Contrdleur

Avec (@ passer au sous-menu

Limiteur/
Contraleur

[Lonction aee.
dler fct STB

Valider avec
(la valeur limite s’affiche en double)

3 O appuyer 2x jusqu’a ce que la valeur limite Limiteunr/
s’affiche Contrileur
Appuyer sur @ (la valeur limite clignote) BEVEVER ST AT
43.0°C
4 Régler la valeur souhaitée avec ) ou €3 Limiteur/ Limiteur/

Contraleur
eaEmmsmsE . —J-

44.0°Ci @

Contraleur ¢ ) 5 yaleur limite clignote,

est affichée en double
pour le contrdle

44.0°C

5 Appuyer brievement sur @ pour confirmer.
La valeur est prise en compte et mémorisée.

Limiteur/
Contraleur

44.0 °C

Retour a I'affichage normal avec @ +
ou avec point du menu "Retour" ou automati-
quement apres écoulement du time out

Si aucune touche n’est actionnée pendant 30 s (time out), I'appareil revient automatiquement a I'affichage normal et la
&~ valeur n'est pas mémorisée. La durée du time out est configurable.
= Voir vue d’ensemble des commandes au dos de la couverture de cette notice




5.4 Interrompre I'édition

La combinaison de touches @@ + € interrompt I'édition et la valeur initiale est conservée.

5.5 Acquittement de I’alarme avec la touche Reset (uniquement pour limiteur de
température STB)

% Appuyer sur la touche @ (RESET) et maintenir

Les défauts

3 [ — e . . .
sont cochés Wal. Fesurée La condition de déclenchement de I’'alarme n’est plus présente et I'alarme est acquit-
Usl. Mesurée  f tée des que la barre arrive a I'extrémité (3 s).
Différent. J(
Diasnostique

Défauts suivis

de cloches e Zorde . . .
Fupay®inde 4 La condition de déclenchement de I’alarme est encore présente
CaeLTende 4 et I'alarme ne peut pas étre acquittée.
Différent. Q

Diasnostique

5.6 Acquittement de ’alarme via I’entrée binaire (uniquement pour limiteur de
température STB)

L’entrée binaire peut étre configurée de telle sorte que I'on puisse désarmer 'alarme via un contact libre de potentiel par

exemple.

La fonction ne réagit qu’au front logique ,.état ouvert® a ,état fermé“.

Le contact présente alors le méme comportement que la touche @@ (RESET)

= Chapitre 7.4.1 ,Fonction®
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5.7

Plomber 'appareil

4 5

QO

M1 2 3
000

Les réglages ne doivent pas étre modifiés lorsque I'appareil est en service.

Un capot transparent plombable empéche toute modification non intentionnelle ou non
autorisée.

Pour plomber, il y a & gauche et a droite du capot transparent deux trous dans lesquels
on introduit le fil qui relie le capot et le boitier. Les extrémités du fil sont bloquées par le
sceau de plomb.

Ouvrir le couvercle transparent en cas de montage cote-a-cote :
Soulever le couvercle transparent a I’aide d’un tournevis.
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6 Manuel de sécurité (Safety Manual)

6.1 Description

L’utilisation du limiteur de température de sécurité (STB) ou du controleur de température de sécurité (STW) permet de détec-
ter et donc d’écarter a temps et de fagon certaine des dangers qui peuvent provoquer des blessures, porter atteinte a I'envi-
ronnement ou détruire des installations de production et des biens d’équipement.

Leur tache est de surveiller de fagcon sire les grandeurs de process, comme par ex. la température ou la pression et de placer
les installations dans un état sir en cas de perturbation.

La valeur mesurée sur I’entrée analogique peut étre enregistrée a I’aide de différentes sondes ou via des signaux normalisés.
En ce qui concerne également les capteurs doubles (1002) un seul point de mesure physique est surveillé.

Les LED K1 et K2 (rouge) signalent tout dépassement de la valeur limite pour chaque canal et I'alarme sortie relais, importante
pour la sécurité, (bornes 14 et 16) place l'installation dans un état de sécurité (plage d'alarme)

Les exigences SIL 3 des normes EN 61508 et PL d EN ISO 13849 sont satisfaites par un concept d’appareil dont la
structure 1002D garantit la détection certaine des défauts.

6.2 Controleur de température de sécurité (STW)

Le contréleur de température de sécurité est un dispositif qui se réarme automatiquement apres un déclenchement lorsque la
température de la sonde est inférieure a la valeur limite réglée moins le différentiel de coupure ou supérieure a la valeur limite
réglée plus le différentiel de coupure. Il est possible de régler s’il faut surveiller un dépassement inférieur ou supérieur.

Modes d’action :
- exigence minimale : 2B, 2K, 2P
- exigences satisfaites en plus : 2N, 2D

6.2.1 Etat de fonctionnement str STW
Dans I’état sir, la sortie a relais Alarme entre les bornes 14 et 16 est désactivée (contact normalement fermé).



6.3 Limiteur de température de sécurité (STB)

Le limiteur de température de sécurité est un dispositif qui reste verrouillé aprés un déclenchement.

Le réarmement a la main est possible avec la touche . (RESET) lorsque la température de la sonde est inférieure ou supé-
rieure a la valeur limite réglée, plus ou moins le différentiel de coupure. Il est possible de régler s’il faut surveiller un dépasse-
ment inférieur ou supérieur.

Modes d’action :

- exigence minimale : 2B, 2J, 2V, 2K, 2P et réglable avec un outil spécial

- exigences satisfaites en plus : 2N, 2F, 2D

6.3.1  Etat de fonctionnement siir STB

Dans I'état s0r, la sortie a relais Alarme entre les bornes 14 et 16 est désactivée (contact normalement fermé).

Cet état est maintenu jusqu’a ce qu'il y ait réarmement manuel dans la plage de fonctionnement correcte de I'appareil.
Le capot transparent et plombable empéche une manceuvre non autorisée.

La touche . (RESET) est accessible pour le réarmement manuel a I'aide d’un outil.

6.4 Normes importantes

Une panne de I'appareil pourrait avoir une influence sur la sécurité des personnes et/ou de I’environnement.
A cause de I'utilisation de ce systéme dans le monde entier, il est certifié suivant la norme DIN EN 61 508.
L’unité de surveillance de température de type 701150 avec I'option "058" satisfait les exigences suivantes :

- fonction de sécurité jusqu’a SIL 3 conformément & DIN EN 61 508 Parties 1 a7

(sécurité fonctionnelle des systémes électriques/électroniques/électroniques programmables relatifs a la sécurité)
- ENB61511 Parties1a3

Sécurité fonctionnelle - Systémes instrumentés de sécurité pour le secteur des industries de transformation

- EN14597:
Dispositifs de régulation et de limitation de température pour les systémes de générateurs de chaleur
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- EN60 730-2-9:
Dispositifs de commande électrique automatiques a usage domestique et analogue -
Partie 2-9 : régles particuliéres pour les dispositifs de commande thermosensibles

- EN61326

- DIN EN ISO 13849-1 PLe

- UL 60730-2-9

- conformément a la Directive sur les équipements sous pression

6.5 Validité du manuel de sécurité (Safety Manual)

@ L’appréciation décrite dans ce manuel de sécurité (Safety Manual) quant a la sécurité fonctionnelle et I’obtention
des certificats est valable pour les exécutions indiquées des unités de surveillance de température, y compris les
exécutions de sondes.

Les indications sans prise en compte des capteurs sont spécifiées.

6.6 Possibilités de raccordement des capteurs (SIL)

L'unité d’évaluation JUMO safetyM STB/STW 701150 est en principe préte a I'emploi. Il y a plusieurs possibilités pour raccor-
der les sondes. Le tableau suivant les énumeére avec le niveau SIL atteignable :



Architecture SIL atteignable
Variante |Capteurs raccordés
Capteur Logique
1 1x Pt100 en montage 2 fils | 1001 1002D 2
Sonde simple
1a 2x Pt100/1000, 2 fils 1002 1002D 3
2 2x Pt100/1000, 3 fils 1002 1002D 3
3 2x thermocouples 1002 1002D 3
4 1x Pt100/1000 1002 1002D 3
en montage 2 et 3 fils
1x thermocouple
5 STB/STW 70.1150 sans Raccorde- 1002D SIL de la|Aptitude max. attei- | max. attei-
capteur Architecture 1002D | ment de sonde utili- | systémati- |gnable du|gnable du
sans sonde ou utilisation sondes de sée  (uni-|que (SC) du|systeme si|systéme si
4-20mA I’exploitant de quement capteur architec- architecture
(signifie : sans intégration du | I'installation HW) utilisé ture 1001|1002 des
capteur pour le calcul Architecture des sondes |sondes
suivant  rac- 1 1 1 1
cord 1001 ou
1002 1 2 1 2
2 2 2 2
2 3 2 3
3 3 3 3

Nota :

Les variantes 1 a 4 ont été évaluées avec des sondes JUMO suivant fiches techniques 901006 et 902006. Variante 5 : aucun
capteur n’est raccordé. Dans ce cas, I'exploitant de I'installation choisit lui-méme les capteurs. C’est pourquoi I'exploitant de
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I'installation doit évaluer lui-méme le niveau SIL atteint.

Si le capteur utilisé présente un niveau SIL matériel et logiciel (par exemple convertisseur de mesure), indépendamment de I'ar-
chitecture, le niveau SIL maximal atteignable dépend du logiciel du capteur ; par exemple si le logiciel du capteur est de niveau
SIL 2, le niveau SIL maximal atteignable est 2.

Il est possible de raccorder des capteurs passifs comme un thermocouple double ou Pt100, Pt1000 ; les capteurs n’ont pas
forcément besoin d’une qualification SIL. Il suffit d’indiquer le taux de défaillance des capteurs passifs pour la qualification SIL
de I'ensemble de l'installation. En principe, pour déterminer le niveau SIL atteint, I’exploitant de I'installation doit établir les va-
leurs PFD,,q et PFH de I'ensemble de la chaine de sécurité.

Les exigences relatives au contréle périodique (proof check) et a la durée de vie ne s’appliquent que du point de vue de la
sécurité fonctionnelle.

Les exigences au sens de la norme EN 14 597 sont définies dans la notice de mise en service B 701150 et sont indépendantes
des exigences de ce manuel de sécurité (Safety Manual).

Sonde de température

Pour les appareils avec I’'homologation suivant EN 14 597 et la certification SIL, il faut faire attention aux étendues de mesure
admissibles. Si d’autres sondes de température, comme celles des fiches techniques JUMO 901006 et 902006, sont utilisées,
il faut vérifier leur enregistrement et leur applicabilité.

Points isolés pour thermocouples doubles

Pour des raisons techniques de sécurité, les circuits de mesure doivent étre montés isolés en cas de raccordement de ther-
mocouples doubles. Cela signifie que les fils ne doivent pas entrer en contact avec la gaine de protection et en cas d'éléments
doubles, les deux circuits de mesure ne doivent pas présenter de raccordement électrique entre-eux (montage isolé)



6.7 Normes et définitions

6.7.1 Notions et abréviations suivant la norme EN 14597

Abréviation Explication

Type 2 Mode d’action pour lequel la tolérance de fabrication et la dérive de sa valeur, de son temps ou de sa
séquence de fonctionnement ont été vérifiées.

Type B Micro-coupure, ouverture des contacts, au moins un pole, pour fournir la sécurité fonctionnelle.

Type D Mécanisme a déclenchement libre qui ne peut pas étre réarmé, méme momentanément, en présence

d’un défaut.

Type F (STB)

Mode d’action pour lequel, aprés installation du dispositif de réarmement (RS), le réarmement n’est
possible qu’a I'aide d’un outil.

Type J (STB)

Mécanisme a déclenchement libre dans lequel I’'ouverture des contacts ne peut étre empéchée et pour
lequel le fonctionnement du dispositif de commande en tant que dispositif a réarmement automatique
n’est pas admis si le moyen de réarmement est maintenu en position "réarmement" ou "mise en
marche".

Type K Mode d’action de la sonde pour lequel une rupture de sonde ou dans toute autre partie entre la sonde
et la téte de commande ne provoque pas un accroissement de la valeur de fonctionnement.

Type N Mode d’action pour lequel il n’y a pas d’accroissement de la valeur de fonctionnement suite a une fuite
dans la sonde ou dans des parties qui relient la sonde et la téte de commande. Logiquement cela s’ap-
plique aux modeéles de défaut électriques.

Type V (STB) Suite & une déconnexion due a une perturbation, le réarmement ne peut étre que manuel.

Type P Mode d’action qui se déclenche aprés un essai de cycles thermiques déclaré
comme spécifié dans 17.101 de la norme EN 60730-2-9.
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6.7.2 Notions et abréviations suivant EN 61 508 et EN 61 511.

Nom Description

Actionneur Sous-ensemble d’un systeme instrumenté de sécurité qui intervient dans le process
pour atteindre un état sdr.

EUC (En anglais : equipment under control)
Dispositif, machine, appareil ou installation utilisé pour produire, transformer des
matieres, transporter, effectuer des activités médicales ou autres.

E/E/PE Electrique/électronique/électronique programmable (E/E/EP) :
basé sur une technologie électrique (E) et/ou électronique (E) et/ou électronique
programmable (PE).

Défaillance C’est lorsgu’une unité fonctionnelle n’est plus en mesure d’exécuter la fonction

demandée.

Degré de couverture du diagnostic

Diminution partielle de la probabilité de défaillances matérielles dangereuses,
a cause de ['utilisation de tests de diagnostic automatiques.

Défaut

Condition anormale qui peut provoquer la diminution ou la perte de capacité d’une
unité fonctionnelle a exécuter la fonction demandée.

Sécurité fonctionnelle

Sous-ensemble de la sécurité globale, relatif aux EUC et aux systémes de contrdle ou
de commande des EUC, qui dépend du fonctionnement correct des systémes E/E/PE
relatifs a la sécurité, des systémes de sécurité des autres technologies et des
dispositifs externes de réduction des risques.

Unité fonctionnelle

Unité matérielle ou logicielle, ou les deux a la fois, adaptée a I’exécution d’une tache
déterminée.

Défaillance dangereuse

Défaillance qui a le pouvoir de placer le systéme relatif a la sécurité dans un état
dangereux ou qui empéche son fonctionnement.

Défaillance sans danger

Défaillance qui n’a pas le pouvoir de placer le systéme relatif a la sécurité dans un état
dangereux ou qui empéche son fonctionnement

Danger

Source potentielle de dégats

Sécurité

Absence de risques inacceptables




Nom

Description

Fonction de sécurité

Fonction réalisée par un systeme E / E / PE relatif a la sécurité, un systéme relatif a la
sécurité d’une autre technologie ou un dispositif externe de réduction des risques dans
le but d’atteindre ou de maintenir un état str pour I'EUC en cas d’incident particulier
dangereux.

Intégrité de sécurité

Probabilité qu’un systéme relatif a la sécurité exécute correctement la fonction de
sécurité demandée, conformément a toutes les conditions fixées, dans un intervalle de
temps déterminé.

Niveau d’intégrité de sécurité (SIL)

Niveau discret parmi quatre possibles qui spécifie I’ exigence d’ |ntegr|te de sécurité de
la fonction de sécurité a assigner au systéme E/E/PE relatif a la sécurité.

Le niveau d’intégrité de sécurité 4 est le niveau le plus élevé ; le niveau d’intégrité de
sécurité 1 est le plus faible.

Systeme relatif a la sécurité

Systeme

- qui exécute les fonctions de sécurité nécessaires pour atteindre ou maintenir un état
sUr pour 'EUC

- et qui est prévu pour obtenir 'intégrité de sécurité nécessaire de la fonction de

sécurité demandée, seul ou avec d’autres systémes E / E / PE relatifs a la sécurité, des

systémes relatifs a la sécurité d’une autre technologie ou un dispositif externe de

réduction des risques.

Systeme instrumenté de sécurité
(SIS)

Systeme instrumenté de sécurité pour I’'exécution d’une ou plusieurs fonctions
instrumentées de sécurité. Un SIS est composé de capteur(s), d’un systéme logique et
d’actionneur(s).

Lambda: A

Taux de défaillance par heure

Lambda dangerous: kD

Taux de défaillance dangereuse par heure

Lambda Dangerous Detect: 7\.DD

Taux de défaillance dangereuse détectée par heure

Lambda Dangerous Undetect: kDU

Taux de défaillance dangereuse non détectée par heure

Lambda: 7\.3

Taux de défaillance sans danger par heure
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Nom Description

Lambda: 7\430 Taux de défaillance sans danger détectée par heure

Lambda: }\'su Taux de défaillance sans danger non détectée par heure

BPCS Systémes de controdle et de surveillance rassemblés en un seul systeme

DC Couverture du diagnostic (en anglais : Diagnostic Coverage)

FIT Défaut par temps (1x10? par h)

HFT Tolérance aux défauts matériels

PFD Probabilité de défaillance sur sollicitation

PFDgyg Probabilité moyenne de défaillance sur sollicitation

MooN Architecture avec M parmi N canaux

MTBF Durée moyenne entre deux défaillances

MTTR Durée moyenne entre I’apparition d’un défaut et la réparation (rétablissement)
SFF Taux de défaillance sans danger

SIL Niveau d’intégrité de sécurité




6.8 Grandeurs caractéristiques de sécurité relatives a I'unité de surveillance de la tempé-
rature

Les grandeurs caractéristiques suivantes ont été calculées par un composant FMEDA dans les conditions suivantes :

- Modéles de défaut conformément aux exigences de la norme EN 61508 pour la conformité SIL2 et SIL 3

- Taux de défaillance des composants suivant RDF 2000 UTE C 80-810 Standard et SN 29500

- Les capteurs comme sous-systéme ont été combinés suivant les cing variantes suivantes :

6.8.1 Taux de défaillance et SSF pour 701150...23 (230V AC)

Variante >\’§ x’f’d 7\@1 SSF PFH (1/h) |PFD ;4
[Fit] [Fit] [Fit]

1 865,21 306,24 32,31 96% 4569 [2,02e%
1a 865,21 306,24 32,31 96% 1,06e° [457e°
2 868,17 303,28 32,31 96% 1,05e% [457e°
3 881,62 326,78 33,62 96% 1,03e® [449e°
4 887,68 343,82 35,52 96% 1,22 5,30 ®
5 881,02 313,43 35,57 96% 1,049 [4,48¢7°
Nota:

Les variantes 1 a 4 ont été évaluées avec des sondes JUMO suivant fiches techniques 901006 et 902006.
Variante 5 sans capteur.
Dans ce cas, le capteur est choisi par I'’exploitant lui-méme.
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6.8.2 Taux de défaillance et SSF pour 701150...25 (24V AC/DC)

Variante | s Mg Ay ssp |PFHOM pep
[Fit] [Fit] [Fit]

1 799,3 306,32 33,61 96% 6,59e° [2,91e*
1a 799,3 306,32 33,61 96% 3,07e9 [1,35¢%
2 802,26 303,36 33,61 96% 3,07e9 [1,35¢*
3 827,25 324,71 37,91 96% 3,13e¢? [137¢*
4 833,31 341,75 39,81 96% 3,23¢ 1,41e*
5 818,96 323,07 36,26 96% 3,05¢ 1,33e*
Nota:

Les variantes 1 a 4 ont été évaluées avec des sondes JUMO suivant fiches techniques 901006 et 902006.

Variante 5 sans capteur.

Dans ce cas, le capteur est choisi par I’'exploitant lui-méme.

Les valeurs PFH et PFD,,, ont été calculées en admettant que le temps de réparation du systeme est de 8 h (MTTR =72 h). En
outre la durée de vie a été fixée a 10 ans (T = 10y). Le facteur CCF (common cause failure factor) a été déterminé conformé-
ment aux tableaux de la norme EN 61508 pour les capteurs et la logique.



6.9 Détermination de Safety Integrity Level (SIL)

Le niveau d’intégrité de sécurité (Safety Integrity Level) atteignable est déterminé a 'aide des grandeurs caractéristiques de
sécurité suivantes :

- Probabilité moyenne de défaillance dangereuse d’une fonction de sécurité sur sollicitation (PFDjyg)

- Tolérance aux défauts matériels (HFT) et

- Taux de défaillance sans danger (SFF).

Vous trouverez dans le tableau du chapitre « Grandeurs caractéristiques de sécurité » les grandeurs caractéristiques de sécuri-
té spécifiques au systéme de mesure 701150.

Le tableau suivant montre la relation entre "Safety Integrity Level" (SIL) et la "probabilité moyenne de défaillance dangereuse
d’une fonction de sécurité du systéeme global relatif a la sécurité" (PFDan) suivant EN 61 508. On y considére le "Low demand
mode", c’est-a-dire que le taux de sollicitation du systéme relatif a la sécurité est une moyenne d’une fois par an.

Tableau : High Demand Mode - PFD

Fonctionnement

Niveau d’intégrité de sécurité avec taux de sollicitation élevé
(SIL) PFH

(high demand mode)

>10%a<10®
>108a <107
2107 a<10®
>10%a<10®

=N W
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Tableau Low Demand - PFD

Niveau d’intégrité de sécurité Fonctionnement
(SIL) avec taux de sollicitation faible
PFD,, (low demand mode)

210 a<10%
>10%2a<1073
210 a <1072
>102a<107"

=N W

Le capteur, I'unité logique et I'actionneur constituent un systeéme relatif a la sécurité qui exécute une fonction de sécurité. La
"probabilité moyenne de défaillance dangereuse du systéme global relatif a la sécurité" (PFD,,) est répartie entre les sous-
systémes Capteur, Unité logique et Actionneur généralement conformément a la figure suivante .

Capteur, Unité logique, Actionneur,
par ex. sonde de »| par ex. > g?r. ex.tcontact.-
température 701150 isjoncteur
de puissance
PFDaVQ <35% PFDavg <15% PFDa\/g < 50%

Répartition usuelle en sous-systémes de la "probabilité moyenne de défaillance dangereuse d’une fonction de sécurité sur
sollicitation" (PFD,yg)

Les indications relatives a la sécurité fonctionnelle dans ce manuel de sécurité concernent les capteurs (sonde a résistance,
thermocouple), I'unité logique (701150) et comme contact de signalisation la sortie a relais du systeme 701150.

L’actionneur, comme par ex. un contacteur-disjoncteur de puissance, est li¢ a I'installation et doit étre considéré séparément,
dans I'esprit de la norme, pour la boucle de sécurité.



6.9.1 Intégrité de sécurité du hardware

Suivant la norme EN 61 508, il faut faire la différence entre les systémes de type A et les systémes de type B.

Un sous-systéme peut étre considéré de type A si pour les composants nécessaires afin d’atteindre la fonction de sécurité
- le comportement en cas de défaillance de tous les composants utilisés est suffisamment défini ; et

- le comportement du sous-systéme en cas de défaut peut étre totalement déterminé ; et

- il existe des données fiables sur les défaillances, grace a I'expérience du terrain, pour le sous-systéme afin de montrer que
les taux de défaillance admis sont atteints pour des défaillances dangereuses connues et inconnues.

Un sous-systéme peut étre considéré de type B si pour les composants nécessaires afin d’atteindre la fonction de sécurité
- le comportement en cas de défaillance d’au moins un des composants utilisés n’est pas suffisamment défini ; ou
- le comportement du sous-systéme en cas de défaut ne peut pas étre totalement déterminé ; ou

- il n’existe pas suffisamment de données fiables sur les défaillances, issues de I’expérience du terrain, pour le sous-systéeme
afin d’avaliser les taux de défaillance utilisés pour des défaillances dangereuses connues et inconnues.

L'unité de surveillance de température 701150 correspond a un systéme de type B.

Le tableau suivant donne le niveau d’intégrité de sécurité (SIL) atteignable en fonction du taux de défaillance sans danger (SFF)

et de la tolérance aux défauts matériels (HFT) pour des sous-systémes relatifs a la sécurité de type B.

Le tableau suivant s’applique au 701150 :

Taux de défaillance Tolérance aux défauts matériels (HFT)
sans danger (SFF) pour type B
0 1 2
<60% not allowed SILA1 SIL2
60 a <90% SIL 1 SIL 2 SIL3
90 a <99% SIL 2 SIL3 SIL4
299% SIL 3 SIL4 SIL4
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6.9.2 Propriétés du systéeme essentielles pour la sécurité
Les exécutions de I'appareil se distinguent en fonction des architectures suivantes :

I'unité d’analyse du 701150 dans les exécutions STW, STB est réalisée avec une architecture 1002D.
Les modéles avec sonde simple sont a un canal (1001).

1002D Sont surveillés :
2 : : - Rupture de sonde
2 sous-Systeme . .
g 1001 ! Ganal A ! - Court-circuit de sonde
8| sous-Systeme {1 ' - Défaillance fortuite du matériel sur un canal
- Sondes
E : sous-Systeme | |
8 H Canal B :
- 1 !

Les modeéles avec deux capteurs sont systématiquement a deux canaux.
Les deux sous-systémes doivent étre séparés galvaniquement I’'un de I'autre.

Sont surveillés :

1002D

N 3 - Rupture de sonde
§ Sous-systéme | | Sous-systéeme : - Court-circuit de sonde
£ Sondes Canal A 1
S H - Inversion des péles de la sonde
5 Sous-systeme | | Sous-systeme | | - Défaillance fortuite du matériel sur un canal
a Sondes Canal B 1
- 1

""""" fooob —~ T TTTTTC

Les systémes ont une durée de vie de dix ans.
Le contrdle périodique (proof check) des systéemes certifiés SIL 2 et SIL 3 est également de dix ans.

S’il y a dépassement inférieur ou supérieur des limites de température admissibles, le systéme doit commuter sans délai dans
I’état sOr. Si un défaut est détecté, la commutation anticipée est autorisée.



Propriétés de la sécurité

Exigence / Remarque

SIL
Les sondes sont incluses
dans I’évaluation SIL.

SIL2

SIL3

Mode de fonctionnement
quant a la fonction de sécurité

Mode de fonctionnement avec taux de sollicitation faible et élevé,

spécifique au client possible

Entrées critiques pour la sécurité

Sonde de température, entrée 4 a 20 mA, boucle de courant

Entrées essentielles pour la sécurité

Setup et programmation

Sortie critique pour la sécurité

Valeur limite Contacts d’alarme

(sondes)

Type de sous-systeme Type B
Architecture de sécurité (unité 1002D
logique JUMO STB/STW 701150)
Architecture de sécurité (sondes) SIL2 SIL3
1001 1002
Tolérance aux défauts matériels HFT=1
(unité logiqgue JUMO STB/STW
701150)
Tolérance aux défauts matériels SIL2 : HFT=0 SIL3 : HFT=1

Taux de défauts sirs

SIL2 Capteur HFT=0: 90% a <99%

SIL3 Capteur HFT=1:90% a <99%

d’une fonction de sécurité sur sollici-
tation (systéme global)

low demand: PFD,,,<102
high demand: PFH <'107°

CCF Détermination suivant EN 61508 Partie 7 Annexe D et EN ISO 13849-1 Tableau F.1
min. 65%
Probabilité moyenne de défaillance | SIL2 : SIL3:

low demand: PFDq,4<10
high demand: PFH <1077

Intervalle pour test de répétition

Pas de test de répétition
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Propriétés de la sécurité Exigence / Remarque ‘

Durée de fonctionnement prévue 10 ans

Architecture suivant EN ISO 13849-1 | Capteur a un canal : cat.2 Capteur a deux canaux : cat.3
MTTF4-DC,, PL d: 262 ans DCpyq = 60% PLe: 2 62 ans DC,yg = 90%
suivant EN 180 13849-1 Tableau K.1

Modes d’action et classe logicielle JUMO STB/STW 70.1150 posséde les modes d’action :
suivant EN 14597 2B, 2D, 2F, 2K, 2J, 2V, 2N, 2P classe software C

6.10 Détermination du niveau de performance (Performance Level, PL) atteint

Pour déterminer le niveau de performance des composants/appareils, il faut les grandeurs caractéristiques de sécurité
suivantes :

Parmi les autres paramétres a considérer, des aspects opérationnels comme le taux de sollicitation et/ou le taux de test de la
fonction de sécurité peuvent influencer le PL résultant.

Extrait de la norme EN ISO 13849-1:2008-12

Cet extrait contient des renvois vers la norme compléete EN I1ISO 13849-1:2008-12, ils ne sont pas reproduits dans
ce chapitre.

&

6.10.1 Notions et abréviations suivant la norme EN ISO 13849

Symbole ou Description Définition
abréviation ou origine

PL (a, b, c, d, e) Désignation du niveau de performance Tableau 3




Symbole ou Description Définition

abréviation ou origine

AOPD Dispositif protecteur optoélectronique actif (par ex. barriere lumineuse) Annexe H

B,1,2,34 Désignation pour les catégories Tableau 7

B1og Nombre de cycles pour lesquels 10% d’un échantillon pris au hasard de compo- | Annexe C

sants pneumatiques ou électromécaniques, soumis a I'usure, sont devenus dan-
gereux (en anglais : mean time to dangerous failure)

Cat. Catégorie 3.1.2

CC Convertisseur de courant Annexe |

CCF Défaillance de cause commune (en anglais : Common Cause Failure) 3.1.6

DC Couverture du diagnostic (en anglais : Diagnostic Coverage) 3.1.26

DCayqg Degré moyen de couverture du diagnostic E.2

F F1, F2 Fréquence et/ou durée d’exposition au phénoméne dangereux A2.2

FB Bloc fonction 4.6.3

FVL Langage de programmation a variabilité totale 3.1.35

FMEA Analyse des modes de défaillance et de leurs effets 7.2

1, 11,12 Dispositif d’entrée, par exemple capteur 6.2

i j Index de comptage Annexe D

/0 Entrées/Sorties Tableau E.1

iaby foe Moyens d’interconnexion Figure 4

K1A, K1B Contacteurs Annexe |

L, L1, L2 Logique 6.2

LVL Langage de programmation a variabilité limitée 3.1.34
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Symbole ou Description Définition
abréviation ou origine
M Moteur Annexe |
MTTF Temps moyen avant défaillance Annexe C
MTTF, Temps moyen avant défaillance dangereuse 3.1.25
MTTF4 Temps moyen avant une défaillance dangereuse
n, N, N Nombre d’éléments 6.3, D.1
NEaible Nombre de SRP/CS avec PLg,je dans une combinaison de SRP/CS 6.3
0, 01,02, OTE Dispositif de sortie, par ex. organe moteur 6.2
P, P1, P2 Possibilité d’éviter le phénomene dangereux A.2.3
PES Systéme électronique programmable 3.1.22
PL Niveau de performance 3.1.23
PLC Automate programmable industriel (API) Annexe |
PLraible Niveau de performance le plus faible d’'un SRP/CS dans une combinaison 6.3

de SRP/CS
PL¢ Niveau de performance requis 3.1.24
ra Taux de demande 3.1.30
RS Détecteur de rotation Annexe |
S, $1, 82 Gravité de la blessure A.2.1
SW1A, SW1B, SW1 Capteur de position Annexe |
SIL Niveau d’intégrité de sécurité Tableau 4

SK (Cat.)

Catégorie (B, 1, 2, 3, 4), structure de base pour atteindre un PL déterminé




A cette valeur, environ 63% de tous les composants sont devenus dangereux.
La norme EN ISO 13849-1:12006 recommande le remplacement.

Symbole ou Description Définition
abréviation ou origine
SRASW Logiciel relatif a la sécurité de I'application 4.6.3
SRESW Logiciel embarqué relatif a la sécurité 4.6.2
SRP Sous-ensemble relatif a la sécurité Général
SRP/CS Sous-ensemble(s) d’'une commande lié(s) a la sécurité 3.1.1

(en anglais : Safety Related Part of (a) Control System (s))
Sub-PL/Sub-SIL PL et SIL au niveau des sous-systemes. Un sous-systéme est un systeme (li¢ a

une sous-tache) qui exécute une fonction de sécurité déja conforme (par exemple

un bloc d’entrée qui enregistre de fagon sire les entrées).
TE Dispositif d’essai 6.2
™ Durée de mission 3.1.28
Tm Durée de mission, période d’utilisation prévue (en anglais : Mission Time)
Valeur T1qgq Valeur indicative pour un remplacement préventif (10% de la valeur B10d).

6.11 Possibilités de raccordement des capteurs (PL)

L'unité d’évaluation JUMO safetyM STB/STW 701150 est fondamentalement de conception identique.

Il existe différentes possibilités pour raccorder les capteurs. Elles sont répertoriées dans le tableau suivant, avec le niveau PL

atteignable :

2015-06-01
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Variante | Capteurs raccordés Architecture Arcl_utecture PL atteignable
capteur Logique
1 1x Pt 100 Capteur simple en|1001 1002D PLd
montage 2 fils
1a 2x Pt 100/1000 en montage 2 | 1002 1002D PLe
fils
2 2x Pt 100/1000 en montage | 1002 1002D PLe
3 fils
3 2x thermocouples 1002 1002D PLe
4 1x Pt 100/1000 1002 1002D PLe
en montage 2 / 3 fils
1x thermocouple
5 STB/STW 70.1150 sans cap- | Capteur 1002D PL du capteur|PL max. | PL max.
teur Architecture 1002D |raccordé par utilisé atteignable du |atteignable du
Architecture I’'exploitant - systéeme pour | systéme  pour
Pas de capteur ou utilisation | Architecture Architecture 1001 | Architecture
4 -20 mA (signifie : pas de|selon du capteur 1002 du capteur
sonde incluse dans le calcul. |raccordement DC70.1150290% | DCyq 1150 2 90%
1001 outlo02 PLb PLd PlLe
PLc PLd PLe
PLd PLd PLe
PLe PLe PLe
Nota :

Les variantes 1 a 4 ont été évaluées avec des sondes JUMO suivant fiches techniques 901006 et 902006.
Variante 5 sans capteur. Dans ce cas, le capteur est choisi par I'exploitant lui-méme. C’est pourquoi I’exploitant doit effectuer
une évaluation du PL atteint.




6.11.1 Calculs EN ISO 13849-1 Performance Level - tension basse 230V

Variante | MTTFy DC,yq CCF PL

1 100 ans? (337 ans) 90% 80 PLd

1a 100 ans? (337 ans) 90% 80 PLe

2 100 ans? (340 ans) 90% 80 PLe

3 100 ans® (317 ans) 91% 80 PLe

4 100 ans® (313 ans) 91% 80 PLe

5 100 ans® (327 ans) 91% 80 Voir tableau ci-dessus

6.11.2 Calculs EN ISO 13849-1 Performance Level - tension a 24V

Variante | MTTFy DC,yq CCF PL

1 100 ans? (336 ans) 90% 80 PLd

1a 100 ans? (336 ans) 90% 80 PLe

2 100 ans? (339 ans) 90% 80 PLe

3 100 ans® (315 ans) 90% 80 PLe

4 100 ans3 (31 1 ans) 90% 80 PLe 3. La valeur MTTF§ d’un sous-systéme doit étre

limitée a 100 ans, conformément aux exi-

5 100 ans® (318 ans) 90% 80 Voir tableau ci-dessus gences de la norme EN ISO 13849-1.
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6.11.3 Contribution a la réduction du risque par le systéme de commande

Le but de suivre la procédure générale de conception de la machine est d’atteindre les objectifs de sécurité (voir 4.1). La
conception du SRP/CS pour obtenir la réduction du risque requise fait partie intégrante de la procédure générale de concep-
tion de la machine. Le SRP/CS met a disposition une ou des fonctions de sécurité a un PL qui permet d’atteindre la réduction
du risque requise. La conception du SRP/CS fait partie de la stratégie de réduction du risque dans la mesure ou il assure des
fonctions de sécurité (soit un sous-ensemble slr intrinséque a la construction, soit une commande comme dispositif de pro-
tection ou encore un dispositif de protection "non sectionneur"). C’est un processus itératif, montré sur les figures 1 et 3.

Les caractéristiques de chaque fonction de sécurité (voir section 5) et le niveau de performance requis doivent étre décrits et
documentés dans la spécification des exigences de sécurité.

Dans cette partie de la norme EN ISO 13849, les niveaux de performance sont définis en terme de probabilité de défaillance
dangereuse par heure. Cing niveaux de performances (a a e) sont fixés avec des plages définies de probabilité de défaillance
dangereuse par heure (voir tableau).

Performance Level (PL) Probabilité moyenne
de défaillance dangereuse par heure1/h

>10°%a<10%
>3x10%a<10°
>10%a<3x10®
>1072a<10°
>108a <107

NOTA : en plus de la probabilité moyenne de défaillance dangereuse par heure, d’autres actions sont nécessaires
pour atteindre le PL.

® Q0|0 |




Représentation schématique d’une combinaison de sous-ensembles relatifs a la sécurité
pour traiter une fonction de sécurité typique

reesrsmss s s e 1
1 1
1 1
1 i i )
—+ SRP/CS, ab SRP/CSy be SRP/CS: | —+—»
1 1
1 1
1 1
1 1
! | L o l
1 1
1 1
| Entrée
L Logique
O Sortie
1 Evénement de départ, par ex. pression d’une touche, ouverture d’un dispositif de protection avec sectionneur,
interruption du faisceau d’un AOPD
2 Organe moteur de la machine, par ex. freinage du moteur

2015-06-01 6 Manuel de sécurité (Safety Manual) 5°



2015-06-01 6 Manuel de sécurité (Safety Manual) 60

6.12 Analyse du niveau de performance atteint (PL) et relation avec SIL
Dans cette partie de la norme EN ISO 13849, la capacité des sous-ensembles relatifs a la sécurité a exécuter une fonction de
sécurité est exprimée via la détermination d’un niveau de performance.

Pour chaque SRP/CS choisi et/ou la combinaison de SRP/CS qui exécute la fonction de sécurité, il faut effectuer une évalua-
tion du PL. Le PL du SRP/CS doit étre déterminé grace a une évaluation des aspects suivants :

- valeur MTTF, de chaque composant (voir annexes C et D)

- DC (voir annexe E)

- CCF (voir annexe F)

- structure (voir section 6)

- comportement de la fonction de sécurité en cas de défaut (voir section 6)

- logiciel relatif a la sécurité (voir 4.6 et annexe J)

- défaillances systématiques (voir annexe G)

- capacité a exécuter une fonction de sécurité dans des conditions ambiantes prévues

La figure suivante montre la procédure de choix des catégories en fonction du MTTF4 pour chaque canal et de la DCan pour
atteindre le PL requis pour chaque fonction de sécurité.



Relation entre les catégories DC,,y, MTTF, de chaque canal et PL

PL

Cat. B Cat.1 Cat. 2 Cat. 2 C(at.3 Cat. 3 Cat &

DC,, kein D, ken  DC,, wedrig  DC,, mittel  DC,, niedrig DT, mittel  DC,, hoch

PL Performance Level
MTTF4 de chaque canal = faible
MTTF4 de chaque canal = moyen
MTTF4 de chaque canal = élevé
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La figure ci-dessus montre les différentes combinaisons possibles pour évaluer la catégorie avec la DC,q (axe horizontal) et le
MTTF4 de chaque canal (barres). Les barres du diagramme montrent les trois plages MTTF4 de chaque canal (faible, moyen et
élevé) qui peuvent étre sélectionnées pour atteindre le PL requis.

Avant d’utiliser la procédure simplifiée issue de la figure (qQui montre les résultats de différents modéles de Markov basés sur
des architectures désignées, article 6), la catégorie du SRP/CS doit avoir été déterminée, tout comme la DCan etle MTTFy4 de
chaque canal (voir section 6 et annexes C a E).

Pour les catégories 2, 3 et 4, il faut prendre des mesures suffisantes contre les défaillances de cause commune (voir annexe F).
Compte tenu de ces parametres, la figure fournit une procédure graphique pour déterminer le PL atteint par le SRP/CS. La
combinaison de la catégorie (y compris défaillance de cause commune) et de la DC,,q détermine quelle colonne de la figure 5
il faut choisir. En fonction du MTTF4 de chaque canal, il faut choisir une des plages hachurées de la colonne concernée.

La position verticale de cette plage détermine le PL atteint qui peut étre lu sur I’axe vertical. Lorsque la plage couvre deux ou
trois plages possibles, le PL atteint est donné dans le tableau 7. Pour une sélection précise du PL sur la base de la valeur
exacte du MTTF de chaque canal, voir annexe K.



6.13 Documentation valable pour ’appareil

Pour I'unité de surveillance de température 701150, il faut respecter les mesures, valeurs et exigences données dans cette no-
tice, relatives au montage, au raccordement électrique, au fonctionnement et a la mise en service.

6.14 Comportement en fonctionnement et en cas de perturbation

Le comportement en fonctionnement et en cas de perturbation est décrit dans la notice de mise en service.

Aprés la mise en service, une réparation du systéme de sécurité ou une modification des grandeurs caractéristiques liées a la
sécurité, il faut procéder a un test du fonctionnement.

Pendant le test du fonctionnement, si on détecte un défaut, il faut prendre des mesure qui garantissent a nouveau la capacité
a fonctionner du systeme de sécurité. Cela peut arriver par ex. lors du remplacement de I'unité logique.

Il est recommandé de documenter les tests effectués.

6.15 Tests récurrents

Pour les systémes certifiés SIL 2 et SIL 3, aucun test n’est nécessaire puisque le controle périodique (proof check) correspond
a la durée de vie (dix ans.

@ Aprés écoulement de la durée de vie, les systémes ne satisfont plus les exigences de leur certification SIL.

6.15.1 Tests recommandés pour les sondes de température

Pour garantir un fonctionnement s(r et fiable des sondes, il faut effectuer des travaux de SAV et de maintenance.

Il est recommandé de procéder aux tests suivants a intervalles de temps fixes :

tous les 12 mois, il faut mesurer la résistance d’isolement du circuit de mesure par rapport a I'armature de protection (pour les
thermocouples : uniquement pour le circuit de mesure isolé ; s’il y a plusieurs circuits de mesure, il faut tester I'isolement éga-
lement entre les différents circuits de mesure.) La résistance d’isolement minimale a température ambiante devrait étre
de 100 MQ sous 100 V.
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- Détérioration et corrosion des gaines de protection des sondes

- Corrosion et placement correct des contacts et bornes des liaisons par cable
- Joints des tétes de raccordement et des passages de cébles
- Interruptions a cause de « coup » sur la sonde/le dispositif de mesure

Comme la température d’utilisation maximale influence la dérive, pour que la mesure de température soit fiable et précise, il
faut recalibrer ou remplacer les sondes a intervalles de temps déterminés.
Le tableau suivant détaille les intervalles de test:

Température d’utilisation max. | Pt - Sondes a résistance Thermocouples

200 °C 5ans 5ans

550 °C 2 ans 5ans

700 °C 1an 2 ans

1000 °C Métal non précieux 1 an
Métal précieux 2 ans

1500 °C 1an

Les intervalles d’essai indiqués ici sont des propositions qui doivent étre adaptés aux conditions spéciales du lieu
d’utilisation et peuvent étre éventuellement raccourcis par I'utilisateur.
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Principe de navigation

Affich. normal

237

RH

Pr\f. rl a'r m

6+0

L)

(P)

> ces
analogi

ntr

ues

Limiteur/ 4
Contraleur

ntree

or -
analosique
Affichage

Commande
Service 4

Freceden

ou time out

Principe de navigation

un niveau
s haut

un niveau
plus bas
9+O

pmnt du menu
suivant/précédent

Limite Nbre de commutations
Nbre actuel de commutations|
Heures de fonctionnement
Précédent

Langue
Unité
Décimale

Contraste
Eclairage

Code
Précédent

Fonction :en!rée bin.)
Précédent

A 4

Affichage normal

Time out Eclairage
Time out Commande

Fonction (sortie analog.)|
Type signal

Début échelle

Fin échelle

Erreurs

Signal erreur
Précédent

Connexion

Type de capteur 1
Offset 1

Reésistance de ligne 1
Temps du filtre 1
Type de capteur 2
Offset 2

Résistance de ligne 2
Temps du filtre 2
Précédent

Fonction de I'appareil

Comp. tout/rien
Valeur limite
Hystérésis valeur limite
Fongction pré-alarme
Pré-alarme

Hystérésis Pré-alarme
Erreur Pré-alarme
Relais Pré-alarme

Diff. Valeur limite

Diff. hystérésis

Plage de réglage min.
Plage de réglage max.
Précédent

Avec le réglage d’usine, tous les paramétres sont libres d’acces, le logiciel Setup permet de les verrouiller.
= Chapitre 9.3 ,Code oublié ?*

Les paramétres dont on n’a pas besoin au niveau Configuration sont masqués automatiquement suivant le réglage.



7.2 Entrées analogiques

7.2.1 Raccordement

Remarque

Deux capteurs

Ce réglage est prévu pour la sonde en exécution double ou pour deux sondes
différentes.

Chacune des deux entrées analogiques est surveillée séparément : rupture de
sonde, court-circuit de sonde.

Pt100 simple en montage 2 fils

Attention :

si on ne raccorde qu’une seule sonde (SIL2), le niveau du dispositif de limita-
tion de la température diminue de SIL3 a SIL2 !

Toutefois la structure a 2 canaux (1002D) interne a I'appareil est conservée.
Les deux canaux mesurent le méme capteur via un circuit externe simplifié.

Simple 4 - 20 mA

Attention :

si on ne raccorde qu’une seule sonde (SIL2), le niveau du dispositif de limita-
tion de la température diminue de SIL3 a SIL2 !

Toutefois la structure a 2 canaux (1002D) interne a I’'appareil est conservée.
Les deux canaux mesurent le méme capteur via un circuit externe simplifié.

réglage d’usine

2015-06-01

7 Niveau de configuration 67




2015-06-01

7 Niveau de configuration 68

7.2.2 Type de capteur 1

pour entrée analogique1

Remarque

Plage de réglage
pour valeur limite :
(possibilité de limiter
via Setup)

Limites pour
dépassement
inférieur/supérieur

Pt 100 EN 60751 en montage 3 fils IEC 60751:2008 -1999 & +9999°C -205°C/ +855°C
Pt 1000 EN 60751 en montage 3 fils IEC 60751:2008 1999 & +9999°C -205°C/ +855°C
Pt 100 EN 60751 en montage 2 fils IEC 60751:2008 1999 & +9999°C -205°C/ +855°C
Pt 1000 EN 60751 en montage 2 fils IEC 60751:2008 -1999 &+9999°C -205°C/ +855°C
W3Re-W25Re ,D* Thermocouple ASTM E1751M-09 1999 & +9999°C -5 2+2500°C
(bis 2315 °C): 2009

W5Re-W26Re ,C* Thermoelement ASTM E230M-11: 2011 -1999 ... +9999°C 5 ... +2320°C
Cu-CuNi , T Thermocouple DIN EN 60584-1: 1996-10 | -1999 & +9999°C -205a +405°C
Fe-CuNi ,J* Thermocouple DIN EN 60584-1: 1996-10 | -1999 & +9999°C -205 & +1205°C
Cu-CuNi ,U* Thermocouple DIN 43710: 1985-12 1999 & +9999°C 2054 +605°C
Fe-CuNi ,L* Thermocouple DIN 43710: 1985-12 1999 & +9999°C -205a +905°C
NiCr-Ni ,K* Thermocouple DIN EN 60584-1: 1996-10 | -1999 & +9999°C 205 & +1377°C
Pt10Rh-Pt ,S* Thermocouple DIN EN 60584-1: 1996-10 | -1999 & +9999°C 554 +1773°C
Pt13Rh-Pt ,R" Thermocouple DIN EN 60584-1: 1996-10 | -1999 & +9999°C 554 +1773°C
Pt30Rh-Pt6Rh ,B" Thermocouple DIN EN 60584-1: 1996-10 | -1999 & +9999°C 295 & 1825°C
NiCrSi-NiSi ,N* Thermoelement DIN EN 60584-1: 1996-10 |-1999 & +9999°C -105 & +1305°C
4-20mA Signal normalisé 1999 a +9999°C 36a 21mA

réglage d’usine




Parameétre

Remarque

Plage de valeurs

(réglage d’usine en gras)

7.2.3 Offset 1

L'offset 1 permet de corriger la valeur mesurée sur
I'entrée analogique, avec la valeur saisie, sur la totalité
de I’étendue de mesure.

-999,9 ... 0,0 ... 999,9

7.2.4 Reésistance de ligne 1

Résistance de ligne Entrée analogique 1

en montage 2 fils

Cette valeur sert a compenser la résistance du cable
de la sonde, elle dépend de la longueur du cable.
Pour la meilleure mesure de température possible, il
faut saisir ici la résistance ohmique du céble de la
sonde.

0,0 ... 30,0 Ohm

7.2.5 Temps du filtre 1

Constante de temps du filtre numérique d’entrée
pour entrée analogique 1

Lors d'une modification rapide du signal d'entrée, env.
26 % des modifications sont saisies apres un temps
qui correspond aux constantes de temps du filtre dF
(2xdF:env.59 % ; 5 x dF : env. 96 %).

La valeur 0 signifie que le filtrage est désactivé.

Lorsque la constante de temps du filtre est élevée :

- les signaux parasites sont mieux atténués

- I'affichage de la valeur mesurée réagit plus lentement
aux variations.

0,0...0,6 ... 100 sec

7.2.6 Début de mise aI’échelle
1

Nota : ce réglage est seulement possible quand type
de capteur1 a été réglé a4 - .20mA!

On régle ici quelle valeur (par ex. pression)
doit étre affichée a 4 mA.

-9999...0...9999

7.2.7 Fin de mise a I’échelle 1

On regle ici quelle valeur (par ex. pression) doit étre
affichée a 20 mA.

-9999...100...9999
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7.2.8 Type de capteur 2

pour entrée analogique2

Remarque

Plage de réglage
pour valeur limite :
(possibilité de limiter
via Setup)

Limites pour
dépassement
inférieur/supérieur

Pt 100 EN 60751 en montage 3 fils IEC 60751:2008 -1999 & +9999°C -205°C/ +855°C

Pt 1000 EN 60751 en montage 3 fils IEC 60751:2008 -1999 & +9999°C -205°C/ +855°C

Pt 100 EN 60751 en montage 2 fils IEC 60751:2008 -1999 & +9999°C -205°C/ +855°C

Pt 1000 EN 60751 en montage 2 fils IEC 60751:2008 -1999 8+9999°C -205°C/ +855°C

W3Re-W25Re , D" Thermocouple ASTM E1751M-09 1999 & +9999°C -5 & +2500°C
(bis 2315 °C): 2009

W5Re-W26Re ,C* Thermoelement ASTM E230M-11: 2011 |-1999 ... +9999°C 5 .. +2320°C

Cu-CuNi , T¢ Thermocouple DIN EN 60584-1: 1996-10 |-1999 a +9999°C -205a +405°C
Fe-CuNi ,,J“ Thermocouple DIN EN 60584-1: 1996-10 |-1999 a +9999°C -205 a +1205°C
Cu-CuNi ,U“ Thermocouple DIN 43710: 1985-12 -1999 a +9999°C -205a +605°C
Fe-CuNi ,L“ Thermocouple DIN 43710: 1985-12 -1999 a +9999°C -205a +905°C
NiCr-Ni ,K* Thermocouple DIN EN 60584-1: 1996-10 |-1999 a +9999°C -205 a +1377°C
Pt10Rh-Pt ,,S¢ Thermocouple DIN EN 60584-1: 1996-10 |-1999 a +9999°C -55a+1773°C
Pt13Rh-Pt ,R* Thermocouple DIN EN 60584-1: 1996-10 |-1999 a +9999°C -55a +1773°C
Pt30Rh-Pt6Rh ,B“ Thermocouple DIN EN 60584-1: 1996-10 |-1999 a +9999°C 295 a 1825°C

NiCrSi-NiSi ,,N“ Igermoelement DIN EN 60584-1: 1996- |-1999 a +9999°C -105 a +1305°C
4 -20mA Signal normalisé -1999 a +9999°C 3,6a 21mA

réglage d’usine




Parameétre

Remarque

Plage de valeurs
(réglage d’usine en gras)

7.2.9 Offset2

L'offset 2 permet de corriger la valeur mesurée sur
I'entrée analogique, avec la valeur saisie, sur la totalité
de I’étendue de mesure.

-999,9 ... 0,0 ... 999,9

7.2.10 Résistance de ligne 2

Résistance de ligne Entrée analogique 2

en montage 2 fils

Cette valeur sert a compenser la résistance du cable
de la sonde, elle dépend de la longueur du cable.
Pour la meilleure mesure de température possible, il
faut saisir ici la résistance ohmique du céble de la
sonde.

0,0 ... 30,0 Ohm

7.2.11 Temps du filtre 2

Constante de temps du filtre numérique d’entrée
pour entrée analogique 2

Lors d'une modification rapide du signal d'entrée, env.
26 % des modifications sont saisies apres un temps
qui correspond aux constantes de temps du filtre dF
(2xdF:env.59 % ; 5 x dF : env. 96 %).

La valeur 0 signifie que le filtrage est désactivé.

Lorsque la constante de temps du filtre est élevée :

- les signaux parasites sont mieux atténués

- I'affichage de la valeur mesurée réagit plus lentement
aux variations.

0,0...0,6 ... 100 sec

7.2.12 Début de mise a I’échelle
12

Nota : ce réglage est seulement possible quand type
de capteur1 a été réglé a4 - .20mA!

On régle ici quelle valeur (par ex. pression)
doit étre affichée a 4 mA.

-9999...0...9999

7.2.13 Fin de mise a I’échelle 2

On regle ici quelle valeur (par ex. pression) doit étre
affichée a 20 mA.

-9999...100...9999
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7.3 Limiteur/Controleur

Parameétre

Remarque

Plage de valeurs
(réglage d’usine en gras)

7.3.1 Fonction de 'appareil

Limiteur de température de sécurité STB

Premiére mise en service :

indépendamment de I'état de la sortie a relais Alarme
avant la mise hors tension, le STB reste verrouillé au
retour de la tension.

Ce réglage d’usine sert a ce que I'appareil se trouve
dans un état sir et désactivé aprés la premiere mise
sous tension.

Apres cette premiére mise sous tension, il est possible
de régler la fonction de I'appareil sur STB (limiteur) ou
STW (contréleur).

Limiteur de température de sécurité STB :

I'appareil doit étre remis a zéro manuellement via le cla-
vier ou I'entrée binaire dés que la valeur mesurée prin-
cipale se trouve a nouveau dans la plage correcte.

Contréleur de température de sécurité STW :

I'appareil se remet automatiquement a zéro dés que la
valeur mesurée principale se trouve a nouveau dans la
plage correcte.

STB Premiére mise en
service , STB, STW




Parameétre Remarque

Plage de valeurs
(réglage d’usine en gras)

7.3.2 Comportement tout ou |Alarme-Min: o . .
rien si Ia_valeur mesurée est inférieure a la valeur limite, la
sortie a relais Alarme commute sur OFF. Les LEDs K1
et K2 sont rouges et les valeurs mesurées clignotent
sur I'écran.

Alarme Min Ancienne version de I'appareil : fonction 5)
1 1

Sortie relais Plage normale
Alarme active
Sortie relais
Alarme inactive L3
Valeur
LED OK verte mesurée

' v

Plage de réglage min.
ag egiage Valeur limite Plage de réglage max

Limiteur de température de sécurité (STB) : cet état est conservé méme lorsque la valeur
mesurée principale est a nouveau dans la plage correcte. C’est seulement lorsqu’on appuie sur
la touche . (RESET) ou qu’un interrupteur est actionné (configuration de I'entrée binaire en
conséquence) que la sortie a relais Alarme commute a nouveau sur ON et que la LED OK est
verte.

Controleur de température de sécurité (STW) : la sortie a relais Alarme commute automati-
quement sur ON dés que la valeur mesurée principale est a nouveau dans la plage correcte.

alarmeMax., alarmeMin.
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Plage de valeurs

Parameétre Remarque (réglage d’usine en gras)

Alarme-Max :

si la valeur mesurée est supérieure a la valeur limite, la
sortie a relais Alarme commute sur OFF. Les LEDs K1
et K2 sont rouges et les valeurs mesurées clignotent
sur I'écran.

Alarme max (Ancienne version appareil fonction IO)

Sortie relais
Alarme active
Sortig relais
Alarme inactive
LED OK verte
Plage de réglage Min. Valeur limite Plage de réglage Max.

Limiteur de température de sécurité (STB) : cet état est conservé méme lorsque la valeur
mesurée principale est a nouveau dans la plage correcte. C’est seulement lorsqu’on appuie sur
la touche . (RESET) ou gqu’un interrupteur est actionné (configuration de I’entrée binaire en
conséquence) que la sortie a relais Alarme commute a nouveau sur ON et que la LED OK est
verte.

Controleur de température de sécurité (STW) : la sortie a relais Alarme commute automati-
quement sur ON dés que la valeur mesurée principale est a nouveau dans la plage correcte.




Parameétre

Remarque

Plage de valeurs
(réglage d’usine en gras)

7.3.3 Valeur limite, hystérésis

Valeur limite Alarme :

si cette valeur est dépassée (dépassement inférieur ou
supérieur), la sortie a relais Alarme réagit suivant le
comportement réglé.

-200...0... 850
dépend des plages de
réglage min. et max.

Hystérésis Valeur limite :

différence entre les seuils d’activation et de désactiva-
tion, par exemple pour des températures croissantes et
décroissantes.

0..2..100

7.3.4 Fonction Pré-alarme

La préalarme réagit comme réglée
sur la valeur mesurée principale.

Sans fonction
La sortie a relais Pré-alarme est inactive.

Valeur absolue :
la sortie a relais Pré-alarme est déclenchée quand la
valeur de pré-alarme est dépassée.

Ecart valeur limite :

dans ce cas, la valeur reglee (pré-alarme) est utilisée
comme écart par rapport ala valeur limite. Par exemple
si on saisit une pré-alarme de 10 K, la sortie a relais
Pré-alarme commute toujours 10 K avant la valeur
limite, quelle que soit la valeur limite réglée.

aucune fonction,
Valeur absolue,
Ecart val.lim.

Val Abs. inv
Ec.val. I. Inv
Fenétre

Fenétre Inv.
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Parameétre

Remarque

Plage de valeurs
(réglage d’usine en gras)

Comportement de la préalarme en cas de réglage sur Alarme min.

Alarme min. ancienne version appareil : fonction S)

Saortie relais
Préalarme active

Sortie relais

L,

Hysle‘rEsIs

Préalarme inactive

Valeur
mesurée

Sortia relais

Alarme active g

Sortie relais

Adgrre inactive valeur
MESUneE

Plage de réglage min ¥ Plage de réglage max.
EIRIETN valeur limite

Sortle relais

Préalarme active

Sodtie relais

Préalarme inactive’ Valaur

Valeur préalarme absolue par ex. 80 °C

™




R Plage de valeurs
Parametre Remarque . )
q (réglage d’usine en gras)
Comportement de la préalarme en cas de réglage sur Alarme max.
Alarme max. (ancienne version appareil fanction 0)
Sortio relais
Préalarme active
Sortie lElS_JS )
Voralarm inaktiv Valour
measurée
Valeur pour Ecart de la valeur Iimilel
Sortie relais
Alanme active ‘%
Sortie ralais E
Alarme inactive valsur
mMesurée
. ¥ de
Plage de réglage min. Valeur limite Plage de réglage max,
Sortie relais.
Préalarme active
—
ey
L B
Sortie relais *
Préalarme inactive
Valeur
\aleur pour préalamme  Absolue par ex. B0'C binciban
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Parameétre

Remarque

Plage de valeurs
(réglage d’usine en gras)

Le comportement de la sortie relais
préalarme dépend du réglage de |'alar-
me min. ou max.

Valeur absolue inv. :

La préalarme dispose d'un comportement de commu-
tation inverse par rapport au réglage "valeur absolue"
et elle s'active en cas de dépassement de la valeur de
préalarme.

Ecart val. limite inv. :

Ici la valeur réglée Préalarme est utilisée comme écart
par rapport a la valeur limite.

La préalarme dispose d'un comportement de commu-
tation inverse par rapport au réglage "Ecart valeur
limite"




Plage de valeurs

Parameétre Remarque (réglage d’usine en gras)

Comportement de la préalarme en cas de réglage sur Alarme min.

Alarme min.  (ancienne version appareil : fonction S)

Sortie relais. Fonction préalarme :
Préalarme active | Ecard de Valour limite inverse -
kL
L 43
2
Sortie relais — £
L]
Valeur
mesurés
Valeur préalarme : Ecart de la valeur imile
1
Sortle relais Plage normale
Alarme active | et e
w 1 '
ik '
1 I
| m‘l (]
Sortie relais e
Alarme inactive - R
Valgur
LED OK verte mesurés
Plage de réglage min. j Plage de réglage max.
Valeur limite
Sortie relais Fonction préalarme :
Préalarme active Valeur absolue inverse
Sortie relals
Préalanme i

Valeur préalarme absolue par ex. 80 °C
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Parameétre

Remarque

Plage de valeurs
(réglage d’usine en gras)

Comportement de la préalarme en cas de réglage sur Alarme max.

Alarme max. (ancienne version appareil : fonction O)

LED KV :
Sortie relais Fonction Préalarme:
Préalarme Active = EcartdeVL.Inverse
b5
G k-
: 1 2
H
. F
Sortie relais i )
Prialarme Inactive’
measurée
\aleur pour préalarme ! Ecart ce la valeur limite
—
'
Saortie relais
Aarme active
Sortie relais
Alarme inactive rra—
mesurée
ders v
@ de réglage min, "
Flag Valeur limite Plage de réglage max.
I
LED KV I :
Sortie relais Jaune ! Fonction Préalarme :
Préalarme Active eur absolua Inverse
Sortie relais
Préalarme Inactive T
| Valeur pour préalarm:e absolue par ex. 80 °C Valigus

mesurée




Plage de valeurs

Parameétre Remarque (réglage d’usine en gras)

Fenétre :

La valeur Préalarme réglée définit la largeur de la
fenétre de la préalarme symétriquement autour de la
valeur limite.

Peu importe que I'alarme min. ou max. soit réglée

Dans une Fenétre la sortie relais Préalarme est active

Sortie s Farditrs Plage prilerme
Prisareoe active
48] — -
r
Serte relas
Vorataen ki
LED KV jaune

i

Valour pour préstarme Valeur pour préalarme

Alarme max. {Ancience version apparsl : forction O

Scrtia relals
Alaeeras Bethon

relais
Mg nactive

Alanme min, s v appas : kenetion 5

Sarti relas
Bdires wethen

Sara relais
Aarme nactie
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Parameétre

Remarque

Plage de valeurs
(réglage d’usine en gras)

Fenétre inverse. :

La sortie relais Préalarme a un comportement de com-
mutation inverse par rapport au réglage "Fenétre "

Dans une Fenétre la sortie relais Préalarme est inactive

Wiaker pour préalams Valour pour préatarme

1
Alarme max, insierne versen spwsl fooctin ©) 1

Sarne relais
Aarme nctrvs

Sartie ralas
Asarra nactive

Alanme min. jncenne 4

Sextis relsis
Alarme actvg

Sore relais
Alarma inactive

-

Valeur it

Prudence

La fonction Préalarme n’est pas un composant de la fonction de sécurité !




Plage de valeurs

lais Pré-alarme

doit réagir.

- Erreur capteur :
cuit de mesure

- Erreur capteur&diff. : comme Erreur capteur ci-des-
sus, plus erreur de la surveillance de la différence

- Toutes les erreurs : de surcroit Erreur appareil chap.
11

voir chapitre 8.5 Surveillance du cir

Parameétre Remarque . ,
(réglage d’usine en gras)
7.3.5 Pré-alarme, hystérésis |Pré-alarme : -9999 ...0 ... 9999
valeur qui déclenche la sortie a relais Pré-alarme
(valeur absolue ou écart par rapport a la valeur limite).
Hystérésis de la pré-alarme : 0..2..100
différence entre les seuils d’activation et de désactiva-
tion, par exemple pour des températures croissantes et
décroissantes.
7.3.6 Erreur Pré-alarme, Re- Erreur Pré-alarme : Err.capteur
vous pouvez décider ici sur quelle erreur la préalarme | Err.capt&Diff

Ttes Erreurs

Relais Pré-alarme :

Actif

différence entre les seuils d’activation et de désactiva-
tion, par exemple pour des températures croissantes et
décroissantes.

On regle ici, I‘état du Relais pré-alarme en cas d‘ erreur | Inactif
7.3.7 Valeur limite Différence, |Valeur limite Surveillance de la différence : 0..50...100
hystérésis si la valeur réglée pour la différence de température sur
y les entrées analoglques (1-2) est dépassée, la sortie a
relais Alarme est activée.
Hystérésis Surveillance de la différence : 0..2..100
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N Plage de valeurs
Parameétre Remarque . ,
(réglage d’usine en gras)

Nota :

si par ex. la disposition dans I'espace d’une sonde double crée des différences de température, il peut arriver qu’il y ait dé-

clenchement de I'alarme bien que la température a surveiller ne soit pas encore dépassée.

Dans ce cas, il est possible d’adapter la valeur limite Surveillance de la différence.

7.3.8 Plage de réglage min. Cette valeur ne doit pas étre inférieure a I'extrémité -9999 ...-200 ... Valeur limite
(avant ALHI) inférieure de I’étendue de mesure de la sonde raccor- | °C

dée ou du signal normalisé. Elle ne peut pas étre supé-
Cest la limite inférieure de la plage de | fieure a la valeur réglée pour valeur limite Alarme.

réglage pour la valeur limite.

7.3.9 Plage de réglage max. Cette valeur ne doit pas étre supérieure a I'extrémité | Valeur limite ...850 ... 9999
(avant ALLO) supérieure de I'’étendue de mesure de la sonde raccor- |°C
dée ou du signal normalisé. Elle ne peut pas étre infé-
Cest la limite supérieure de la plage | fieure a la valeur réglée pour valeur limite Alarme.

de réglage pour la valeur limite.

Limites admissibles pour sondes homologuées :
= Chapitre 8.12 ,,Sondes pour I'air“ et
= Chapitre 8.13 ,,Sondes pour I'eau et I’huile”




7.4 Entrée binaire

Parametre

Remarque

Plage de valeurs
(réglage d’usine en gras)

7.4.1 Fonction

On regle ici la fonction qui doit étre commandée par I'entrée
binaire.

L’entrée binaire est sans fonction.

sans fonction

L' entrée binaire effectue un reset comme le décrit en Chapitre
7.3.1 ,Fonction de I'appareil“.

La fonction ne réagit qu’au front suivant : état "ouvert" a état
"fermé".

Déverrovuillage

Protection contre une manipulation non autorisée des touches.

Verrouillage du clavier

Le niveau "Configuration" est verrouillé.

Verrouillage du clavier

réglage d’usine
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7.5 Sortie analogique

Parameétre

Remarque

Plage de valeurs
(réglage d’usine en gras)

7.5.1 Fonction

On régle ici la valeur mesurée qui doit étre délivrée sur
la sortie analogique.

Valeur mesurée principale :

Valeur mesurée principale,
valeur mesurée 1
valeur mesurée 2,

: - " différence

si comportement "Alarme Max", la plus grande des
deux valeurs mesurées est affichée ; si comportement
"Alarme Min", la plus petite des deux valeurs mesurées
est affichée.
Valeur mesurée 1:
la valeur mesurée sur I'entrée analogique 1 (E1) est
délivrée
Valeur mesurée 2 :
la valeur mesurée sur I'entrée analogique 2 (E2) est
délivrée
Différence :
la différence E1 — E2 est délivrée.
Les valeurs Début et Fin de mise a I’échelle permettent
de régler quel signal doit délivrer la sortie analogique.

7.5.2 Type de signal 4-20mA 4 -20 mA,
0-20mA 0-20 mA

-eom 2-10V

2-10V 0-10V
0-10V

7.5.3 Début de mise a I’échelle

= Figure dans chapitre 7.5.7

-9999 ...-200 ... 9999

7.5.4 Fin de mise a I’échelle

= Figure dans chapitre 7.5.7

-9999 ...800 ... 9999




Parameétre

Remarque

Plage de valeurs
(réglage d’usine en gras)

7.5.5 Erreurs

On regle ici a quelle erreur la sortie analogique doit
réagir.

Err. Capteur 2x signifie:

Erreur a deux capteurs (Fonction Valeur mesurée prin-
cipale voir chapitre 7.5.1)

Err. Capteur 2x
Err. Capteur 1x
Err. Capt& Diff
Ttes erreurs

7.5.6 Signal d’erreur

S’il'y a un dépassement supérieur ou inférieur pour la
valeur mesurée 1 ou 2, ou bien une erreur de diagnos-
tic, le courant ou la tension réglé ici est délivré sur la
sortie analogique comme signal dit d’erreur.

Pour signal 4 - 20 mA 3,40u 21,2 mA
Pour signal 0 - 20 mA 0ou 21,2 mA
Pour signal 2 - 10 V 1,70u10,4V
Pour signal 0 - 10 V Ooul104V
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7.5.7 Comportement en cas de sortie de la plage de mise a I’échelle

La plage du signal normalisé de la sortie analogique est limitée comme suit, suivant la recommandation Namur NE 43 :

Type de Limite Limite Signal normalisé
signal inférieure supérieure pour sortie analogique |
b
0:4-20mA [38mA 20,5 mA : | 205ma
1:0-20mA |0OmA 20,5 mA 20mA - 1. Sl
2:2-10V 1.8V 10,2V
3:0-10V oV 10,2V
réglage d’usine
AMA - - oo o - e e e - -
Valeur mesurée
Skal Hofans Slal Eade
Prudence La sortie analogique n’est pas un composant de la fonction de sécurité !




7.6 Affichage/Commande

Plage de valeurs

Si on commute sur I'affichage en °F,
la valeur mesurée est recalculée.

Toutes les autres valeurs liées a la
valeur mesurée, comme par ex. la
valeur limite, conservent leur valeur !

¢

°C

°F

%

Texte :

le logiciel Setup permet de saisir 2 caractéres pour une
autre unité de température

Parametre Remarque (réglage d’usine en gras)
7.6.1 Langue Allemand Allemand, anglais, francais
Anglais
Frangais
7.6.2 Unité On peut attribuer ici une unité a la valeur mesurée. °C, °F, %, texte

7.6.3 Décimale

Sans décimale

Une décimale

sans décimale,
une décimale

7.6.4 Affichage normal

On regle ici quelle vue apparait a la mise sous tension.
= Chapitre ,,Apercu des commandes”

Valeur mesurée principale

Valeurs mesurées

Valeur limite

Pré-alarme

Différence

valeur mesurée principale,
valeurs mesurées,

valeur limite,

pré-alarme,

différence
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Parameétre

Remarque

Plage de valeurs
(réglage d’usine en gras)

7.6.5 Contraste

Contraste de I’écran :
différence de luminosité entre les pixels noirs et les
pixels blancs

0..5..10

7.6.6 Eclairage

On régle ici le rétro-éclairage de I'écran.

Off :
toujours éteint

On:
toujours allumé

Si commande :

le rétro-éclairage n’est allumé que si on appuie sur une
touche, et le reste jusqu’a ce que la durée time out soit
écoulée.

Off, on, si commande

7.6.7 Time-out Eclairage

On regle ici le temps d’attente pour I'extinction du
rétro-éclairage.

0...30... 100 sec

7.6.8 Time-out Commande

On regle ici le temps d’attente pour le retour a I'affi-
chage normal depuis la configuration.

0...30... 100 sec

7.6.9 Code

Pour se protéger contre les manipulations non autori-
sées, il est possible de régler ici un code pour ver-
rouiller le niveau Configuration.

0 signifie que la demande de code est désactivée

Si vous avez perdu le code, le logiciel Setup
(&~ permet de transmettre un nouveau code a
I'appareil.

= Chapitre 9.3 ,Code oublié ?¢

0...9999




7.7 Service

Parameétre

Remarque

Plage de valeurs
(réglage d’usine en gras)

7.7.1 Limite Nombre de com-
mutations

Valeur limite Nombre de commutations du relais

On régle ici la valeur limite du nombre de commuta-
tions admissible pour le relais.

Si I’état du compteur "Nombre de commutations ac-
tuel" est supérieur a cette valeur, les valeurs affichées
clignotent et la sortie a relais Alarme retombe.

Si on regle "0", la fonction est inactive

0 ... 99999

7.7.2 Nombre de commuta-
tions actuel

Compteur du nombre de commutations du relais

Les commutations du relais ne sont comptées que si la
valeur limite pour le nombre de commutations du
relais (ci-dessus) n’est pas réglée sur "0", donc si la
fonction est active.

Il est possible de régler n’importe quelle valeur et donc

de I'adapter a 'installation.
Le compteur reste bloqué lorsqu’il atteint 99999.

0 ... 99999

7.7.3 Heures de fonction-

Compteur du nombre d’heures de fonctionnement

0 ... 99999

nement Le compteur ajoute les heures de fonctionnement a
celles ou I'appareil était sous tension.
On ne peut pas modifier cette valeur. Elle peut servir a
savoir combien de temps I'appareil a réellement fonc-
tionné depuis son départ de 'usine.
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8 Caractéristiques techniques

8.1 Entrées analogiques

Sondes a résistance

Désignation Etendue de mesure Précision Influence de la tempé-
montage 2/3 fils' rature ambiante
Pt 100 IEC 60751:2008 -200 a +850°C 0,5% /0,1% 50 ppm/K
Pt 1000 IEC 60751:2008 -200 a +850°C 0,5% /0,1% 50 ppm/K
Mode de raccordement Résistance de tarage maxima: Montage 2 fils 15 Q,, montage 3 fils 30 Q
Vitesse de mesure 210 ms
Durée de tolérance du défaut < 5 s durée prise en compte pour tous les tests de diagnostic
Filtre d’entrée Filtre numérique du 2° ordre, constante du filtre réglable de 0 4 100 s
Particularités Sonde simple Pt100 en montage 2 fils,
affichage également programmable en °F

Thermocouples

Désignation Etendue de mesure | Précision’ Influence de la tem-
pérature ambiante

Fe-CuNi ,L“ DIN 43710: 1985-12 -200 a +900°C 0,4% 100 ppm/K

Fe-CuNi ,J* DIN EN 60584-1:1996-10 -200 a +1200°C 0,4% 100 ppm/K

Cu-CuNi ,U“ DIN 43710:1985-12 -200 a +600°C 0,4% 100 ppm/K

Cu-CuNi ,,T“ DIN EN 60584-1:1996-10 -200 a +400°C 0,4% 100 ppm/K




NiCr-Ni ,,K“ DIN EN 60584-1:1996-10 -200 a4 +1372°C 0,4% 100 ppm/K
Pt10Rh-Pt ,,S* DIN EN 60584-1:1996-10 -50 4 +1768°C 0,4% 100 ppm/K
Pt13Rh-Pt ,R“ DIN EN 60584-1:1996-10 -50 4 +1768°C 0,4% 100 ppm/K
Pt30Rh-Pt6Rh ,,B“ DIN EN 60584-1:1996-10 0a1820°C 0,4 %2 100 ppm/K
NiCrSi-NiSi ,N“ DIN EN 60584-1:1996-10 -100 &4 1300°C 0,4%2 100 ppm/K
W3Re-W25Re ,,D“ ASTM E1751M-09 (jusqu’a 2315 °C) : 2009 0 a 2495°C 0,4% 100 ppm/K
W5Re-W26Re ,,C“ ASTM E230M-11: 2011 0a2315°C 0,4% 100 ppm/K
Compensation de soudure froide Pt100 interne

Précision de la compensation de soudure froide +1K

Cadence de scrutation 210 ms

Durée de tolérance du défaut

<5 s durée prise en compte pour tous les tests de diagnostic

Filtre d’entrée

Filtre numérique du 2° ordre, constante du filtre réglable de
0a100s

1.La précision se rapporte a I’étendue de mesure maximale.

2. Les indications de précision sont seulement garanties a partir de 300 °C

Courant continu

Etendue de mesure Précision Influence de la tempé-
rature ambiante
4 - 20mA, chute de tension < 2V 0,2% 150 ppm/K

Graduation

Programmation quelconque entre les limites

Cadence de mesure 210 ms

Durée de tolérance du défaut

< 5 s durée prise en compte pour tous les tests de diagnostic
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Etendue de mesure

Précision

Influence de la tempé-
rature ambiante

Filtre d’entrée

Filtre numérique du 2° ordre ; constante du filtre réglable de 0 4 100 s

Particularités

Sonde simple, 4 a 20 mA




8.2 Sortie analogique

Signal Précision Ondulation Influence de la|Influence de la Ré-
résiduelle charge température sistance
de charge
Courant 4 -20mA <0,5% +0,5 % pour 300 Q |+ 0,05 mA/ 100 Q 150 ppm/K <500 Q
0-20mA
Tension 2-10V <0,5% +0,5% +15mV 150 ppm/K >500Q
0-10V

8.3 Entrée binaire

Raccordement

Fonction

1 contact libre de potentiel

Possibilité de configurer le réarmement, le verrouillage du clavier, le verrouillage des niveau

8.4 Sorties relais

Sortie relais KV

Relais (inverseur) sans circuit de protection du contact
30000 commutations pour un pouvoir de coupure de 3 A /250 V, 50 Hz charge ohmique)
ou 30V DC /3A max.. Courant min.: 12V DC /100mA.

Sortie relais Alarme

Relais (inverseur)

Circuit de protection du contact : fusible 3,15 AT monté dans la branche du contact de
travail

30000 commutations pour un pouvoir de coupure de 3 A /250 V, 50 Hz charge ohmique)
ou 30V DC /3A max.. Courant min.: 12V DC /100mA.
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8.5 Surveillance du circuit de mesure

Sonde a résistance
en montage 3 fils et
double thermocouple

Thermocouple

Courant 4 - 20 mA

Dépassements supé-
rieur et inférieur de
I’étendue de mesure

Détectés
LED K1, K2, KD et KV allumées ;

sur I'afficheur ">>>>" clignote si dépassement supérieur, "<<<<"

clignote si dépassement inférieur.

Rupture de sonde,
rupture de céble

Détectés

LED K1, K2, KD et KV allumées ;
sur I'afficheur clignote ">>>>";
sortie a relais Alarme inactive

LED K1, K2, KD et KV allumées ;
sur I'afficheur clignote ">>>>";
sortie a relais Alarme inactive

Court-circuit de sonde

Détecté

LED K1, K2, KD et KV allumées ;
sur I'afficheur clignote "<<<<" ;
sortie a relais Alarme inactive

Détecté par surveillance de la
différence sur les entrées
analogiques

= Chapitre 7.3.7 ,Valeur
limite Différence, hysté-
résis“

LED K1, K2, KD et KV allumées ;
sur I'afficheur clignote "<<<<" ;
sortie a relais Alarme inactive

8.6 Alimentation

Alimentation

20 - 30V AC/DC, 48 - 63Hz
110 - 240V AC, +10/-15%, 48 - 63Hz

Consommation

12 VA

Puissance dissipée

<12W




8.7 Tensions d’essai suivant EN 60730, partie 1

Entrée ou sortie par rapport a I'alimentation

- Si alimentation 110 2 240 V AC +10% /-15% 3,7kV/50Hz

- Si alimentation 20 & 30 V AC/DC, 48 4 63 Hz 3,7kV/50Hz

8.8 Sécurité électrique

Lignes de fuite et distances dans I'air

Réseau - Circuit électronique et
sonde

>26mm/>8mm

Réseau - Relais

>6mm/>8mm

Relais - Circuit électronique et
sonde

>6mm/>8mm

Sécurité électrique

suivant EN 14597 (EN 60730-2-9)
Catégorie de surtension lll, degré de pollution 2

Classe de protection |

Avec séparation interne pour circuits SELV

8.9 Influences de I’environnement

Plage de température ambiante

0a+55°C

Plage de température de stockage

-30a +70°C

Influence de la température

<+0,005% / K par rapport a 23 °C ! pour sondes a résistance

< +0,01% /K par rapport a 23°C 1 pour thermocouples et courant

Tenue climatique

85 % d’humidité rel. sans condensation
(8K3 avec plage de température élargie suivant EN 60721-3-3)
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CEM

suivant EN 14597 et normes de la série EN 61326

Emission de parasites

Classe B

Résistance aux parasites

Critére d’évaluation FS suivant EN 14597, appareils de régulation et commande (RS)

8.10 Boitier

1.Toutes les indications se rapportent a la pleine échelle

Matériau

Polycarbonate

Classe d’inflammabilité

UL 94 VO

Raccordement électrique

Sur face avant via bornes & vis jusqu’a max. 2,5 mm 2

Montage Sur rail symétrique de 35 mm suivant EN 60715
Position de montage vertical
Poids 230 g env.

Indice de protection

IP 20 suivant EN 60529




8.11 Homologations/Marques de controle

Marques de Bureau Certificats/ Base des essais S’applique a
controle de vérifica- Numéros d’essai
tion
DIN DIN CERTCO | STB/STW1223 DIN EN 14597 Toutes les exécutions
SIL2, SIL3 TUV Nord SEBS-A143631/14-1, V1.0 DIN EN 61508 Toutes les exécutions
PLe DIN EN ISO 13849-1 Toutes les exécutions
cULus Underwriters E325456-20120611 UL 60730-2-9 Toutes les exécutions
Laboratories
GL Germanischer | 36 790-11HH Toutes les exécutions
Lloyd
Directives sur les | TUV Sid 1045P0038/15/D0046 Directives sur les équi- | Toutes les exécutions
équipements  sous pements sous pression
pression DGRL 97/23/CE
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8.12 Sondes pour 'air

Sonde a résistance fiche technique 90.2006

902006/65-228-1003-1-15-500-668/000 - 1 x Pt100 -170... +700°C 500
902006/65-228-1003-1-15-710-668/000 - 710
902006/65-228-1003-1-15-1000-668/000 - 1000
902006/55-228-1003-1-15-500-254/000 - 1 x Pt100 -170... +700°C 500
902006/55-228-1003-1-15-710-254/000 - 710
902006/55-228-1003-1-15-1000-254/000 - 1000
902006/65-228-2003-1-15-500-668/000 90.271-F01 2 x Pt100 -170 ... +700°C 500 Bride coulissante
902006/65-228-2003-1-15-710-668/000 90.272-F01 710
902006/65-228-2003-1-15-1000-668/000 90.273-F01 1000
902006/55-228-2003-1-15-500-254/000 - 2 x Pt100 -170 ... +700°C 500 Raccord coulissant
902006/55-228-2003-1-15-710-254/000 - 710 1/2'G
902006/55-228-2003-1-15-1000-254/000 - 1000

Thermocouples fiche technique 90.1006

901006/65-547-2043-15-500-668/000 90.019-F01 2 x NiCr-Ni, Type ,K* -35 ... +800°C 500 Bride coulissante
901006/65-547-2043-15-710-668/000 90.020-F01 710
901006/65-547-2043-15-1000-668/000 90.021-F01 1000
901006/65-546-2042-15-500-668/000 90.019-F11 2 x Fe-CuNi, Type ,L* -35 ... +700°C 500
901006/65-546-2042-15-710-668/000 90.020-F11 710
901006/65-546-2042-15-1000-668/000 90.021-F11 1000
901006/66-550-2043-6-500-668/000 90.023-F01 2 x NiCr-Ni, Type ,K* -35 ... +1000°C 500
901006/66-550-2043-6-355-668/000 90.023-F02 355
901006/66-550-2043-6-250-668/000 90.023-F03 250
901006/66-880-1044-6-250-668/000 90.021 1x PT10Rh-PT, Type ,S* 0...1300°C 250
901006/66-880-1044-6-355-668/000 90.022 355
901006/66-880-1044-6-500-668/000 90.023 500
901006/66-880-2044-6-250-668/000 90-D-021 2 x PT10Rh-PT, Type ,S“ 0 ... 1300°C 250 Bride coulissante
901006/66-880-2044-6-355-668/000 90-D-022 355
901006/66-880-2044-6-500-668/000 90-D-023 500




901006/66-953-1046-6-250-668/000 90.027 1 x PT30Rh-PT6Rh, Type ,B“ (600 ... 1500°C 250
901006/66-953-1046-6-355-668/000 90.028 355
901006/66-953-1046-6-500-668/000 90.029 500
901006/66-953-2046-6-250-668/000 90-D-027 2 x PT30Rh-PT6Rh, Type ,,B* |600 ... 1500°C 250
901006/66-953-2046-6-355-668/000 90-D-028 355
901006/66-953-2046-6-500-668/000 90-D-029 500

8.13 Sondes pour I’eau et 'huile

Remarque: Ne peut étre utilisé que sans doigt de gant en raison de la précision de réponse.

Désignation du type actuelle Ancienne dési- |Type de sonde Plage de Longueur Raccordement au pro-
gnation pé i mm cess

Sonde a résistance fiche technique 90.2006

90.2006/10-402-1003-1-9-100-104/000 1 x Pt100 -40 ... +400°C 100 Raccord fileté 1/2'G

90.2006/10-402-2003-1-9-100-104/000 2 x Pt100 100

902006/54-227-2003-1-15-710-254/000 90.272-F02 2 x Pt100 -170 ... 550°C 65...670 Raccord coulissant 1/2"G

902006/54-227-1003-1-15-710-254/000 90.272-F03 1 x Pt100 65...670

902006/10-226-1003-1-9-250-104/000 90.239 1 x Pt100 -170 ... 480°C 250 Raccord fileté 1/2"G

902006/10-226-2003-1-9-250-104/000 90-D-239 2 x Pt100 250

Thermocouples fiche technique 90.1006

901006/54-544-2043-15-710-254/000 90.020-F02 2 x NiCr-Ni, Type ,K* -35...550°C 65...670 Raccord coulissant 1/2"G

901006/54-544-1043-15-710-254/000 90.020-F03 1 x NiCr-Ni, Type ,K* 65...670

901006/54-544-2042-15-710-254/000 90.020-F12 2 x FeCuNi, Type ,L“ 65...670

901006/54-544-1042-15-710-254/000 90.020-F13 1 x FeCuNi, Type ,L“ 65...670
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Remarque: En raison de la précision de réponse, |I'appareil peut étre utilisé qu'avec les doigts de gant de série fournis.

Désignation du type actuelle Ancienne dési- ‘Type de sonde ‘ Plage de Longueur Raccordement au pro-
gnation pé e i mm cess
Sonde a résistance fiche technique 90.2006
902006/53-505-2003-1-12-190-815/000 90D239-F03 2 x Pt100 -40 ... +400 °C 190
902006/53-507-2003-1-12-100-815/000 90.239-F02 2 x Pt100 -40 ... +480 °C 100
902006/53-507-2003-1-12-160-815/000 90.239-F12 isposées les unes en 160
dessous des autres
902006/53-507-2003-1-12-190-815/000 dans la gaine) 190
902006/53-507-2003-1-12-220-815/000 90.239-F22 220
902006/53-507-1003-1-12-100-815/000 90.239-F01 1x Pt100 -40 ... +480 °C 100 Doigt de gant a souder
902006/53-507-1003-1-12-160-815/000 90.239-F11 160
902006/53-507-1003-1-12-220-815/000 90.239-F21 220
902006/53-505-1003-1-12-190-815/000 90.239-F03 1x Pt100 -40 ... +400 °C 190
902006/53-505-3003-1-12-100-815/000 90.239-F07 3 x Pt100 -40 ... +400 °C 100
902006/53-505-3003-1-12-160-815/000 90.239-F17 160
902006/53-505-3003-1-12-220-815/000 90.239-F27 220
902006/40-226-1003-1-12-220-815/000 90.280-F30 1 x Pt100 -170 ... +480°C 220 Doigt de gant a souder
902006/40-226-1003-1-12-160-815/000 90.280-F31 160
902006/40-226-1003-1-12-100-815/000 90.280-F32 100
Thermocouples fiche technique 90.1006
901006/53-543-1042-12-220-815/000 ‘9&1 11-FO1 ‘ 1 x Fe-CuNi Type ,L* ‘ -35...480°C 220 Doigt de gant & souder
901006/53-543-2042-12-220-815/000 ‘90.1 11-F02 ‘2 x Fe-CuNi Type ,L* ‘ 220




8.14 Sondes pour I’eau, I’huile et I’air

Remarque: Ne peut étre utilisé que sans doigt de gant en raison de la précision de réponse.

Désignation du type actuelle Ancienne dési- ‘Type de sonde Plage de Longueur Raccordement au pro-
gnation température nominale mm cess

Sonde a résistance fiche technique 90.2006

90.2006/10-390-1003-1-8-250-104/000 ‘90.2104:95 ‘ 1 x Pt100 ‘max. 300°C ‘250 ‘

Thermocouples fiche technique 90.1006

901006/45-551-2043-2-xxXX-11-XXXX ] ‘2 x NiCr-Ni, Type ,K* ]max. 1150°C [ 50...2000 ]

@ Le court-circuit de sonde ne peut étre détecté que par un thermocouple double.

&= Les sondes suivant fiches techniques 901006 et 902006 sont également certifiées pour DGRL.
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9 Programme Setup

Le programme et le cable de liaison sont disponibles comme acces-
soires et offrent les possibilités suivantes :

- paramétrage et archivage faciles et confortables sur PC

duplication facile des paramétres pour les appareils de méme type

9.1 Conditions matérielles et logicielles mini-
males:

- PC Pentium Ill ou supérieur

- 128 MB RAM, 16 Mo libres sur disque dur

- Lecteur CD-ROM

- port USB libre, souris

- Microsoft! Windows 2000/XP

% Relier le PC et I'appareil avec le cable USB

9.2 Affichage de la version du logiciel de Pappareil

+ Datei-Info-Kopf:

|+ Analogeingange:

+ Begrenzer [ Wachter:

|* Bindreingang:
* Appuyer simultanément sur les touches @ et 3, et maintenir. |* Analogausgang:

Cette version est également détectée par le logiciel Setup et affichée [+ Anzeige / Bedienung:
sous Info = Info sur Setup. |

Les versions logicielles de I'appareil et du programme Setup doivent étre
compatibles, sinon un message d’erreur apparait !

1. Microsoft est une marque déposée de Microsoft Corporation i s




9.3 Code oublié ?

Si vous perdez le code, il est possible de le lire via I'interface USB et le logiciel Setup.
% Effectuer une lecture avec Transfert de données => De I'appareil.

e Aod'
A —
Tirerust: ,M— 5

cove: [ Code
Vommafeemats [Fne tonmaele =]

Aabbrachan

Le code lu apparait maintenant dans le logiciel Setup.
Il est alors possible soit de le conserver, soit de le modifier.

Si vous réglez ,,0“ et le transférez dans I'appareil, la demande de code est inactive et le niveau "Configuration" est librement
accessible.

9.4

Fonction spéciale : protection contre ’inversion de polarité pour thermocouple
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Si un thermocouple n’est pas correctement raccordé (mauvaise
polarité), les valeurs de mesure affichées ne correspondent pas
a la réalité, par exemple des températures négatives a la place
des températures positives attendues.

Cela peut avoir pour conséquence que la valeur limite réglée
n’est jamais atteinte. Pour cela une valeur limite supplémen-
taire est réglée en usine sur —-205 °C, ce qui déclenche le relais
Alarme si la température est inférieure a cette valeur limite.

Cette valeur doit étre choisie de fagon judicieuse pour qu’on
puisse constater une éventuelle inversion de polarité.

Verpotungsschuns punktionstubiy wean | 0 |2 |9 und |6 | | o

nlage beim Emeichen des

IR ——



10 Messages d’alarme

lls peuvent avoir I"'apparence suivante :

oC
Pré-alarm 2.2
Ual. lim. 29.5

Ecran d’alarme Cause Solution
5 traits  horizontaux | Erreur de valeur mesurée * Veérifier les messages d’erreur sur I'appareil
clignotent : Aucune valeur valide a afficher % Contacter le SAV
e STE it = Chapitre 2.5 ,,SAV et support technique*®
oC
Pré-alarm 9.9
Ual. lim. 29.6
- Dépassement supérieur de la valeur |% Commutez sur I'affichage de la 2° valeur mesurée,
ﬁs s E “j e . . -
. . mesurée ainsi vous pouvez déctecter quel canal est
Val. pesuree "oC La valeur mesurée est trop élevée, se défectueux.
Yal.mesurée 2 tro%ve hgrs decli étendue de mesure OU | % yigrifiez que la sonde et le cable de raccordement ne
C fupture de sonde. sont pas endommagés ou en court-circuit
— — Dépassement inférieur de la valeur = Chapitre 4.2 ,Schéma de raccordement*
R mesurée e . .
< < < < < La valeur mesurée est trop faible, se * ;/ce)gggz que vous avez réglé ou raccordé la bonne
oC trouve hors de I’étendue de mesure ou
fefrplam 330 rupture de sonde. = Chapitre 7.2 ,Entrées analogiques”
5 étoiles clignotent : Débordement de Iaffichage * Vérifier les messages d’erreur sur I'appareil
Pas d’affichage de valeur % Contacter le SAV
e ST o Chapitre 2.5 ,SAV et rt technique*
apitre 2.5 ,, et support technique
* kKKK P PP q
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11 Messages d’erreur

Ces messages d’erreur sont affichés les uns en dessous des autres.

Affichage de I'erreur

(Err) Origine Cause/Solution
% Interne La valeur limite réglée pour le nombre de commutations du relais est atteinte.
—— % Augmentez la valeur limite du nombre de commutations du relais
= Chapitre 7.7.1 ,Limite Nombre de commutations*
%?’géﬁgsg?gﬂgt- La clczche est l'.erijIacée par une marque de sélection et le message d’erreur
peut étre acquitté
Température des bornes |Interne La Pt100 interne est défectueuse’, ou la plage admissible (-10 & 80 °C) pour
la température des bornes a été quittée.
Acquittement possible que lorsqu’on est revenu dans la plage admissible.
Tension de référence’ Interne La tension de référence se trouve hors de la plage valide.
Acquittement possible que lorsqu’on est revenu dans la plage admissible.
Constante de calibrage’ |Interne Une constante de calibrage se trouve hors de la plage valide.
Acquittement possible que lorsqu’on est revenu dans la plage admissible.
Configuration Interne Données de configuration hors de la plage de valeurs.
Acquittement possible que lorsqu’on est revenu dans la plage admissible.
Valeur mesurée Interne La valeur mesurée 1 ou 2 se trouve hors de la plage valide.

Acquittement possible que lorsqu’on est revenu dans la plage admissible.




Affichage de I'erreur

Dép. sup. valeur mesurée

Dép. inf. valeur mesurée

Rupture de sonde

Origine Cause/Solution
(Err) 9
Valeur mesurée Interne Lorsque le message d’erreur "valeur mesurée" est envoyé par le canal,
manquante la fonction de diagnostic tente de présenter I'erreur exacte a I'aide de la
Court-circuit de sonde | Externe valeur mesurée.

Accés Commande! Interne La fonction de diagnostic communique avec le STB/STW.
Acquittement possible que lorsque la communication est terminée.
Accés Setup Interne Le logiciel Setup communique avec le STB/STW.
Acquittement possible que lorsque la communication est terminée.
CRC Calibr.” Interne Erreur de somme de contréle de ’TEEPROM - Données de calibrage.
Acquittement possible que lorsqu’on est revenu dans la plage admissible.
CRC Config.! Interne Erreur de somme de contrdle de ’TEEPROM - Données de configuration.
Acquittement possible que lorsqu’on est revenu dans la plage admissible.
Registre 1 Interne Une erreur de registre est apparue.
Acquittement possible que lorsque I'erreur a été supprimée.
RAM défectueuse’ Interne Une erreur de RAM est apparue.
Acquittement possible que lorsque I'erreur a été supprimée.
ROM défectueuse’ Interne Une erreur de ROM est apparue.

Acquittement possible que lorsqu’on est revenu dans la plage admissible.
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Affichage de I'erreur

(Em) Origine Cause/Solution

Déroulement Interne Une erreur de déroulement de programme est apparue.

de programme! Acquittement possible que lorsque I'erreur a été supprimée.

Chien de garde’ Interne Une erreur de reset du chien de garde est apparue.
L’acquittement est possible.

Surtension? Interne La tension non régulée, du c6té secondaire, est trop élevée.
L'acquittement est possible.

Fréquence’ Interne Erreur de la base de temps indépendante.
L’acquittement est possible.

EEPROM défectueuse’ Interne Erreur lors de la communication interne avec 'EEPROM.
L’acquittement est possible.

Pile? Interne Erreur dans la plage de mémoire réservée a la pile.
Acquittement possible que lorsqu’il y a retour dans la plage valable.

Conversion AN? Interne Erreur lors de la communication interne avec le convertisseur A/N.
L’acquittement est possible.

Simulation? Interne Erreur lors de la simulation de la valeur mesurée.
L'acquittement est possible.

Zéro? Interne La tension pour le zéro du convertisseur A/N est trop faible.
L’acquittement est possible.

Valeur limite Installation La valeur limite configurée a été dépassée (dépassement sup. ou inférieur).




Affichage de I'erreur

(Em) Origine Cause/Solution
Fonction diagnostic
FLASH défectueuse’ Interne Une erreur a été constatée lors du test cyclique de la mémoire ROM.
RAM défectueuse’ Interne Une erreur a été constatée lors du test cyclique de la mémoire RAM.
CRC Config.! Interne Gréace a la vérification de la somme de controle (CRC16), une erreur a été
détectée dans la configuration de la fonction de diagnostic.
CRC Calib.! Interne Gréace a la vérification de la somme de controle (CRC16), une erreur a été
détectée dans les données de calibrage de la fonction de diagnostic.
Configuration Interne La configuration contient des données invalides.
Version du logiciel! Interne Les versions logicielles ne sont pas valides.
Editer Interne Une erreur est apparue lors de I'édition.
Tension trop faible Interne La zone autorisée pour la tension interne a été dépassée (dépassement
inférieur).
Tension trop élevée Interne La zone autorisée pour la tension interne a été dépassée (dépassement
supérieur).
Communication int. Interne Une erreur est apparue lors de la communication interne.
Différence Installation La différence (canal 1 — canal 2) de la valeur mesurée dépasse la valeur maxi-
male autorisée.
2015-06-01
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Affichage de I'erreur

(Em) Origine Cause/Solution

Nombre de Interne La limite configurée pour le nombre de commutations a été dépassée.

commutations (Il n’y a qu’un seul compteur puisque ce sont toujours tous les relais d’alarme
qui sont activés.)
L'erreur peut étre acquittée lorsque le compteur actuel a diminué ou lorsque
la limite a augmenté.
(Ainsi le nombre de commutations n’est pas initialisé a 0 par mégarde pour
d’autres défauts.)

Communication USB Interne Une erreur est apparue lors de la communication USB.

Note de bas de page 1

Si I'erreur n’est pas acquittée apres plusieurs mises sous tension et mises
hors tension, il faut faire réparer I'appareil chez JUMO.

% Renvoyer I'appareil
=  Chapitre 2.5 ,SAV et support technique”




12 Que faire si...

Description

Cause

Solution

Apparait sur I’écran :

Setup aktiw

Le logiciel Setup transfére des données.
Pendant le transfert de données, la fonction de
surveillance est momentanément désactivée et
I'appareil est redémarré.

Attendre la fin du transfert de données

La valeur mesurée cli-|L’appareil se trouve en mode Alarme % Vérifier la valeur limite au niveau
gnote dans la partie su-|Les LEDs K1, K2 sont rouge. . Configuration.
périeure de I'écran. La valeur mesurée clignote sur I'écran et Trouver la cause du dépassement inférieur
se trouve, suivant le comportement réglé, au- ou supérieur de la valeur limite
dessous ou en dessous de la valeur limite. L cohéant er la valeur limit
. e . e cas échéant, corriger la valeur limite
Dax ST 2 - Valeur mesurée trop élevée ou trop faible =cheant, corrig LoEeEs
, e Le cas échéant réduire I'hystérésis trop
- Valeurs de température trop éloignées I'une grand parce qu'il se trouve éventuellement
GP?-?larm 23_3 de I'autre pour la surveillance de différence trop loin de la plage correcte.
st dim : = Chapitre 7.3.3 ,Valeur limite, hystérésis“
La LED K1 est rouge bien | L’appareil est réglé comme limiteur de tempé- | % Appuyer sur la touche (RESET) pendant

plus de 3 s, ainsi le relalS est déverrouillé

que la valeur mesurée |rature de sécurité (STB). f "
; manuellement.
soit dans la  plage|\ame lorsque la valeur mesurée revient dans la o Chapi Acaui de ral
correcte plage correcte aprés un dépassement, le relais apitre 5.5 ,Acquittement de ['alarme
du contréleur ne retombe pas automatiquement. ?Ve_c Iadtouche ’Reset (Elj_gtluement pour
II faut le déverrouiller manuellement. imiteur de température STB)
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Description

Cause

Solution

... la sortie a relais Alarme
entre les bornes 14 et 15
n'‘est pas fermée bien
que la LED OK soit verte
(dans la plage correcte).

- Le fusible intégré est défectueux a cause
d’un courant de relais trop intense.

% Mesurer les bornes 5 et 7 du relais avec un
testeur de continuité lorsque la LED K1 est
verte.

% L’appareil doit &tre réparé chez JUMO.
= Chapitre 2.5 ,SAV et support technique“

I'écran est sombre,
seules les LEDs sont en-
core allumées

- Lextinction de I’écran aprés écoulement du
time out a été activée.

Appuyer sur n’importe quelle touche
ou désactiver le time out.

= Chapitre 7.6.8 , Time-out Commande*




13 Remarques pour I'appareil avec I'option 062 GL

Les informations suivantes complétent ou remplacent les indications déja existantes.

13.1 Caractéristiques techniques

Conditions ambiantes suivant catégorie d’utilisation C pour zones fermées

Température 0a55°C
Humidité relative de I'air <100% Hr
Vibration <0,7g

Base d’essai : prescriptions techniques GL & directives :
EMC 1

Classe d’exigence du logiciel : 4

13.2 Messages d’alarme

= Chapitre 10 ,Messages d’alarme*”

13.3 Verrouillages

Le niveau "Configuration" est verrouillé par un code.

= Chapitre 7.6.9 ,Code*”

Le changement de code, volontaire ou involontaire, n’est pas possible d’emblée.
= Chapitre 5.7 ,Plomber I'appareil“
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& Pour le SAV, veuillez nous renvoyer I'appareil.
Conformément & la recommandation de la Germanischen Lloyd, il faut garantir pour certaines applications la dis-
ponibilité d’un appareil de remplacement.

(ad Il est recommandé de conserver sur place une impression des parametres de configuration (programme Setup) et
les documents techniques du STB/STW (schéma de raccordement) (le cas échéant demander)).



14 Comportement des sorties

Etat de fonctionnement

Sortie relais Alarme

Sortie relais
Pré-alarme KV

Sortie analogique

Initialisation
Phase d’initialisation apres mise sous tension inactive inactive 0 mA,
(pour env. 10 secondes) oV
Communication Setup
Pendant la Lecture-Ecriture de la configuration | inactive Surveillance pré- | Emission du  signal
(env. 5 secondes) alarme active :?r)alogique mis a
= Chapitre 7.3.4 | 'échelle
= Chapitre 7.5
Mode normal
Systéme apreés phase d’initialisation parfaite | inactive, Surveillance pré- | Emission du  signal
(Premiére mise en service - STB) déverrouillage possible | alarme active analogique  mis  a
_ : : = Chapitre 7.3.4 | 'échelle
Systeme apres phase d'initialisation parfaite Surveillance de la = Chapitre 7.5
(STB, STW) valeur limite active
= Chapitre 7.3.2
Erreur externe
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14 Comportement des sorties

Etat de fonctionnement

Sortie relais Alarme

Sortie relais
Pré-alarme KV

Sortie analogique

Rupture de sonde, court-circuit de sonde inactive Erreur pré-alarme et | Erreurs configurable
(par ex. entrée 1) Relais préalarme | o Ghapitre 7.5.6
configurable U anal d' \
. n signa erreur es
= Chapitre 7.3.6 appliqué
Chapitre 7.5.6
Aprés rupture de sonde, court-circuit de sonde | Surveillance  de  la | Surveillance pré- | Emission  du  signal
(STW) valeur limite active alarme active analogique mis a
I’échelle

= Chapitre 7.3.2

Apres rupture de sonde, court-circuit de sonde
(par ex. entrée 1) (STB)

inactive,
déverrovuillage possible

Aprés acquittement de la rupture de sonde,
court-circuit de sonde (STB)

Surveillance de la
valeur limite active

=  Chapitre 7.3.2

= Chapitre 7.3.4

= Chapitre 7.5

Surveillance de la différence par diagnostic

Différence — Alarme (fonction STW)

inactive

Erreur pré-alarme et
Relais préalarme
configurable

= Chapitre 7.3.6

Erreurs configurable
= Chapitre 7.5.6

Un signal d'erreur est
appliqué
Chapitre 7.5.6




14 Comportement des sorties

Etat de fonctionnement

Sortie relais Alarme

Sortie relais
Pré-alarme KV

Sortie analogique

Différence — Alarme a nouveau inactif (fonction
STW)

Surveillance de la
valeur limite active

=  Chapitre 7.3.2

Surveillance
alarme active

= Chapitre 7.3.4

pré-

Emission du  signal
analogique mis a
I’échelle

=  Chapitre 7.5 Signal

Différence — Alarme (fonction STB) inactive Erreur pré-alarme et | Erreurs configurable
Relais préalarme = Chapitre 7.5.6
configurable Un signal d o "

. n signal d'erreur es
= Chapitre 7.3.6 appliqué
Chapitre 7.5.6
Différence — Alarme a nouveau inactif (fonction | inactive, Surveillance pré- | Emission du  signal
STB) déverrouillage possible alarme active analogique mis a
: : : = Chapitre 7.3.4 | 'échelle
Aprés acquittement Différence — Alarme (fonc- | Surveillance de la = Chapitre 7.5
tion STB) valeur limite active
= Chapitre 7.3.2

Erreur interne

Erreur interne Canal diagnostic actif inactive Surveillance pré- | Emission  du  signal

£ = Canal di o - s m q I alarme active analogique mis a

rreur interne Canal diagnostic & nouveau inac- | Surveillance e la . ’échelle

tif valeur limite active = Chapitre 7.3.4 ,

) = Chapitre 7.5
= Chapitre 7.3.2
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14 Comportement des sorties

Etat de fonctionnement

Sortie relais Alarme

Sortie relais
Pré-alarme KV

Sortie analogique

Erreur interne Canal de sécurité actif (STB) inactive, Erreur pré-alarme et | Erreurs configurable
Relais préalarme | o, Chapitre 7.5.6
configurable Un signal d o .
n signa erreur es
© Chapite 73.6 | apoiions
Chapitre 7.5.6
Erreur interne Canal de sécurité a nouveau inac- | inactive, Surveillance pré-

tif (STB)

déverrouillage possible

Erreur interne Canal de sécurité aprés acquit-

tement (STB)

Surveillance de la
valeur limite active

= Chapitre 7.3.2

alarme active
= Chapitre 7.3.4

Emission du  signal
analogique mis a
I’échelle

= Chapitre 7.5
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DIN CERTCO STB/STW1223

DINCERTCO

Détemteurs de certificats

Produit

Typ, Modéle

Base(s) de wérification

Marque de conformité

Wumdro d emregistrement
Valable jusqu'au

Dutilisation des sigles

CERTIFICAT

JUMO GmbH & Co. KG
Moritz-Juchheim-Str, 1
36039 Fulda
ALLEMAGNE

Dispesitifs du réglage et de limitation de &
peoduction de chaleur

sature powr systémes de la

JUMD safetyM STB/STW 701150

ton po les disporitifs du réglage et d
es de la production de chalewr (Edition:

STB/STW1223

2016-03-31

awtres indications cf. [amnexe,




ANNEXE

Certificat STB/STW1223 du 2015-02-20

Dennées techniques. Of. fiche techmique sur numéro denregistrement

dans www.dincerteo.tuv.com

Laboratoire d essais/ TUV RORD
Organisme de virification

ALLEMAGNE

Rapport(s) d"essais

Ty
3 I CORO Goreitichalt fir Koeformititnbewertung mbé) - Abolmitrafle 55 - 011103 Bertin

e discertn de
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Report E325456-20120611

CERTIFICATE OF COMPLIANCE

Certificate Number
Report Reference
Issue Date

Issued to:

to certify that
representative samples of

Standard(s) for Safety:

Additional Information:

20141010-E325456
E325456-20120611
2014-OCTOBER-10

JUMO GMBH & CO KG
MORITZ-JUCHHEIM-STRASSE 1
36039 FULDA, GERMANY

Component - Temperature-Sensing Controls
SEE ADDENDUM PAGE

Have been investigated by UL in accordance with the
Standard(s) indicated on this Certificate.

UL 60730-1, Standard for Automatic Electrical Controls for
Household and Similar Use, Part 1: General Requirements
UL 60730-2-9, Standard for Automatic Electrical Controls
for Household and Similar Use, Part 2: Particular
Requirements For Temperature Sensing Controls
CAN/CSA-E60730-1:02, Canadian Standard for Automatic
Electrical Controls for Household and Similar Use, Part 1:
General Requirements

CAN/CSA-E60730-2-9:01, Canadian Standard for
Automatic Electrical Controls for Household and Similar
Use, Part 2: Particular Requirements For Temperature
Sensing Controls

UL 1998, Standard for Software in Programmable
Components

See the UL Online Certifications Directory at
www.ul.com/database for additional information

Only those products bearing the UL Certification Mark should be considered as being covered by UL's

Certification and Follow-Up Service.

are i

in certain ional features or restricted in performance

capabilities and are intended for use as of complete submitted for rather

Barmhel

wue
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CERTIFICATE OF COMPLIANCE

Certificate Number ~ 20141010-E325456
Report Reference  E325456-20120611
Issue Date  2014-OCTOBER-10

than for direct separate installation in the field. The final acceptance of the component is dependent upon its
installation and use in complete equipment submitted to UL LLC.

Look for the UL Certification Mark on the product.

This is to certify that representative samples of the product as specified on this certificate were tested
according to the current UL requirements.

Component -

Self-resetting Temperature Limiters, Jumo safetyM Series STW 701150

Non-self-resetting Temperature rs, Jumo safetyM Series STB 701150

oy 724

wue

o ol UL Customar S Ruprsentie st o/ CoracL
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SEBS-A.143631/14-1, V1.0

TuUV NORD

Zertifikat

Nr. SEBS-A.143631/14-1, V1.0

Die TUV Nord Systems GmbH & Co.KG bestitigt hiermit

JUMO GmbH & Co.KG
Moritz-Juchheim-Strafe 1
36039 Fulda

dass die Gerite-Reihe (Typenliste siehe Riickseita)

"Elektronischer Sicherheits Temperatur Wichter/Begrenzer JUMO
safetyM STB/STW 701150"

i ist fiir sicherhei ikati bis SIL 3, bzw. bis PL ¢
und die ung der hfol N erfillt

DIN EN 61508/-1/-2/-3:2011
DIN EN 14587:2012
DIN EN 60730-2-9: 2011
DIN EN ISO 13848-1: 2008

Grundlage der Zertifizierung ist der Bericht
SEBS-A.143631/14TB-1  in  der jeweils
gliltigen Fassung.

Dieses Zertifikat berechtigt zur Nutzung des
nebenstehenden Prifzeichens.

Gilltig bis: 2019-12-18
Aktenzeichen: 8111274991

Augsburg, den 2014-12-18
B/

Blanca Pluff

oV GetH & Co.KG, S0d, Halderst. 27, BE1S0 Augabuy



P ¥P zu SEBS-A.143631/14-1, Version V1.0
Typen _..Za._h:_at_tx..a__s-ia s Baganik SFF PFDuy PEH [1/h]
230V: g 5 96% 2,02e-4 4,56-9
TUMO safetyM 1 PT100 - Zweileitertechnik (1001)
STBISTW 701150 2 PT100/PT1000 — 96% 45705 1.05¢-9
ilai (1002}
2 PT100/PT1000 — Dreileitertachnik | 96% 4,57e-5 1.050-8
{1002)
2 Them ents (1002) 5% 4.49e-5 1.03e-8
1 PT1D0/PT1000 96% 5.30e-5 1,22e-8
(Zwai + Dreileitertecnnik)  (1002)
1T
STB/STW 701150 ohne Sensorik | 96% 4,48e-5 1,04e-0
10020 Architektur
kein Fihler
oder Nutzung 4. 20mA
bedeutet keine Einbaziehung des
Sensors bai Barechnung
24V i ; 96% 28164 6.5%9e-8
JUMO safetyM 1 PT100 - Zweileitertechnik {1001}
STBISTW 701150 2 PT100/PT1000 — 6% 1.350-4 3.07e-9
ilai ik (1002)
2 PT100/PT1000 - Dreileitertechnik | 96% 1,35e-4 30709
{1002)
2 Traciicele (1002) 6% 1,37e-4 3,13e-9
1 PT100/PT1000 6% 1,41e-4 3239
(Zwei + Dreileitertachnik) (1002
1
STRISTW 701150 ahne Sensorik 96% 1,33e-4 3.05e-8
10020 Architekiur
kein Flhler
oder Nutzung 4..20mA

bedeutet keine Einbeziehung des

| Sensors bei Berechnung

Der JUMO safetyM STB/STW 701150 besitzt entsprechend DIN EN 14537 folgende
‘Wirkungsweisen: 2B, 2D, 2F, 2K, 2J, 2V, 2N, 2P, Softwareklasse C

Aktenzeichen: 8111274981

GmbH & Co KG,

Halderst, 37, 84150 Augsburg
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DGRL 1045P0038/15/D0046

Priifbericht iiber die Abnahme von

Druckgeriten / Druckgeréteteilen \IJ
e s ot S e i e AR TUV NORD

e Sirao 5 Autrags-Nr.: B112184545-0100
ot mcrsory Py
Modut: | weas: 6O FO 8@ Ne: |
] Fertigungastatte: | Mastamreg et
JUMO GmbH & Co. KG JUMO GmbH & Co. KG
Maoritz-Juchhoim-Strafie 1 Moeitz-Juchhoim Strafle
D-36039 Fulda 0-36039 Fulda
[m] o [ Druckhshandes Ausristungsteil
ennat Find o teermiag beaten pirasist dapeant Prevsirs ccenscnes
=] ] o
Fiping
Farstal-Nr div.fur Typ 701150 Merstelierzeichen - Kategorie w
Men sy W, und 701155 Maradachans i Caegery
Apocwr und 4 Tow of manSuiln ms
JUBID satetyM STEUSTW 701150 und
JUMO safetyM STRISTW EX 701150
Retuh | Crarmoer 5. Prioercht 10450031 114/D0048 vom 13.03. 2014
PROFGRUNDLAGEN; | TEST sseceacamons:
Richthnie 97ZVEG AD20000  [E) Normen (] DN EN 61508 (SIL 2/ 3. DIN EN IS0 13849-0iPL d ),
et WIS ADXG0 - DIN EN 14597, DIN EN 50730-2.8
Abwmchungen kging ! nong
[
VORLAUFENDE PROFUNGEN: | rarwnous rests:
Duser inon Maching ifbsncht 1045 T GmbH & Co. KG vom 13.00.2014 dar.
Grund fur du E: o ng 11/2014 nach den 6. g. Normen durch
TUV NORD Systems GribH & Co. KG, Funktionale EELAS., 27, 8615 [
Zersfikate 5. Anlaga)
EG i [ ] TUW NORD Systems GmbH & Co. KG
LG ik wramname Nkt Doy
EG-Entwurlsprifung O Adwsse Grolle Bahnsimtie 31, D-2252% Hambag
EC tuters smaemnaion, Raven
Pradung dus Enteurts [ Zedkatiesch-Nr. 07 202 1045 20031 1 14 1 DO04E vom: 19032014
Evaneaeen sl sagn Canscatn  Rapart e
ERGEBNIS: [ nesu 1
e ah der AL 972EG sowie den 0.9 Prilgrundisgen und
EIGASEN Kaino Eing Aot
Cotteaton o sptomerded

Hirweise: 1. Die i n o
Motas des " ey st nickt zulsasig

Tast Luber wiory h

2 Aaden sain, win 2 B Prifungen vor inbetriebnatme am
Mutstelungscn oder die Einhaltung wesersr EG-Richtison.
K Direciees
. : Priifabaratarim fiir Druc dor

on: Gottingen Datum: 00.03.2015 o o hgarind

Iesgaktionsbaricht SEBS.A 14631114TB-1 STVSTW T01150) T
Anlagen ._» i ‘Banannte Stelle, Kenounmes 0945

Zursfikcnt Ne. SEBS-A :E___:...__.t.—.anm.!
Zordkat Nr SEBS-A 143631/14-2, V1.0 {die)




GL 36 790 11HH

TYPE APPROVAL CERTIFICATE DNV-GL

This is to certify that the undernoted product(s) has/have been tested in accordance with the relevant
requirements of the DNV GL Type Approval System.

Certificate No.

36 790 - 11 HH

Safety Manitor / Limiter

Company IUMO GmbH & Co.KG
Moritz-Juchheim-Strafie 1
36039 Fulda, GERMANY

Product

Type STB/STW 701150

Envirenmental Category

Technical Data /
Range of Application

Test Standard

Documents

Remarks

Valid until - 2017-06-17
Page 1of1
File No.  LA.03
Hamburg, 2015-04-27

DNV GL

[ep——

STB/STW 701155 (Ex-proof varsion)
C, EMC1

Power supply: 110 ... 240 V AC
20 .. 30 V AC/DC
Inputs: 2x analogue (Pt100 / Pt1000 2- or 3-wire, thermocouple, 0/4..20mA)
1x digital

Outputs: 2x cfo contacts (Pra-alarm / Alarm)
Mounting: rail
HMI: Display: monochrome with back-light (96x64 Dots)

SMD-LED's: 1x groan, 2yellow, Ix red

Operation: 4-time operator keys: Pgm (P}, Down, Up, R (Reset)
Degree of protection: 1P 20
Software version: 257.02.01 (Diagnostic)

258.02.01 (Chansl)

Tests and evidence according to “Requirement Class 4"
Ex-proof aecording to the certificate: TOV 11 ATEX 556139 X

for the of Type Chapter 2, Edition 2003

Test reports: GL File 11-153608 (CD1, CD2)
Supplement 2012: GL ref. 13-016689; Supplement 2014
TiV Nord Certificate No. SEBS-A.1436131/14-1, V1.0
TV Nord hoﬁ_:ﬂh!_ No. SEBS-A.1436131/14-2, V1.0
and test specified in the “Technical
Reports: No. mem A.143631/14TB-1 and No, SEBS-A143631/14TB-2"

This certificate |s kssued on the basis of GL Guidelines for the Performance of
Type Approvals, Chapter 1 - Procedure (VI-7-1), Edition 2007

Type Approval Symbaol @ ®
/
\L, Q\ DIV

z&ku Rinkel Dariusz Lesniewski
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EG-Baumusterpriifung

SR

~

TuVNORD

ZERTIFIKAT
CERTIFICATE

EG- Ww:i:-.h.i_é_.-_:n
EC typocxamination
nach I atcording to directive S7/2VEC
Zertifikat-Nr. / Cortificate No,- 07 202 1045 Z 0031/14/D004S rev 01

Name und Anschrift des Herstellers  JUMO GmbH & Co. KG

Mame and address of boarsr! Moritz-Juchheim-Strake 1

IAnf D-36038 Fulda

Higemit “wird bescheinigl, dass das unlen EG e Anf der
Richilinie 97/23EG erfijit.

W hereby corsly that the i Tulfies

Geprit nach Richtiinie 57/23EG EG-Baumusterpriifung (Modul B}

Terstadt dccoring 10 87/23EC EC type-gxamination (module B)

Prisfbarichi-Nr../ Test roport No.: 1045P0031 M 4/DI0046, 1045P0038/15/DID04E und
SEBS-A.14631M4TB-1bzw. SEBS-A.14631/14TB-2

ibung des i ;
(Druckgerat): beg i hter und
ption of bype 3 Ieharhel

JUMO safetyM STBISTW 701150
JUMO safetyM STBISTW Ex 701155

Fertigungssiitie/Place of manutacturs; JUMO GmbH & Co, KG
Moritz-Juchheim-Strafie 1
D-36038 Fulda

Gt bis/ vasa unti: 31.01.2023

Géttingen. 09.03.2015

TOW Mord Systems GroH & Co.KG  Tal  +48-0) 551 3888 170
Grolla Babrotato 31 Fax +40-{0) 351 3685 121
D-22535 Harmaurg emad postingeniaar-rond i




inigung

Konformitéatsbeschei

JUMO GmbH & Co. KG
= . Moritz-Juchheim-Strate 1
Mere than [emssrs# stamation. —— 36039 Fulda, Germany

EU .—Ao:*oqa_mw.»wm;_m..::m

EU D of C UE de conformité

Dokument-Nr. CE 482
Document No. / Document n*
Hersteller JUMO GmbH & Co. KG
Manufacturer / Etabi par
Anschrift Moritz-Juchheim-Strae 1, 36039 Fulda
Address / Adresse
Produkt Beschreibung STBISTW
Product/ Produt Typl Serie 701150/

Typenblatt-Nr. 701150

Wir erklaren in alleiniger Verantwortung, dass das bezeichnete Produkt die

ungen der ichtlinien erfiillt.
We hereby declare in sole responsibilly that the designated product fulfls the safety requirements of the European directives.
Nous déclarons sous notre seule responsabilité que le produit remplit les directives européennes.

Datum der Erstanbringung des

Richtlinie CE-Zeichens auf dem Produkt
Directive / Directive Date ofrstappicaton ofthe CE mark o th product
§ § Dato G 1ara aphiaion d sl CE sur s brocut
2004/108/EG  [EMV-Richtlinie (EMC)] bis 19.04.2016 gl
2014/30/EU [Elekiromagn. Vertraglichkeit (EMC)] ab 20.04.2016 1
97123EG [Druckgerate-Richtlinie (PED)] Mod. B+D; Kat. IV; bis 18.07.2016 1
2014/68/EU [Druckgerate (PED)] At 13; ab 01.06.2015 11
2014/68/EU [Druckgerate (PED)] Mod. B+D; Kat, IV; ab 19.07.2016 1
Richtlinie (LVD)] bis 19.04.2016 1
2014/35/EU [Niederspannung (LVD)] ab 20.04.2016 1

EU-Baumusterpriifbescheinigung
Type examination / Tests échantillon

Zertifikat 07 202 1045 Z 0031/14/D0046 rev.01 (PED)

applied / écifi appliquées
EN 14597 Ausgabe: 2012
EN 61326-1 Ausgabe: 2013
EN 61326-3-1 Ausgabe: 2008
EN 60730-1 Ausgabe: 2011
EN 6073029 Ausgabe: 2010
AD 2000 Merkblétter
Qualitéitssi der i

Recognized quality assurance systems used in production / Organisme notifié agréé

nach Richtlinie 97/23/EG / Directive 97/23/EC / Directive européenne 97/23/CE
TUV SUD Industrie Service GmbH, Westendstralle 199, 80686 Minchen, Germany
Kennnummer 0036
Identification No. 0036, N° d'dentifcation 0036

Firma / Company / Société

Aussteller: JUMO GmbH & Co. KG,
Issued by: / Etabli par:
Ort, Datum: Fulda, 2015-06-01

Place, date: / Lieu, date:

Rechtsverbindliche Unterschrift Berelchsleitung Verkauf
Legally binding signature
Signature juridiquement valable ppa. Wolfgang Vogl

Kommandilgeselischaft, Sitz: 36039 Fulda, Amisgericht Fulda, HRA 302 USt-Id.-Nr. DE 112411234; Personlich haftende Gesellschafterin: M. K. JUCHHEIM GmbH,
Sitz: 36039 Fulda, Amtsgericht Fulda, HRB 17; Geschaftsfuhrer: Dipl-Ing. Berhard Juchheim, Dipl.-Kfm. Michael Juchheim
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inigung

Konformitéatsbeschei

JUMO GmbH & Co. KG
> . Moritz-Juchheim-Stratie 1
More than RS ssmaien] —— 36039 Fuida, Germany

_EU Konformitétserklarung

EU of C /Dé UE de conformité
Dokument-Nr. CE 4821
'Document No. / Document n*
Hersteller JUMO GmbH & Co. KG
Manufacturer / Etabi par
Anschrift Moritz-Juchheim-Strae 1, 36039 Fulda
Address / Adresse
Produkt Beschreibung STBISTW
Product / Produit Typ/ Serie 7011501...

Typenblatt-Nr. 701150

Wir erkldren in alleiniger Verantwortung, dass das bezeichnete Produkt die

gen der erfiillt.
We hereby declare in sole responsibillty that the designated product fulflls the safety requirements of the European directives.
Nous déclarons sous notre seule responsabilité que le prodit remplitles directives européennes.

Datum der Erstanbringung des

Nﬁnﬁ\_m D et CE-Zeichens auf dem Produkt
Date o st applicatn of the CE mrk o e prodtct
20041108/EG [EMV-Richtlinie (EMC)] bis 19.04.2016 ate e 1ére applicgfon du sige GE surle produt
2014/30/EU [Elektromagn. Vertraglichkeit (EMC)] ab 20.04.2016 1
97123/EG [Druckgerate-Richtinie (PED)] Mod. B+D; Kat. IV; bis 18.07.2016 11
2014/68/EU [Druckgeréte (PED)] Art.13; ab 01.06.2015 1
2014/68/EU [Druckgeréte (PED)] Mod. B+D; Kat. IV; ab 19.07.2016 11
2006/42/EG [Maschinen-Richtinie (MD)] 1

EU-Baumusterpriifbescheinigung
Type examination / Tests échantilon

Zertifikat 07 202 1045 Z 0031/14/D0046 rev.01 (PED)

Angewendete Normen/Spezifikationen

applied / appliquées

EN 14597 Ausgabe: 2012 EN 60204-1 Ausgabe: 2007
EN 61326-1 Ausgabe: 2013 AD 2000 Merkblatter

EN 61326-3-1 Ausgabe: 2008

EN 60730-1 Ausgabe: 2011

EN 60730-2-9 Ausgabe: 2010

EN ISO 13849-1 Ausgabe: 2008

i i der ti

Recognized quality assurance systems used in production / Organisme nolifié agréé

nach  Richtlinie 97/23/EG / Direcive 97/23/EC  Direcive européenne 07/23/CE
TOV SUD Industrie Service GmbH, Westendstrafie 199, 80686 Minchen, Germany
Kennnummer 0036
Identifcation No. 0036, N* didentiication 0036

Firma / Company / Société

Aussteller: JUMO GmbH & Co. KG, Fuld
Issued by: / Etabli par:

ort, Datum: Fulda, 2015-06-01

Place, date / Lieu, date

Rechtsverbindliche Unterschrift Bereichsleitung Verkauf |
Logaly binding signaturs ppa. Wolfgang Vog!

Signature juridiquement valable

Kommanditgesellschat Sitz: 36039 Fulda, Amtsgericht Fuida, HRA 302 USt.-Id.-Nr. DE 112411234; Personiich haftende Gesellschafterin: M. K. JUCHHEIM GmbH,
Sitz: 36039 Fulda, Amisgericht Fulda, HRB 17; Geschaftsfuhrer: Dipl.-Ing. Bemhard Juchheim, Dipl.-Kfm. Michael Juchheim
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JUMO GmbH & Co. KG JUMO Régulation SAS
Adresse : Actipdle Borny
Moritz-Juchheim-StraBe 1 7 rue des Drapiers

36039 Fulda, Allemagne B.P. 45200

Adresse de livraison : 57075 Metz - Cedex 3, France
MackenrodtstraBe 14 Téléphone : +33 387 37 53 00
36039 Fulda, Allemagne Télécopieur : +33 3 87 37 89 00
Adresse postale : E-Mail : info.fr@jumo.net
36035 Fulda, Allemagne Internet : www.jumo.fr

Téléphone : +49 661 6003-0
Télécopieur : +49 661 6003-500

E-Mail : mail@jumo.net

Internet : www.jumo.net

JUMO Mess- und Regeltechnik AG JUMO Automation S.P.R.L. / P.G.M.B.H. / B.V.B.A.
Laubisritistrasse 70 IndustriestraBe 18

8712 Stéfa, Switzerland 4700 Eupen, Belgique

Telefon : +41 44 928 24 44 Téléphone : +32 87 59 53 00

Telefax : +41 44 928 24 48 Télécopieur : +32 87 74 02 03

E-Mail : info@jumo.ch E-Mail : info@jumo.be

Internet : www.jumo.ch Internet : www.jumo.be
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