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Figure 1

a. Toothed wheel

b. Pick-up RS stock no. 304-172*
Red

Black

.Green

Link

. Fuse

LHi

Low

0-10V = 0-2kHz

*Alternatively analogue pick-up RS stock
no. 304-166 could be used, and should
be directly connected to terminals C and
D. In this case link E-F should be
removed.

@ Abbildung 1

a. Zahnrad

b. MeRwertaufnehmer

(RS Best.-Nr. 304-172%)

Rot

Schwarz

Grin

Briicke

Sicherung

. H-Pegel

L-Pegel

0-10V = 0,5kHz

*Als Alternative kann der analoge
MeRwertaufnehmer RS Best.-Nr. 403-
166 verwendet werden, der dann direkt
an die Klemmen C und D
anzuschlieflen ist. In diesem Fall sollte
die Bricke zwischen E-F entfernt
werden.
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@ Figura 1

a. Rueda dentada
b. Toma, Cédigo stock RS 304-172*
c. Rojo

d. Negro

e Verde

f. Enlace

g. Fusible

h. Hi

i. Low

j. 0-10V = 0-2kHz

*Como alternativa, se puede usar la toma
Cédigo RS 304-166, y se deberia
conectar directamente en los terminales
Cy D. En este caso se deberia retirar el
enlace E-F.

® Figure 1

a. Roue
dentée
b. Code commande RS 304-172*
c. Rouge
d. Noir
e. Vert
f. Liasion
g. Fuse
h. Haut
i. Bas
j;0alov=0a 2kHz

*On peut également utiliser prise
analogique code commande RS 304-
166, et il faut la raccoder directement
aux bornes C et D. Dans ce cas, il faut
enlever la liasion E-F.

@ Figura 1

a. Ruota-dentata

b. Trasduttore codice RS 304-172*
c. Rosso

d. Nero

e. Verde

f. Connessione

g. Fuse

h. Hi

i. Low

j. 0-10V = 0-2kHz

*In alternativa si potrebbe utilizzare il
trasduttore analogico Codice RS 304-
166, e si dovrebbe collegaria
direttamente al terminali C e D. In
questo caso le connessioni E-F
dovranno essere rimosse.

Figurer 1

a. Tandhjul

b. Fgler RS varenr. 304-172*

c. Rad

d. Sort

e.Grgn

f. Link

g. Sikring

h. Hi

i. Low

j. 0-10V = 0—2kHz

*Det er ogsd muligt at benytte den
analoge fgler RS varenr. 302-166, der
skal forbindes direkte for at tilslutte
terminalerne C og D. | dette tilfeelde skal
link E—F fjernes.

@ Afbeeldingen 1

a. Getand wiel
b. Opnemer,RS voorraadnr. 304-172*
c. Rood

d. Zwart

e. Groen

f. Koppeling

g. Zekering

h. Hi

I. Low

J. 0-10V = 0-2kHz

*Als alternatief kan een analoge
opnemer, RS voorraadnr. 304-166,
worden gebruikt, en dient direct te
worden aangesloten om C en D af te
sluiten. In dit geval dient koppeling E-F
te worden verwijderd

@ Figurer 1

a. Tandat hjul

b. Givare, RS Lagernr 304-172*
c. Réd

d. Svart

e.Gron

f. Lank

g. Sakring

h. Hi

i. Low

j. 0-10V = 0-2kHz

*Alternativt kan den analoga givaren, RS
Lagernummer 304-166 anvandas, och
skulle anslutas direkt for att avsluta C
och D. | detta fall bor lank E- F tas bort.
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A. Toothed wheel  A. Zahnrad

B. Motor speed B. Motordrehzahl

C. Motor C. Motor

D. Controller D. Regler

E. Speed control E. Drehzahlregel-
signal signal

F. Sensor F. Sensor

G. Digital tacho G. Digital-
unit tachometer

H. DC H. Gleichspannung

I. Analogue I. Analoges
signal Ruckfuhrsignal
feedback
signal

Motor speed control / Regelung von Motordrehzahlen / Control de velocidad del motor /
Commande du régime du moteur / Controllo velocitamotore / Motorhastighedsregulering /

Motortoerentalregelaar / Motorhastighetsreglering
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B. Velocidad del B. Régime du
motor moteur

C. Motor C. Moteur

D. Controlador D. Contréleur

E. Sefal de control E. Signal de
de velocidad Controle de

F. Sensor régime

G. Unidad de F. Détecteur
tacémetro G. Tachymetre
digital numerique

H. cc H. cc

|. Realimentacién 1. Signal de
de sefal reaction du
analégica signal

amalogique
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A. Ruotadentata A. Tandhjul
B. Velocitamotore  B. Motorhastighed
C. Motore C. Motor
D. Controllore D. Controller
E. Segnale E. Digitalt
controllo tachometer
velocita F. Sensor
F. Sensore G. Analogsignal
G. Indicatore di feedbacksignal
rotazione H. Jaevnstrgm
digitale |. Hastigheds-
H. cc kontrolsignal
I. Segnale di
feedback
segnale
analogico
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A. Getand wiel A. Tandhjul

B. Motortoerental ~ B. Motorhastighet

C. Motor C. Motor

D. Regelaar D. Kontroll

E. Signaal E. Hastighetsregl.-
toerentalregeling signal

F. Sensor F. Sensor

G. Digitale G. Digital
tachometer takoenhet

H. Gelijkstroom H. Likstrom

|. Terugkoppel- I. Analog signal
signaal aterkoppling-

ssignal
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A. RS Stock no. 257-149 A. Cddigo RS 257-149 A. Codice RS 257-149 A. RS voorraadnr. 257-149
or 257-133 0 257-133 or 257-133 of 257-133
B. Link B. Enlace B. Connessione B. Koppeling
C. Fuse C. Fusible C. Fusible C. Zekering
D. Hi D. Hi D. Hi D. Hi
E. Low E. Low E. Low E. Low
F. LED +V Anode Cathode F. LED +V anodo cétodo F. LED +V (Anodo) Catodo F. LED +V anode kathode
G. Rate of flow indication 0-10V  G.Velocidad de indicacion G. Valore indicazione difusso G.Indicatie stroomsterkte
H. High flow alarm de flujo 0-10V 0-10vV 0-10V
I. RS stock no. 245-001 H. Alarma de flujo alto H. Allarme flusso elevato H. Alarm hoge stroming
J. Low flow alarm |. Codigo RS 245-001 I. Codice RS 245-001 I. RS voorraadnummer
J. Alarma de flujo bajo J. Allarma flusso basso 245-001

J. Alarm lage stroming

> D

A. RS Best.-Nr. 257-149 A. Code commande RS A. RS varenr. 257-149 @
oder 257-133 257-149 ou 257-133 eller 257-133 A. RS Largernr 257-149

B. Briicke B. Liason B. Link eller 257-133

C. Sicherung C. Fusible C. Sikring B. Lank

D. H-Pegel D. Haut D. Hi+ C. Sékring

E. L-Pegel E. Bas E. Low D.HI

F. LED +V Anode Kathode F. DEL = +V (Anodique) F. LED +V anode katode E. LOW

G. DurchfluBanzeige mit 0-10V Cathodique G.Gennem-strgmning- F. LED +V Anod Katod

H. DurchfluBtberschreitungs- G. Indication du débit 0 & 10V shastighed 0-10 V G.Matt pa flodesangivelse
Alarm H. Alarme de débit élévé H. Alarm til hgj 0-10V

I. RS Best.-Nr. 245-001 |. Code commande RS gennemstrgmning- H. Overflodeslarm RS

J. Durchfluunterschreitungs- 245-001 shastighed Lagernummer 245-001
Alarm J. Alarme de débit bas I. RS varenr. 245-001. I. Underflédeslarm

J. Alarm til lav
gennemstrgmning-
shastighed
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RS Stock No.

440-509

Introduction

The RS Digital Tacho Unit is designed to accept a series of digital
pulses with frequencies of 0-400Hz or 0-2kHz (link selectable), and
give a 0-10Vdc output signal proportional to the input frequency.

Signal Connections Supply Connections

A= 0V L = Live
B = 12V auxiliary supply at 50mA N = Neutral
c= 0oV Supply: 240Vac Link 2-3
D = Digital input signal Supply: 115Vac Link 1-2 & 3-
4
E =] Link fordc or No Link for ac
F =] Input signal input signal
Dimensions

G =0V L=6.0W=3.5H =1.6ins.
H*= Analogue output voltage 0-10V

nominal
I = 0V

Fixing Holes

J = ‘High output’ - Sinks 10mA when 5.5 x 3.0 x 0.125@ins

HI is illuminated
K= 0V
L = ‘Low output’ - Sinks 10mA when

Low is illuminated
M =] Link for 0-400Hz or No Link
N =] Input for 2kHz Input

Adjustment Potentiometers

V = Adjusts the analogue output at terminal H downwards from its
nominal 10V full scale.

H = Adjusts the threshold at which the high output J and its
corresponding LED turn on.
L = Adjusts the threshold at which the low output L and its

corresponding LED turn on.

*Notes:

1. When a dc input signal is selected (link E-F made) the threshold
points are >+300mV and <+100mV. When an ac input signal is
selected (no link E-F) the threshold points are >+100mV and <-
100mV.

2. If the input signal does not cross the thresholds in (1) above then it
is usually possible to make it do so using a dc blocking capacitor in
line to input terminal D. A typical value for such a capacitor would be
22nF e.g. RS stock no. 312-1447. If an ac input signal is then
selected (no link E-F) the board should then respond, providing the
input has an amplitude or greater than around 250mV peak-peak.

3. The 10V output will source up to 5mA without affecting its linearity.

RS Components shall not be liable for any liability or loss of any nature (howsoever
caused and whether or not due to RS Components’ negligence) which may result
from the use of any information provided in RS technical literature.

v RS Best-Nr.

440-509

Einleitung
Das RS Digitaltachometer eignet sich fir digitale Eingangsimpulse mit
einer Frequenz von 0O bis 400Hz oder von 0 bis 2kHz
(Eingangsfrequenz mit Briuckenstecker wahlbar) und erzeugt ein
analoges Ausgangssignal von 0 bis 10V DC, das zur Eingangsfrequenz
proportional ist.

Signalanschllusse Versorgungsanschliusse

A= 0V L = Phase
B = 12V Hilfsspannung bei 50mA N = Neutral
C=0v Betriebsspannung:
240V AC - 2-3 uberbrickt
D = Digitales Eingangssignal Betriebsspannung:

115V AC - 1-2 und 3-4 Uberbriickt

E = | Briicke fur Gleichstrom-oder Keine Briicke fur Wechselstrom-
F = ] Eingangssignal Eingangssignal

Abmessungen
G= 0V 152,4 x 88,9 x 40,6mm (L x B x H)
H*= Analoge Ausgangsspannung
0-10V nominal
I = 0V

Befestigungslocher
J = "H-Pegel-Signal" mit 10mA  139,7mm x 76,2mm x 3,18mm @
Stromaufnahme, wenn
"HI" leuchtet
ov
"L-Pegel-Signal” mit 210mA
Stromaufnahme, wenn
"Low" leuchtet

X

Keine Briicke
fur 2kHz Eingagnsfrequenz

M Briicke fur 0-400Hz oder
N Eingagnsfrequenz

Stellpotentiometer
V = Verringert die Spannung des analogen Ausgangssignals an
Klemme H von den nominalen 10V fiir den vollen Skalenwert.

H = Stellt den Schwellenwert ein, bei dem der H-Pegel-Ausgang J
aktiv ist und die zugehdrige LED leuchtet.
L = Stellt den Schwellenwert ein, bei dem der L-Pegel-Ausgang L

aktiv ist und die zugehorige LED leuchtet.

*Hinweise:

1. Bei einem Gleichstrom-Eingangssignal (Briicke E-F gesteckt) sind
die Schwellenwerte >+300mV und <+100mV. Bei einem
Wechselstrom-Eingangssignal (Briicke E-F nicht gesteckt) sind die
Schwellenwerte >+100mV und <-100mV.

2. Falls das Eingangssignal die im Hinweis 1 genannten
Schwellenwerte nicht Uberschreitet, kann die
Schwellenwertiiberschreitung gewdhnlich erzwungen werden,
indem ein Gleichstrom-Sperrkondensator in Reihe mit der
Eingangsklemme D geschaltet wird. Ein typischer Wert fir einen
solchen Kondensator ware 22nF (z.B. RS Best.-Nr. 312-1447).
Wenn dann bei vorhandenem Kondensator ein Wechselstrom-
Eingangssignal ausgewahlt wird (Briicke E-F nicht gesteckt), sollte
die Leiterplatte ansprechen, sofern das Eingangssignal eine
Amplitude von mehr als etwa 250mV Spitze-Spitze hat.

3. Der 10V-Ausgang gibt max. 5mA aus, ohne die Linearitat zu
beeinflussen.

RS Components haftet nicht fiir Verbindlichkeiten oder Schaden jedweder Art (ob auf
Fahrlassigkeit von RS Components zurlickzufiihren oder nicht), die sich aus der
Nutzung irgendwelcher der in den technischen Veréffentlichungen von RS
enthaltenen Informationen ergeben.
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@ Codigo RS.

440-509

Introduccién

La unidad de tacometro digital RS esta disefiada para aceptar una
serie de impulsos digitales con frecuencias de 0-400Hz o 0-2kHz
(seleccionable por enlace), y obtener una salida de 0-10Vcc
proporcional a la frecuencia de entrada.

Conexiones de sefal Conexiones de alimentaciéon

A .= 0V L = Vivo
B. = 12V suministro auxiliar N = Neutro
a 50mA
C.= ov Suministro: 240Vca enlace 2-3
D. = Sefial de entrada digital ~ Suministro: 115Vca enlace 1-2 y 3-4
E =] Enlace paracc o0 No enlace para cc
F =] sefial de entrada sefal de entrada
Tamano
G.= 0V L=6.0A=3.5A= 1.6 pulgadas.

H* = Tension de salida
analégica 0-10V nominal
l. = 0V

Orificios de fijacion

J = ‘Salida alta’ - Disipa 5.5 x 3.0 x 0.125@ipulgadas

10mA cuando

HI esta iluminado
K= o0V
L = ‘Salida baja’ - Disipa

10mA cuando

Baja esta iluminada

Sin enlace para 2kHz
entrada

zZ

=1 Enlace para 0-400Hz o
=] entrada

Potencidmetros de ajuste

V = Ajusta la salida analégica en el terminal H, de manera
descendente de su valor nominal de 10V de escala completa.

H = Ajusta el umbral de activacion de la salida alta de J y encendido
del LED correspondiente.

L = Ajusta el umbral de activacion de la salida baja de L y encendido
del LED correspondiente.

*Notas:

1. Cuando se selecciona una sefial de entrada de cc (enlace E-F
realizado), los puntos de umbral son >+300mV y <+100mV. Cuando
se selecciona una sefial de entrada de ca (no hay enlace E-F), los
puntos de umbral son >+100mV y <-100mV.

2. Si la sefial de entrada no cruza los umbrales de (1) anterior,
normalmente es posible hacerlo utilizando un condensador de
bloqueo de cc en linea con la entrada del terminal D. Un valor tipico
para este condensador serian 22 nF, por ejemplo, el cédigo RS 312-
1447. Si se ha seleccionado una sefial de entrada de ca (no hay
enlace E-F) la tarjeta deberia responder, suponiendo que la entrada
tiene una amplitud aproximada de 250 mV pico a pico, o0 mayor.

3. La salida de 10 V suministrara 5 mA sin afectar su linealidad.

RS Components no sera responsable de ningln dafio o responsabilidad de cualquier
naturaleza (cualquiera que fuese su causa y tanto si hubiese mediado negligencia de
RS Componentscomo si no) que pudiese derivar del uso de cualquier informacién
incluida en la documentacién técnica de RS.

v Code commande RS.

440-509

Introduction

Le tachymetre numérique RS est prévu pour recevoir une série
d’impulsions numériques avec des fréquences de 0 a 400 Hz ou de 0
a 2 kHz (liaison sélectionnable), et pour donner un signal de sortie de
0 a 10V c.c., proportionnel a la fréquence d’entrée.

Connexions de signal

A= 0V
B = Alimentation auxiliaire de 12 V a 50 mA
C= 0V

D= Signal d’entrée numérique

E =] Liaison pour c.c. ou Aucune liaison pour c.a.

F =] signal d'entrée signal d’entrée

G= 0V

H*= Tension de sortie analogique de 0 a 10 Vnominale

Il = 0V

J = “Sortie élevée” — Dissipation de 10 Ma quand HI est allumé.
K= 0V

L = “Sortie basse” - Dissipation de 10 mA quand LOW est allumé.

M= ] Liaison pour 0 & 400 Hz ou Aucune liaison pour 2 kHz
N =] entrée entrée

Connexions d’alimentation

L = Sous tension

N = Neutre

Alimentation : 240 V c.a. liaison 2-3
Alimentation : 115 V c.a. liaison 1-2 et 3-4

Dimensions
Longueur = 6,0 Largeur = 3,5 Hauteur = 1,6 po

Trous de fixation
5,5 x 3,0 x 0,125 pouces

Potentiometres de réglage

V = Ajuste la sortie analogique a la borne H vers le bas a partir de son
échelle nominale pleine de 10 V.

H = Regle le seuil auquel la sortie élevée J et sa DEL correspondante

s'allument.

L = Régle le seuil auquel la sortie basse L et sa DEL correspondante
s’allument.

*Nota :

1. Quand un signal d’entrée c.c. est sélectionné (liaison E-F effectuée),
les points de seuil sont >+300 mV et <+100 mV. Quand un signal
d’entrée c.a. est sélectionnée (aucune liaison E-F), les points de
seuil sont >+100 mV et <100 mV.

2. Si le signal d’entrée ne passe pas les seuils en (1) ci-dessus, il est
alors habituellement possible de le faire en utilisant un condensateur
de blocage en ligne vers la borne d’entrée D. Un chiffre type pour ce
condensateur serait de 22 nF, par exemple, la piece code
commande RS 312-1447. Si un signal d’'entrée c.a. est alors
sélectionné (aucune liaison E-F), la carte doit, dans ce cas,
répondre, pourvu que I'entrée ait une amplitude égale ou supérieure
a 250 mV environ, de créte a créte.

3. La sortie de 10 V montera jusqu’a 5 mA sans affecter la linéarité.

La société RS Components n’est pas responsable des dettes ou pertes de quelle que
nature que ce soit (quelle qu’en soit la cause ou qu’elle soit due ou non a la
négligence de la société RS Components) pouvant résulter de ['utilisation des
informations données dans la documentation technique de RS.
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'@ RS Codici.

440-509

440-509

Introduzione

L'indicatore di rotazione digitale RS € concepito per accettare una serie
di impulsi digitali con frequenze di 0-400Hz oppure 0-2kHz (link
selezionabile), e dare un segnale di uscita 0-10Vcc proporzionale alla
frequenza di entrata.

Collegamenti Segnale

A =0V

B =12V alimentazione ausiliaria a 50mA

C =0V

D = Segnale entrata digitale

E = | Connessione per cc oppure Nessuna connessione per ca
F = segnale entrata segnale entrata

G =0V

H* = Tensione uscita analogica 0-10V nominale

| =0V

J = ‘Uscita Alto’ - cala 10mA quando HI € illuminato

K =0V

L =‘Uscita Basso’ - cala 10mA quando Low é illuminato
M =

per 2kHz
entrata

] Connessione per 0-400Hz oppure Nessuna connessione

entrata

Collegamenti Alimentazione

L = sotto tensione

N = Neutro

Alimentazione: 240Vca connessione 2-3
Alimentazione: 115Vca connessione 1-2 & 3-4

Dimensioni
L=6,0 W=3,5H=1,6ins.

Fori di fissaggio
5.5 x 3.0 x 0.125dins

Potenziometri di regolazione

V = Regola verso il basso l'uscita analogica al terminale H dal suo

fondo scala nominale di 10V.

H = Regola la soglia in corrispondenza della quale l'uscita alta J e il

LED che le corrisponde si attivano.
L = Regola la soglia in corrispondenza della quale 'uscita bassa L e il
LED che le corrisponde si attivano.

*Note:

1. Quando un segnale dentrata cc viene selezionato (effettuata
connessione E-F) i punti di soglia sono >+300mV e <+100mV.
Quando un segnale entrata ca viene selezionato (nessuna
connessione E-F) i punti di soglia sono >+100mV e <-100mV.

2. Se il segnale entrata non supera le soglie sopra indicate in (1),
allora di norma € possibile costringerlo a farlo utilizzando un
condensatore di bloccaggio cc in linea al terminale entrata D. Un
tipico valore per un condensatore di questo tipo sarebbe di 22nF p.e.
Codice RS 312-1447. Se poi viene selezionato un segnale entrata
ca (nessuna connessione E-F) la scheda dovrebbe reagire, qualora
I'entrata abbia un’ampiezza uguale o superiore a circa 250mV picco-
picco.

3. L'uscita 10V avra una sorgente fino a 5mA senza incidere sulla sua
linearita.

La RS Components non si assume alcuna responsabilita in merito a perdite di
qualsiasi natura (di qualunque causa e indipendentemente dal fatto che siano dovute
alla negligenza della RS Components), che possono risultare dall’'uso delle
informazioni fornite nella documentazione tecnica.

Introduktion

Det digitale RS tachometer accepterer en reekke digitale
impulsfrekvenser pd 0-400 Mz eller 0-2 kHz og afgiver et
udgangssignal p4 0-10 V (jeevnstrgm), der er proportionalt med
indgangsfrekvensen.

Signalforbindelser Forsyningsforbindelser

A=0V L = Strgmfgrende
B = 12 V hjeelpeforsyning ved 50 mA N = Neutral
cC=0V Stremforsyning: 240Vac Link
2-3
D = Digitalt indgangssignal Stremforsyning: 115 Vac Link
1-2&3-4
E = Link for jeevnstrgm eller Intet link for vekselstram
F = indgangssignal indgangssignal
Dimensioner
G=0V L=6,0'B=35"H=1,6"
H*= Analog udgangsspaending
0-10 V nominel
| =0V
Monteringshuller
J = "Hgjspaending” - Falder 10 mA, 5,5" x 3,0" x 0,125"0
nar "HI" lyser
K= 0V
L = "Lavspeending” - Falder 10 mA,

nar "LOW" lyser

M =] Link for 0 - 400 Hz  eller Intet link for 2 kHz
N

indgang

indgang

Justeringspotentiometre
V = Nedjusterer den analoge udgang ved terminal H fra den nominale
starrelse pa 10 V.

H = Justerer den greenseveerdi, hvorved hgjspaendingen J og den

pageeldende LED-indikator teendes.

L = Justerer den greenseveerdi, hvorved lavspaendingen L og den

pageeldende LED-indikator teendes.

*Bemeerkninger:

1. Nar et jeevnstrgmsindgangssignal
greenseveerdierne  >+300 mV og
vekselstrgmsindgangssignal  veelges
greenseveerdierne >+100 mV og <-100 mV.

2. Hvis indgangssignalet ikke overstiger greenseveerdierne i (1)
ovenfor, kan dette normalt lade sig gere ved at bruge en
jeevnstremsspeerrekondensator pa linje til indgangsterminal D. En
typisk veerdi for en sddan kondensator er 22 nF, f.eks. RS varenr.
312-1447. Hvis der derefter veelges et vekselstramsudgangssignal
(intet link E-F), vil kortet reagere, safremt indgangen har en
amplitude p& mere end 250 mV peak-peak.

3. 10 V-udgangen afgiver op til 5 mA, uden at det pavirker lineariteten.

veelges (link E-F), er
<+100 mV. Na&r et
(intet link E-F), er

RS Components frasiger sig ethvert ansvar eller gkonomisk tab (uanset arsag og
uanset, om dette matte skyldes RS Components' uagtsomhed), der opstar, som falge
af brugen af oplysningerne i RS’ tekniske materiale
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Introductie

De RS digitale tachometer is ontworpen voor gebruik met digitale
pulsen met frequenties van 0-400Hz of 0-2kHz (te kiezen met
koppeling), en geeft een uitgangssignaal van 0-10V gelijkstroom,
evenredig aan de ingangsfrequentie.

Signaalaansluitingen Voedingsaansluitingen

A=0V L = Spanning

B = 12V hulpvoeding van 50mA N = Neutraal

c=0Vv Voeding: 240V wisselstroom
koppeling 2-3

Voeding: 115V wisselstroom
koppeling 1-2 & 3-4

D = Digitaal ingangssignaal

E = | Koppeling voo gelijkstroom of geen koppeling voor wisselstroom
F =] ingangssignaal ingangssignaal

Afmetingen
G=0V L=6,0B=35H=1,6inch.
H*= Analoge uitgangsspanning
0-10V nominaal
I =0V

Bevestigingsgaten

J = ‘Uitgang hoog’ - neemt af met 5,5 x 3,0 x 0,125@ inch
10mA als HI wordt verlicht

K= 0oV

L = ‘Uitgang laag’ - neemt af met
10mA als Low wordt verlicht

geen koppelingvoor 2kHz

M= Koppeling voor 0-400Hz of
ingang

N =1 Ingang

Instelling potentiometers
V = Stelt de analoge uitgang naar beneden in vanaf de volledige
nominale 10V-schaalverdeling bij klem H.

H = Stelt de drempelwaarde in waarbij de hoge uitgang J en de

overeenkomstige LED aan schakelen.

L = Stelt de drempelwaarde in waarbij de lage uitgang L en de

overeenkomstige LED aan schakelen.

*Opmerkingen:

1. Als een gelijkstroom-ingangssignaal is geselecteerd (koppeling E-F
is gemaakt) zijn de drempelwaarden >+300mV en <+100mV. Als een
wisselstroom-ingangssignaal is geselecteerd (koppeling E-F is niet
gemaakt) zijn de drempelwaarden >+100mV en <-100mV.

2. Als het ingangssignaal de bovenstaande drempelwaarden in (1) niet
overschrijdt dan is dit meestal toch mogelijk door een
gelijkstroomblokkeercondensator in serie te schakelen met de
uitgangklem D Een normale waarde voor een dergelijke condensator
zou 22nF zijn, bijv. RS voorraadnummer. 312-1447. Als vervolgens
een wisselstroom-ingangssignaal is geselecteerd (koppeling E-F is
niet gemaakt), zal het apparaat reageren, mits het ingangssignaal
een amplitude heeft die groter is dan ongeveer 250mV (piek - piek)

3. Het 10V uitgangssignaal wordt verhoogd tot 5mA zonder dat de
lineariteit wordt gewijzigd.

RS Components accepteert geen aansprakelijkheid met betrekking tot enige
verantwoordelijkheid of enig verlies (door welke oorzaak dan ook en al of niet te wijten
aan nalatigheid van de zijde van RS Components) die zou kunnen ontstaan in
verband met het gebruik van gegevens die in de technische documentatie van RS
Components zijn opgenomen.

Inledning

RS Digitala takoenhet ar utformad for att ta emot serier av dipitala
pulser med frekvenser pa 0-400Hz eller 0-2kHz (lank kan véljas), och
avge en 0-10Vdc utsignal som &r proportionell mot insignalens
frekvens.

Signalanslutning Stromtillforsel

A= 0V L = Spanning
B = 12V mandverspanning vid 50mA N = Neutral
C= ov Tillforsel: 240Vac Lank 2-3

Tillférsel: 115Vac Lank 1-2
& 3-4

D = Digital insignal

E = ] Lank for likstrom eller Ingen lank for vaxelstrém
F = insignal insignal
Dimensioner
G= 0V L=6.0B=3.5H=1.6tum
H*= Analog utspanning 0-10V
nominell
| = oV

Fixeringshal
J = "HOg utstrom" - Sanker 10mA 5.5 x 3.0 x 0.125dins

nar "HI" lyser

K= 0V
L = "LA&g utstrom" - Sanker 10mA
nar'Low" lyser
M = Lank for 0-400Hz  eller Ingen lank for 2kHz
N = | input input

Justeringspotentiometrar

V = Justerar den analoga utspanningen vid terminal H nerat fran dess
nominella 10V max.varde.

H = Justerar troskelvardet vid vilket den hdga utstrommen J och dess
LED slar pa.
L = Justerar troskelvardet vid vilket den laga utstrommen L och dess

LED slar pa.

*OBS:

1. Nar en likstréms insignal véljs (lank E- F) ar tréskelvardena >+300
mV och <+100 mV. Nér en vaxelstroms insignal valjs (ingen lank E-
F) ar tréskelvardena >+100 mV och <-100 mV.

2. Om insignalen inte 6verskrider trésklarna i (1) har ovan ar det
vanligen majligt att f& den att gora det med hjalp av likstrom
sparrkondensator som kopplas till interminal D. Ett lampligt varde for
en sadan kondensator skulle vara 22nF d.v.s. RS Lagernummer
312-1447. Om en likstroms insignal sedan valjs (ingen lank E- F)
skulle reglerenheten sedan svara, for det fall inspanningens
amplitud ar ca. 250mV topp-till-topp.

3. 10V utspanning kommer att avge upp till 5mA utan att dess linearite
paverkas.

RS Components ska inte vara ansvarigt for ndgon som helst skuld eller forlust av
vilken art det vara m& (hur denna &n har orsakats och om den &r orsakad av
forsumlighet fran RS Components eller ej) som kan resultera frdn anvandning av
n&gons som helst information som tillhandahdlls i tekniska skrifter frdin RS
Components.




