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Anhang B Modell 8010 Digital Anzeiger SM-0067

Technische Daten

Vergleichsstellen-Kompensation:

Betriebsanleitung

Besser = 0.7°C.

Widerstandsthermometereingang:

MefBgenauigkeit:

Linearisation:

DC-Linerauausgang
(Anaiogausgang}

Genauigkeit:

Betriebsbedingungen:
Umgebungstemperatur (Betrieb):

umgebungstemperatur
(Lagerung):

Relative Feuchte:
Netzspannung:

Quellwiderstand:
Letungswiderstand:

= 0.25% des Bereichs = 1 Anzeigestelle

Besser = 0.2°C Uber den gesamten Bereich bei
0.1°C (= 0.05°C typisch).

Besser =0.5°C immer ber den gesamten
Bereich bei 1°C Aufldsung.

-0.256% (MA @ 2500, V @ 2k); Linearitat
abfallend bis = 0.5% bei steigender Last (bis
Sperzifikationsgrenze).

0°C bis 55°C

-20°C bis 80°C
20% - 95%

90 - 264V AC 50/60Hz
20 - 50V AC 50/60Hz oder 22 - 65V DC (optiona)

10000 Maximum (Thermoelement)
500 pro Leiter max. symmetrisch (Pt100)

Genauigkeit unter Betriebsbedingungen

TemperatureinfiuB

Vergleichsstellenkompensation
{nur Thermoelement):

NetzspannungseinfiuB:
EinfluB der relativen Feuchte:

Leftungswiderstandseinfiu:

RF-FrequenzeinfluB:
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0.01% des Bereichs/°C Umgebungs-
temperaturanderung

Besser = 1°C.
Vernachiassigbar.
Vernachiassigbar.

Thermoelement 1000: < 0.1%
Thermoelement 1000Q: < 0.5%
Widerstandthermometer 50 < 0.5%

Einstreuungen Uber AnschluBieitungen durch
RF-Feider {10V 80% AM 1kHZ) haben einen
EinfiuB von bis zu 7 /- 4% auf die Genauigkeit des
Linearsignals von Ausgang 2.

SM067-B-KHN

SM-0067 Modell 8010 Digital Anzeiger Anhang B

AUSFUHRUNG
Betriebsbedingungen:
EMI Kiassifizierung:
EMI Strahlung:
Schutzart:
Netzspannung:

Leistung:
Abdichtung der Bedienfront:
ALLGEMEINE DATEN

Betriebsanleitung

Technische Daten

Siehe GENAUIGKEIT.
Entspricht EN50082 Teif 2.
Entspricht ENS00081 Teil 2.
Entspricht IEC 1010-1.

90 - 264V AC 50/60Hz (Standard)
20-50V AC 50/60Hz oder 22 - 65V DC (optional)

ungefahr 4 Watt.
Entspricht IP 5.

Abmessungen: Tiefe - 110mm.
Bedienfront:
Breite - 96mm, Hohe - 48mm (1/8 DIN)
Befestigung: Steckbar mit Schalttafeiverriegeiung.
Schalttafelausschnitt 922mm x 45mm.
Kiemmen: Schraubkiemmen.
Gewicht: 0.48kg max.
SM067-B-KHN September 1996 B8-7



Anhang B Modell 8010 Digital Anzeiger SM-0067

Technische Daten

DC- Linear
Aufiosung:

Abtastung:

Betriebsanleitung

Acht bit in 250mS (10 bit in 1 sec. typisch,
> 10 bits in > 1 sec. typisch}.

ungefahr 4 x pro Sekunde

(Anderungen von V und mA Bereichen konnen Steckbrickenanderungen erfordern.}

Lastimpedanz:

Trennung:
Bereichswaht:

AUSGANG 3 (Optional)
Aligemein
Lieferbare Typen:
Relais
Kontakt Typ:
Schaltleistung:
Lebensdauer:
Externe MeBumformerspeisung
Ausgang
Minimale Lastimpedanz:
ALARME
Maxirmalanzahi der Alarme:

Max. Anzahi verfigb. Ausg.:

Alarmkombinationen

0 - 20mA: 500Q Maximum
4 - 20mA: 5000 Maximum
0 - 10V: 5000 Minimum

0 - 5V: 500 Minimum

1 - 5V: 5000 Minimum

2 - 10V: 50002 Minimum

Galvanisch getrennt von allen Ein- und
Ausgangen.

Durch  Steckbrickenanderung und
Konfigurations - Code.

Relais und Externe Meflumformerspeisung.

Potentiaffreier Umschalter.
2A ohmsche Last bei 120/240V AC.
> 500,000 Schaltungen bei Nennlast.

20 - 28V DC (24V DC nominal}.
9100 {22mA @ 20V DC).

Drei.
Alle 3 Ausgange kénnen Alarmausgange sein.

Logische OR-Verknipfung von Alarmen ist
moglich.

September 1996 SM067-B-KHN

SM-0067 Modell 8010 Digita! Anzeiger Anhang B

Betriebsanieitung Technische Daten
DATENUBERTRAGUNG
Typ: Serielle asynchrone Verbindung.
Data Format: WEST ASCIl: 1 Start bit, even parity, sieben
Daten bits, 1 Stop bit.
MODBUS: wie oben, zusatziich odd, even oder
keine parity
Ausfuhrung: RS485
Protokoll: WEST ASCIt or MODBUS
Maximale Zonenanzahl: 32
Baud Rate: Wahlbar 9600, 4800, 2400 oder 1200 Baud.
Adressenauswahl: Wahibar von Bedienfront von 1 - 32.
GENAUIGKEITSANGABEN

Referenzbedingungen:
Aligemein wie BS5588.

Umgebungstemperatur: 20°C+2°C

Relative Luftfeuchte: 60 - 70%

Netzspannung: 90 - 264V AC 50Hz 2 1%
Leitungswiderstand: < 100 fir Thermoelement

< 0.1q/pro Leiter (Pt100)

Genauigkeit bei Referenzbedingungen:

Leitungswiderstand:

Gleichtaktunterdrickung: > 120dB bei 50/60Hz, damit vernachidssigbar
gering bis 264V 50/60Hz.
Stérspannungsunterdrickung:  Ohne Einflug bis 500% des MeBbereichs bei
50/60 Hz
DC-Linear Eingange
MeBgenauigkeit. +0.25% des Bereichs = 1 Anzeigestelle.
Thermoelementeingénge:
MeBgenauigkeit: 20.25% des Bereichs =1 Anzeigestelle.
ANMERKUNG: Verminderte Genauigkeit mit
Typ "B* Thermoelement zwischen 100 - 600°C
Linearisation: Besser + 0.2°C (iber den gesamten Bereich bet
0,1° C Aufisung (= 0.05°C typisch).
Besser +0.5°C (ber den gesamten Bereich bei
1°C Aufiésung.
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Anhang B Modell 8010 Digital Anzeiger SM-0067
Technische Daten Betriebsanleitung

Widerstandsthermometer (RTD) und DC-Linear mV

Bereiche wahlbar von Bedienfront:

0 - 800°C * 32.0 - 213.6°F
32-1471°F -200 - 206°C
32-571°F -328 - 402°F
- -100.9 - 100.0°C -100.9 - 537.3°C
N -149.7 - 211.9°F ~149.7 - 998.1°F
0-300°C 0- 50mV
0.0-100.9°C 10 - 50mV * Grundeinstellung
Typ und Anschiuf3: 3-Leiter Pt100
Kalibration: Gemaf BS1904 und DIN43760.
Kompensation: Automatisch.
RTD Sensor Strom: 150uA (ungeféhr)
Sensor Bruchsicherung: Fehlermeldung innerhalb 2 sec. Alarme

reagieren wie MeBbereichslberschreitung
DC Linear
Bereiche wahlibar von Bedienfront:

0 - 20mA 1-5V
4-20mA * 0-10V*
0-5V 2-10V * Grundeinstellung

(Eventuell missen Anderungen an den Steckbriicken der CPU-Platine durchgefihrt
werden - siehe Kapitel 7.4.1)

Bereichsmaximum: -1999 bis 9999. Dezimalpunkt wie gewiinscht.

Bereichsminimum: —~1999 bis 9999. Dezimalpunkt wie fur
Bereichsmaximum

kleinste Spanne: ein Digit

Sensor Bruchsicherung: Nur wirksam bei 4-20mA, 1-5V und 2-10V Ein-

gangen. Fehlermeldung innerhalb 2 sec. Alarme
reagieren wie Unterschreitung des MeBberei-
ches.

B-2 September 1996 SMQ67-B-KHN

SM-0067 Modell 8010 Digital Anzeiger Anhang B
Betriebsanieitung Technische Daten

RUCKSETZEINGANG (Optional)

Typ: Spannungstrei, TTL-kompatibel.

AnschiuB an: Externer Schalter/Relaiskontakt or
TTl-kompatibles Logiksignal.

Rucksetzen wird ausgelést: Offnen-SchlieBen Durchgang (Schaiter/Relais-

kontakt) oder *1" - 0" Durchgang (Logiksignal).

Maximale Eingangsverzogerung
(6ffnen - schiieBen oder *1" - *0"): 1 Sekunde

Minimale Eingangsverzégerung
(Sffnen - schiieBen oder "1 - *0"): 1 Sekunde

Externer Schalter/Relaiskontakt:
Maximaler Kontaktwiderstand

{geschlossen): 500
Minimaler Kontaktwiderstand
{offen): 50000
Externes TTL Logiksignal:
Maximalspannung (TTL) far 0™ 0.8v
Minimaispannung (TTL) far *0": 0.6V
Minimalspannung (TTL) fr 1% 2.0V
Maximalspannung (TTL) far *1*: 24.0V
AUSGANG 1
Allgemein
Lieferbare Typen: Relais
Kontakt Typ: Potentialfreier Umschaiter.
Schaltleistung: 2A ohmsche Last bei 120/240V AC.
Lebensdauer: > 500,000 Schattungen bei Nenniast.
AUSGANG 2 (Optional)
Aligemein
Lieferbare Typen: Relais und DC-Linearausgang.
Relais
Kontakt Typ: Potentialfreier Umschalter.
Schaitleistung: 2A ohmsche Last bei 120/240V AC.
Lebensdauer: > 500,000 Schaltungen bei Nennlast.
SM067-B-KHN September 1996 i 8-3



SM-0067

UNIVERSELLER EINGANG
Aligemein

Anzahi pro Gerat:
Eingangsabtastrate:

Digitaler Eingangsfitter:

Eingangsaufldsung:
Eingangsimpedanz:
Trennung:

Istwert Offset:.

Thermoelement

Typ

[ 3 S R A X ]

Eingangsbereich

0-1650°C
32 - 3002°F
0-1649°C
32 - 3000°F
0.0 - 205.4°C
32.0 - 401.7°F
0-450°C
32 - 842°F
0-761°C~
32-1401°F

Modell 8010 Digital Anzeiger
Betriebsanleitung

ANHANG B
TECHNISCHE DATEN

Einer

Vier Abtastungen/Sekunde

Anhang B

Technische Daten

Zeitkonstante wahibar von Bedienfront 0,0
(AUS), 0,5 -100,0 sec. in Schritten von 0,5 sec.

ungefahr 14 bit; immer 4 x besser als die
Aufidsung des Displays

GroBer 100MQ (auBer DC-Linear mA und V

Eingange).

Eingang galvanisch getrennt von allen

Ausgéngen bei 240V AC.

Verdnderbar Ober + /- Eingangsbereich

Type Eingangsbereich

-200 - 262°C
-328 - 503°F
0.0 - 260.6°C
32.0 - 501.0°F
-200 - 760°C
~328 - 1399°F
-200 - 1373°C
-328 - 2503°F

RXXEXX—AAA

* Grundeinstellung

Bereiche wéhlbar von Bedienfront:

Kalibration:

Sensor Bruchsicherung:

SM067-B-KHN

Typ

L

L
L
L
L
L
B
B
N
N

Eingansbereich

0.0 - 205.7°C
32.0 - 402.2°F
0-450°C
32 - 841°F
0-762°C
32 - 1403°F
211 - 3315°F
100 - 1824°C
0-1399°C
32 - 2550°F

GemaB BS4937, NBS125 und IEC584.

Fehlermeldung innerhalb 2 sec. Alarme

reagieren wie MeBbereichs-Uberschreitung
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Anhang A
Produkt Code

Modell 8010 Digital Anzeiger SM-0067
Betriebsanleitung

Fur Widerstandsthermometer Eingdnge:

Eingangs- Angezeigter Eingangs- Angezeigter
bereich bereich Code
0.goo°c+ Code 0.0-1008°C 2295
32-1471°F 7220 32.0-2136°F 2296
32-5719F 7221 ~200 - 206°C 2297
-100.9 - 100.0°C 2229 -328 - 402°F 2298
-149.7 - 211.8°F 2230 -100.9-537.3°C 7222 . .
0-300°C 2231 -149.7-999.1%F 7223 Grundeinsteliung

Far DC-Linear Eingange:
Eingangs- Angezeigter Eingangs- Angezeigter

bereich

0 - 20mA
4-20mA *
0 - 50mv
10 - 50mv

Code bereich Code
3413 Q-5v 4445
3414 1-5v 4434
4443 0-10V* 4446 * Grundeinsteliung
4499 ) 2-10V 4450

AUSGANGSART AUSGANG 1

Code Beschreibung
1 Relais - Alarmausgang R
{Grundeinstellung = Alarm 1 Ubersoliwert, direkte Wirk-
richtung, nicht verriegeit).
AUSGANGSART AUSGANG 2
Code Beschreibung
o] nicht vorhanden {Grundeinstellung)
1 Relais (nur Alarmausgang)
3 DC Linear 0 - 10V {nur Analogausgang)
4 DC Linear 0 - 20mA (nur Analogausgang)
5 DC Linear 0 - 5V (nur Analogausgang)
7 DC Linear 4 - 20mA (nur Analogausgang)
AUSGANGSART AUSGANG 3
Code Beschreibung
0 nicht vorhanden (Grundeinsteliung)
1 Relais {nur Alarmausgang)
8 Externe MeBumformerspeisung

A-2
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SM-0067 Modell 8010 Digital Anzeiger Anhang A

Betriebsanieitung Produkt Code
OPTIONEN
Code Beschereibung
10 RS485 serielte Schnittstelle *
02 24V (nominal) AC/DC Netzspannung
30 Ferngesteuertes Riucksetzen *
12 R$485 serielle Schnittstelle & 24V AC/DC Netzspannung
32 Ferngesteuertes Ricksetz. & 24V AC/DC Netzspannung
* Die Option RS485 seriele Schnittstelle und Ferngesteuertes Ricksetzer
schlieBen sich gegenseitig aus.
FARBE LED
Code Beschreibung
{.eer(kein Code) Rote LEDs
J1 Grlne LEDs
BETRIEBSANLEITUNG
Code Beschreibung
MO Keine Betriebsanleitung
M1 Englische Betriebsanleitung
M2 FranzOsische Betrisbsanieitung
M3 Deutsche Betriebsanieitung
VERPACKUNG
Code Beschreibung
PO Einzelverpackung mit Betriebsanleitung
P1 Mshriachverpackung - 1 Betriebsanleitung pro Gerat
P2 Mehrtachverpackung - keine Betriebsanleitung
P3 Mehrfachverpackung - nur 1 Betriebsanleitung
SM067-A-KHN September 1996 A-3



SM-0067 Modell 8010 Digital Anzeiger Anhang A
Betriebsanleitung Produkt Code

ANHANG A
PRODUKT CODE
8 2 1 o 3

" Modell Nummer T -

Eingangsart ————————  ° Verpackung
Relais Ausgang1——-

Ausgang 2 Ausgangsant —— Optionen
Ausgang 3 Ausgangsart — e Farbe LED

- - Betriebsanieitung

MODELL NUMMER

N8010 Modell 8010 Digital Anzeiger
EINGANGSART

Code Beschreibung

1 RTD oder DC (mV)
2 Thermoelement

3 DC (mA)

4 DC (V)

Die von der Bedienfront auswahibaren Eingangsbereiche sing:

Far Thermoelement Eingange:

Type Eingangs- Angezeigter Type Eingangs- Angezeigter
bereich Code bereich Code

32 - 1403°F 1820
211-3315°F 1934
100 - 1824°C 1838
0-1399°C 5371
32 - 2550°F 5324

32 - 1401°F 1420
-200-262°C 1525
-328-503°F 1526
0.0-260.6°C 1541
32.0-501.0°F 1542

R 0-1650°C 127 K ~200 - 760°C 6726
R 32 - 3002°F 1128 K -328 - 1399°F 6727
S 0-1649°C 1227 K -200- 1373°C 6708
S 32 - 3000°F 1228 K -328 - 2503°F 6710
J 0.0-205.4°C 1415 L 0.0-2057°C 1815
J 32.0-401.7°F 1416 L 32.0-402.2°F 1816
J 0- 450°C 1417 L 0 - 450°C 1817
J 32 - 842°F 1418 L 32-841°F 1818
J 0-761°C * 1419 L 0-762°C 1819
J L
T B
T B
T N
T N

* Grundeinsteiiung

SMO67-A-KHN September 1996 A-1



Kapitet 7 Modell 8010 Digital Anzeiger SM-0067
Verbindungen und Schatter Betriebsanleitung

7.5 EINBAU DES GERATES IN SEIN GEHAUSE

Um das Gerat wieder ins Gehause einzubauen, stecken Sie die CPU-Platine und die
Netzteilplatine parallel in die Fuhrungen des Gehauses und schieben das Instrument
vorsichtig nach hinten in seine Einbauposition.

- ANMERKUNG

St:llen Sie sicher, daB das Instrument die richtige Lage einnimmt. Wird versucht, das
Gerét .alscn einzubauen (z. B. kopfiiber), so wird eine Sperre wirksam. Diese Sperre
darf auf keinen Fall uberwunden werden.

76 AUSWAHL DER EINGANGSART

Die gewunschte Eingangsart wird mit den Steckbrucken LJ1/LJ2/LJ3 auf der
CPU-Platine bestimmt (siehe Abbildung 7-6 und Tabelle 7-1).

Abbildung 7-6 CPU-Platine Steckbricken

Tabelle 7-1 Wahi der Eingangsart

Code Eingangsart CPU-Platine Steckbriacken
Z1--- ARTD oder DC (mV) keine (geparkt)

22 Thermoeiement LJ3

23 OC (mA) LJz

Z24--- ocw LJ1

7-6 September 1996 SMO67-7-KHN

SM-0067 Modell 8010 Digital Anzeiger Kapitel 7
Betriebsanleitung Verbindungen und Schalter

7.7  AUSGANG 2/AUSGANG 3 AUSGANGSART

Die gewinschte Ausgangsart von Ausgang 2 und Ausgang 3 wird mit der
entsprechenden Position der Optionsplatine bestimmt (siehe Abb.: 7-1), und, falls es
eine DC-Linear-Platine ist, mit den Steckbriicken LJ8 und LJS auf der Optionsplatine
(siehe Abb.: 7-7 und Tabelle 7-2). Es kdnnen 3 verschiedene Arten von Optionsplatinen
fur Ausgang 2/Ausgang 3 verwendet werden:

1. Relaisausgang-Optionsplatine (keine Steckbrlicken) - Ausgang 2 und 3

2. DC-Linearausgang-Optionsplatine (Steckbriicken siehe Abb.: 7-7 und Tab. 7-1) - nur
Ausgang 2

3. Externe MeBumformerspeisung Optionsplatine - nur Ausgang 3

Abbildung 7-7 DC-Linearausgang Optionsplatine

Tabelle 7-2 Wahl des DC-Linearausgangs

Code Ausgangsart Steckbricken

Z--3- DC (0- 10V) LJ8 (DC Ausgang 2 Optionsplatine)
Z--4- DC (0 - 20mA) LJ9 (DC Ausgang 2 Optionspiatine)
Z--5- DC -5V LJ8 (DC Ausgang 2 Optionsplating)
Z--7- DC (4 - 20mA) LS8 (DC Ausgang 2 Optionspiatine)
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Kapitel 7 Modell 8010 Digital Anzeiger SM-0067 SM-0067 Modeil 8010 Digital Anzeiger . Kapitel 7

Verbindungen und Schaiter Betriebsanleitung Betriebsanleitung Verbindungen und Schalter

7.4 ETIKETT FUR MABEINHEITEN INSTALLIEREN Anmerkung: Etikettenhaiter und Ersatzetiketten kénnen Sie unter der Arti-
kelnummer 18633 (Etikettenhaiter) und 84107 (Ersatzetiketten) bestelien.

Das Instrument ist mit einem Etikettenhaiter ausgerUstet (siehe Abbildung 7-4), der im
Bedarfsfall mit einem selbstklebenden MaBeinheiten-Etikett bestiickt werden kann. Q

Bedienfront Netzteiiplatine
(Obersette;

Displaypiatine CPU- Pati
- Platine
Ettikettenhalter -> -»>

Falls das Gerat mi Lineareingang ausgeristet ist und die Anzeige soll in beliebigen
Mefeinheiten erfolgen. kann das entsprechende Etikett (siehe Seite mit Selbstkiebe-
etiketten am Ende dieser Betriebsanieitung) folgendermaRen angebracht werden:

Abbiidung 7-4 Position des Etikettenhalters ,—l ,",

1. Bauen Sie das Gerat aus seinem Gehéuse aus (siehe Kapitel 7-1).
2. Losen Sie die CPU- und Netzteitpiatinen vorsichtig aus ihren Halterun-

gen (siehe Abbildung 7-5A). Legen Sie beide Platinen vorsichtig 2ur Seite Kieben Sie das Etikett h
(die CPU-Platine ist durch ein Flachbandkabel mit der Displaypiatine ver- DRAUFSICHT aut (kante befinder cich on
bunden - achten Sie unbedingt daraur, dal dieses Flachbandkabel nicht ! - der Untersaite).
beschadigt wird).

3. Entfernen Sie den Etikettenhatter aus seiner Befestigung in der Dis-
playpiatine {siehe Abbildunf 7-58).

4. Ziehen Sie das entsprechende Etikett von der der letzten Seite dieser

Betriebsanieitung ab und kieben Sie dieses auf die Vorderseite des Etiket- Kante /
tenhatters (siehe Abbildung 7-5C). Nutzen Sie die Kante am Etikettenhal-
ter zumn Ausrichten des Etiketts.

5. Bringen Sie den Etikettenhalter wieder an der Displayplatine an. Kante
6. Befestigen Sie die CPU- und Netzteilplatinen wieder an der Bedienfront.
7. Bauen Sie das Instrument wieder ins Gehause ein (siehe Kapite! 7.5). Abbildung 7-5 Instailation des MaBeinheitenetiketts

7-4 September 1996 SMOB7-7-KHN SMO67-7-KHN September 1996 7-5



Kapitel 7 Modell 8010 Digital Anzeiger SM-0067
Verbindungen und Schalter Betriebsanieitung

Bedienfront
Oberseite Netzteil-Platine
N _/

T

Optionsplatine
Ausgang 2
Optionsplatine
Ausgang 3

RUCKANSICHT
CPU-Patine  OHNE GEHAUSE

Haftezahne
werden frei

Abbildung 7-2 Platinen Ausgang 2/Ausgang 3 ausbauen

72 September 1996 SM067-7-KHN

SM-0067 Modell 8010 Digital Anzeiger Kapitel 7
Betrigbsanieitung Verbindungen und Schalter

7.2 EINJAUSBAU DER OPTIONSPLATINEN AUSGANG 2/AUSGANG 3

Nachdem das Gerat aus seinem Gehause ausgebaut wurde, gehen Sie wie folgt vor:

1. Dricken Sie die hinteren Enden der CPU-Platine und der Netzteil-Platine vor-
sichtig auseinander, bis die Haltezéhne der Ausgang 2/Ausgang 3- Platinen frei
werden - siehe Abb.: 7-28. Die Haltezdhne der Ausgang 2- Platine sind in Offnun-
gen der Netzteil-Platine und die Haltezahne der Ausgang 3-Platine in Offnungen
der CPU-Platine eingerastet.

2. Ziehen Sie die gewtnschte Platine (Ausgang 2 oder Ausgang 3) vorsichtig aus
der zugehdrigen Steckerleiste (Ausgang 2-Platine ist mit der Steckerleiste der
CPU-Platine verbunden, Ausgang 3-Platine mit der Steckerleiste der Netztsil-Plati-
ne - siehe Abb.: 7-2C). Vermerken Sie die Lage der Platine zum spateren Wieder-
einbau.
Es kénnen nun Anderungen an den Steckbriicken der CPU-Platine, den Platinen
Ausgang 2/Ausgang 3 (falls DC-Linear Ausgang) und der Ausgang 1-Platine vorge-
nommen werden. Der Wiedereinbau erfoigt in umgekehrter Reihenfolge.

7.3 EIN/AUSBAU DER RS485 SCHNITTSTELLENPLATINE

Die Schnittstellenplatine ist an der inneren Oberfidche der Netzteil-Platine angebracht
und kann entfernt werden, wenn das Gerat aus seinem Gehause ausgebaut ist (siehe
Kapitel 7.1). Der Ein- und Ausbau der Schnittstelienplatine ist in Abb.: 7-3 dargestelt.

Die Optionsplatinen Ausgang 2/Ausgang 3 brauchen nicht entfernt zu werden.

Netzteil-Platine Netzteil-Platine
{Komponentenseite) (Komponentenseite)

£
£

RS485 Optiansplatine/ RS$485 Optionsplatine/
externer Reset-Platine externer Reset-Platine

AUSBAU EINBAU

Abbildung 7-3 Auswechseln der serielien Schnittstelle
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SM-0067 Modell 8010 Digital Anzeiger Kapitel 7
Betrigbsanleitung Verbindungen und Schalter

KAPITEL 7
VERBINDUNGEN UND SCHALTER

7.1 GERAT AUS GEHAUSE AUSBAUEN

Um das Gerat aus dem Gehause auszubauen, fassen Sie an den Seiten der Bedien-
front in die entsprechenden Aussparungen und ziehen das Gerét nach vorne. Dies Iost
das Gerat von den ruckseitigen Steckverbindungen. Die Steckkarten des Gerétes sind
damit frei zuganglich. Vermerken Sie die Lage des Instruments im Einschub fir den
spateren Wiedereinbau. Die Anordnung der Steckkarten ist in Abb.: 7-1 gezeigt.

Ausg:ng 2 Steckbricken
(nur bei DC-Linearausgang)

Bedienfront
Qberseite

Netzteilplatine

RS485 serielle Schnittstelie
e/

ooer
Option Externes Rlicksetzen

Eingangssteckbricken

/7
Ausgang 2 Optionsplatine
Relaisausgang (Alarm) oder
DC-Linearausgang (Analogausgang)
CPU Platine .
Ausgang 3 Optionsplatine
ﬁe/a/sausgang (Alarm) oder
Externe MeBumformerspeisung

RUCKANSICHT OHNE GEHAUSE

Abbildung 7-1 Position der Platinen
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Kapitel 6 Modell 8010 Digital Anzeiger SM-0067
Konfigurationsbetrieb Betriebsanleitung

6.3.1 RS485 Serielle Schnittstelle

Das Ubertragungsprotokoll dieser Option wird im Ubertragungs Protokoll Parameter
definiert {siehe Kapitel 6.9). Weitere Details der Daten(ibertragung entnehmen Sie bitte
dern Kapitel 5 .

632 Option Externes Rucksetzen verriegelter Alarme

Diese Option hat die gleiche Funktion wie das Ricksetzen verriegelter Alarme von der
Bedienfront (siehe Parameter Ausgang 1 Ausgangsart in Tabelle 6-1). Der verriegelte
Alarm kann nur Zurdckgesetzt werden, wenn die Alarmbedingung beseitigt ist. Beseht
die Alarmbedingung noch, ist das Rucksetzen nicht moglich. Weitere Details dieser
Option sind in Anhang B beschrieben.

6.4 EINGANGSBEREICH

Die Grundeinstellung dieses Parameters hangt von der eingerichteten Hardware ab.
wie im ersten (inksstehenden) Zexchen des Hardware Definition Codes gezeigt wird

(siehe Kapitel 6.2).

Eingerichtete Hardware Grundeinstellung
Thermoelement 1419 (Typ *J", O bis 761°C)
RTD/Linear mV) 7220 (RTD P1100, 0 bis 800°C)
Linear mA (nur Model 8100) 3414 (4 bis 20mA)

Linear V (nur Model 8100) 4446 (0 bis 10V)

Ist der Hardware Definition Code auf die Grundeinstellung gesetzt, wird der Eingangs-
code 1419 angezeigt. Die Eingangsbereiche und Coces sind in Anhang A aufgefihrt.

6.5 ALARMART
Die Wirkung der verschiedenen Alarme sind in Abbildung 4-1 dargestellt.
6.6 LOGISCHE KOMBINATIONEN VON ALARMEN

Relaisausgange 1, 2 oder 3 kdnnen als logisches OR von 2 Alarmen geschaitet weden

BESPIEL LOGISCHER KOMBINATIONEN VON ALARMEN
Logisches OR Alarm 1 mit Alarm 2

Alarm Status Relais Status
__Alarm 1 Atarm 2 Direkte Wirkrichtung Reverse Wirkrichtung
AUS AUS nicht erregt erregt
EIN AUS erregt nicht erregt
AUS EIN erregt nicht erregt
- EIN EIN erregt nicht erregt

6.7 DATENUBERTRAGUNG BAUD RATE

Dieser Parameter muB auf die gleiche Baud Rate wie der angeschiossene Master
eingesteltt werden
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6.8 KOMMUNIKATIONS ADDRESSE

Diese Adresse muB fiir jedes Great unterschiedlich und einmalig sein; sie wird vom
Master benutzt, um mit dem Gerat zu kommunizieren.

69 KOMMUNIKATIONS PROTOKOLL

Es sind zwei verschiedene Kommunikationsprotokolle verwendbar: WEST ASCH (fest

eingestelite Even Parity) und MODBUS (wahibar Odd, Even oder Keine Parity). Details
entnehmen Sie bitte dem Kapitel 5.

6.10 VERGLEICHSSTELLENKOMPENSATION

Dieser Parameter erscheint nur in der Konfigurationsanzeige, wenn die Eingangsart
Thermoelement gewéhit wurde.
ANMERKUNG: Ist Thermoelement eingerichtet und die
Vergleichsstellen-Kompensation gesperrt, erscheint folgende
Anzeige im Normalbetrieb

6.11  KONFIGURATIONSBETRIEB VERLASSEN

Der Konfigurationsbetrieb wird veriassen, wenn (a) die "AUF"- und Scroll-Tasten
gleichzeitig betatigt werden oder (b} das Gerat aus- und wieder singeschahtet wird.
Das Gerat schaltet in den Normalbetrieb.

ANMERKUNG: Das Geréat schaltet automatisch in den Normal-

betrieb, wenn im Konfigurationsbetrieb fir mehr als 5 min. keine

Taste betatigt wird.
Das Umschalten wird (ber die Selbst-Testroutine durchgefilhrt, die auch einen
Anzeigentest beinhaltet.
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Tabelle 6-1 {(Fortsetzung) Parameter im Konfigurationsbetrieb

Parameter Kennzeichen Einsteliungen Grundeinsteliung
Ausgang 3 m Logisch OR Alarm1
Ausgangsan2 & Alarm3. reverse W.
! Logisch OR Alarm2 :
‘ Degd & Alarm3, direkte W. '
Logisch OR Alarm1 :
- & Alarm3, reverse W.
l:PSU externe MeB-
umformerspeisung
Ubertragung [5 ! 1200, 2400. 4800 4800 ;
Baud Rate oder 9600 baud :
. Upertragung 1-32 I ;
Adresse A
Ubertragungs- !;I iziia WEST ASCII :
. protokoll LJ 'JE 5 H
MODBUS, '
P FNDD odd Parity
even Parity ’
n MODBUS f
keine Pari

Vi;g:‘»)c;sssat:gin m : E nAb eingerichtet EHFHJ |

. eingerichtet/ - nicht eingerichtet, .
nicht eingerichtet d 'SH '

[ ANMERKUNGEN ZU TABELLE 6-1

1. Nur sichtbar wenn Ausgang 2 im Hardware Definition Code eingerichtet ist (d. h.
Anzeigestelie 3 ist nicht 0).

2. Nur sichtbar wenn Ausgang 3 im Hardware Definition Code eingerichtet ist (d. h.
Anzeigestelle 4 ist nicht ).

3. Nur sichtbar wenn Hardware Option Parameter auf r485 gesetzt ist.

4. Nur sichtbar wenn Thermoelement-Eingang eingerichtet ist (d. h. Stelle 1 im
Hardware Definition Code ist 2 - siehe Kapitel 6.2).

5. Nur wenn Ausgang 2 ais Relaisausgang eingerichtet ist.

6. Nur wenn Ausgang 2 als DC-Linearausgang eingerichtet ist.

7. Nur wenn Ausgang 3 als Relaisausgang eingerichtet ist.

La. Nur wenn Ausgang 3 als Ubertrager-Spannungsversorgung eingerichtet ist.
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6.2 HARDWARE DEFINITIONS CODE

Dieser Parameter ist eine spezielle Funktion des Konfigurationsbetriebes und dient zum
Anzeigen der eingebauten Hardware (Eingangsart, Ausgangsart Ausgang 1,
Ausgangsart Ausgang 2 und Ausgangsart Ausgang 3); die tatsdchlich vorhandene
Hardware muB mit der Anzeige (ibereinstimmen. Die Anwahl dieser Funktion erfoigt im
Konfigurationsbetrieb durch gleichzeitiges Betatigen der "AB"- und Scroll-Taste.
Folgende Anzeige im Display entspricht dem Produkt Code:

4 4
Stelle 1 - Eingangsart i r ' Stelle 4 - Ausgang 3 Ausgangsart
wert_ ' Bedeutung ! | _Wert Bedeutung, .
1 ; RTD/near DC(mV} | o ! Nicht eingerichtet 1 ‘
2 Thermoelement + 1 Relais
3 Linear DC (mA) ) 8 externe MeSumformer-
4 Linear DC (V) ; . speisung
i
Stelle 3 - Ausgang 2 Ausgangsart
Ausgang 1immer Wert Bedeutun, _
Relaisausgang = e © Nicht eingerichtet t
. 1 Relais
1 Grundeinstellung 3 DC (0- 10V)
4 0C @- 20mp)
5 DC (0-5v)
7 DC (4 - 20ma)

Der maximal einsteilbare Wert ist 4178. Zum Beispiel wére der Code Kir ein Gerat mit
Thermoelementeingang, Relaiausgang 1, Relaisausgang 2 und Relaisausgang 3
demnach also 2111.

ANMERKUNG: Es ist absolut notwendig, diesen Code zu andern,
wenn die Hardware des Instrumentes geandert wird (Anderung der
Ein- oder Ausgangsart, zufligen oder entfernen von Optionen, etc.).
Die Software des Instrumentes und seine korrekte Funktion hangt
von diesem Code ab.

Dieser Code kann als Parameter im Normaibetrieb angezeigt werden (siehe Kapitel
2.9).

6.3 HARDWARE OPTION

Es sind 2 Hardwareoptionen méglich - RS485 Serielle Schnittstelle und ferngesteuertes
Rucksetzen verriegeiter Alarme. Diese Optionen schiieBen sich gegeseitig aus. Der
Parameter Hardwareoption wird durch Betatigen der Scroii-Taste eingeschaitet,
wahrend der Hardware Definitions Code im Konfigurationsbetrieb angezeigt wird. Der
Hardware Optionen Code kann als “Nur Lesen"- Parameter im Normalbetrieb
ausgelesen werden (siehe Kapitel 2.9)
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Tabelle 6-1 Parameter im Konfigurationsbetrieb

SM-0067

Parameter Kennzeichen Einstellungen

Grundeinsteliung :

N fH;'dwarce 5 Siehe Kapite! 6.2 2100
efintions Code
Hardware Option non E keine eingerichtet m—
eingerichtet
‘ e l2ke]  Schnittstelle RS485

Alarmverriegelung
'_FEE externes Rucksetzen

Definiert im Eingangscode

. Eingangsbereich
(siehe Kapitel 6.2}

1419

Alarm 1 Alarmart ~ AL1 AN 1!:' Uberschiwertalarm

- L a Untersollwertalarm

i Alarm 2 Alarmart AL 2 AN nicht eingerichtet

Ubersoliwertalarm

P— L a Untersoilwertalarm

" Alarm 3 Alarmart AL 3 ANm nicht eingerichtet
: Ubersoliwertalarm’

Untersollwertafarm

o
Ausgang 1 m Alarm 1, nicht ver-
Ausgangsart H ’ﬂd riegett, direkte Wirkr.
Alarm 1, nicht ver-
H ’nr riegelt. reverse Wirkr.
H ”_ C’ Alarm 1, verriegelt,
direkte Wirkrichtung
Alarm1, verriegett,
[l everse Wirkrichtung
Logisch. OR Alarm1
& Alarm2, direkte W.

Logisch. OR Alarm 1
& Alarm2, reverse W.

[

i d08
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Kapitel 6

Konfigurationsbetrieb

Table 6-1 (Forsetzung) Parameter im Konfigurationsbetrieb

1

Parameter :Kennzeichen Einsteliungen

| Grundeinsteliung f

Alarm 2, direkte

Ausgang2 |
Ausgangsan’ ' E H Wirkrichtung.
Alarm 2, reverse
| I Wirkrichtung
i Alarm 3, direkte
! Wirkrichtung

: Alarm 3, reverse
3 - Wirkrichtung

i nt Logisch OR Alarmt

‘ U 'Ed & Alarm2, direkte W.

| , Il Logisch OR Alarm1
: & Alarm2, reverse W.

; D 13 d Logisch OR Alarm1
i & Alarmg3, direkte W.
i Logisch OR Alarm1!
i D '3‘_ &Algrms. reverse w.i
UEH d Logisch OR Alarm2

! | & Alarm3, direkte W.
i 1 Logisch OR Alarm2:
! & Algrms, reverse W,
Analogausgang,
Istwert
Alarm 2, direkte
Wirkrichtung
Alarm 2, reverse
Wirkrichtung
Alarm 3, direkte’
Wirkrichtung
Alarm 3, reverse
Wirkrichtung
Logisch OR Alarm1,
U & Alarm2, direkte W.

i ’ E Logisch OR Alarm1
[l & Alarm2, reverse W.

Logisch OR Alarm1’
& Alarmg3, direkte W.

Ausgang 3
Ausgangsal
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5.5.2 Wort Parameter
Parameter Nr Funktiopn Anmerkung
lstwert 11 Nur lesen *
Istwert Maximum 2| Nurlesenr | -
IstwertMinimum | 3 | Nurlesen* | T T 77T 70T
Verstrichene Zeft 4 Nur lesen * o
‘Geratestatus 5 Nur lesen -
Istwert Offset. __| 6 | Lesen/Schreiben
Alarm 1 Grenzwert 7 | Lesen/Schreiben T
Alarm 2 Grenzwert 8_| Lesen/Schreiben | Nur wenn Alarm 2 eingerichtet ist
Alarm 3 Grenzwert 9_| Lesen/Schreiben | Nur wenn Alarm 3 eingerichtet ist _|
Alarm 1 Hysterese 10 | Lesen/Schreiben . o
_Alarm 2 Hysterese 11 | Lesen/Schreiben | Nur wenn Alarm 2 eingerichtet ist
| Alarm 3 Hysterese 12 ) Lesen/Schreiben | Nur wenn Alarm 3 eingerichiet ist
! Filter Zeit Konstante 13 | Lesen/Schreiben
| Dezimalpunkt Position 14 | Lesen/Schreiben | Nur Lesen wenn kein Lineareingang
| Skalierung Anfangswert | 15 { Lesen/Schreiben | Nur Lesen wenn kein Lineareingang
Skalierung Endwert 16 | Lesen/Schreiben | Nur Lesen wenn kein Lineareingang
Analogausgang 17 | Lesen/Schreiben Nur wenn Analogausgang
_Skalierung Endwert eingerichtet ist el
Analogausgang 18 | Lesen/Schreiben Nur wenn Analogausgang
_Skalierung Anfangswert eingerichtet ist
Herstelierkennung 121 Nur lesen = 231 (bedeuted "W1*)
Gerdtekennung 122 Nur lesen Nummer 8010

* Befindet sich der Istwert im Uber- oder Untersollwertbereich oder ist ein
Sensorbruch endeckt, lautet die Antwort:

Bedingung

Ubersoliwert
Untersoliwert
Sensorbruch

Hex.

Signed Unsigned

-2304 63232
-2560 62976
-2048 63488

Der Istwert Maximum Parameter Gbertragt den Ubersoltwert oder Sensor-
bruchwert wenn die Bedingung nach dem Ricksetzen des Istwert Maximum
Parameters erfolgt ist.
Der Istwent Minimurn Parameter bertragt den Untersoliwert oder Sensor-
bruchwert wenn die Bedingung nach dem Rucksetzen des istwert Minimum
Parameters erfolgt ist.
Der Parameter "Verstrichene Zeit" Ubertragt den Wert wenn die verstrichene
Zeit 1000 Minuten uberschreitet.
Anmerkung: Alle diese Parameter Ubertragen signed Werte auBer "Verstrichene
Zeit’ {unsigned) und Geratestatus (Bit 0-6 des Statusbytes Ubertragen Bit
Parameter 1-7 - siehe Kapitel 5.5.1)
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KAPITEL 6
KONFIGURATIONSBETRIEB

SM-0067

6.1 KONFIGURATIONSBETRIEB EINSCHALTEN

Der Konfigurationsbetrieb wird wie foigt eingeschaitet:
1. Fails das Gerat eingeschaltet ist, schalten Sie es bitte aus.

2. Schalten Sie das Gerét ein und betdtigen Sie innerhalb 10 Minuten
nach dem Einschalten die "AUP"- und Scroll-Tasten gleichzeitig flr 6
Sekunden. Geschieht dies wahrend der Istwert angezeigt wird, schaltet
das Gerat in den Parametrierbetrieb - haiten Sie die Tasten gedrickt
und das Gerat schaltet weiter in den Konfigurationsbetrieb.

Anmerkung: Dies muB die erste Tastenbetatigung nach dem Einschalten sein.

Das Gerat befindet sich nun im Konfigurationsbetrieb und die SET-LED biinkt. im
Display erscheint nun die erste einer Reihe von Parameteranzeigen. Fur jeden
Parameter wird der Erkennungscode ais Zeichen zur idendifikation im MeBeinheiten-
display dargestellt. Im vierstelligen Hauptdisplay erscheint der Wert des Parameters.
Der Anwender kann mit Hife der Scroll-Taste alle Parameter in Reihenfolge anzeigen.
Die Werte kdnnen durch Betatigen der "AUF"- und “AB"-Tasten verandert werden.
Sobald der Wert geandert ist, blinkt das Hauptdisplay (nicht wahrend der Anderung).
Ist der gewiinschte Wert eingestellt, muB er bestétigt werden. Dies geschieht durch:

a. Betatigen der Scroll-Taste, worauf das Hauptdisplay zeigt:

. Betatigen der "AUF"-Taste

Das Hauptdisplay hort dann auf zu blinken. Betétigung jeder anderen Taste als der
"AUF"-Taste wahrend die Anzeige SurE? sichtbar setzt das Gerat zum urspringlich
eingesteliten Parameterwert zurick. Die Reihenfolge der Parameter ist in Tabelle 6-1
aufgefiihrt.
ANMERKUNG: Die Anderung von einigen Konfigurations-Parametern (z. B.
Eingangsbereich, Ausgangsart und -typ) veraniaBt die zugehdrigen Para-
meter in der Parametrierebene sich in Grundeinstellung zu setzen (siehe
Beginn Kapitel 4).
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5.4.20 Geratebefehie {P}=2

Dieser Parameter kann nur mit Ubenragungsformat Typ 3 oder 4 angesprochen,
ausgelesen und verdndert werden. Im Ubertragungsformat Typ 3 mul das {DATA}-
Feld eine von vier 5-stelligen Zahlen enthatten. Die Antwort enthatt die gleiche 5-stellige
Zahl. Ubenrégt der Master die Typ 4 Nachricht, antwortet das Gerat mit dem gleichen
Inhatt des {DATA}-Feides. Die im {DATA}-Feld enthaitenen Befehle sind:

00150 = Alarm 1 entriegeln (Antwort NAK wenn Alarm 1 nicht verriegett ist

00160 = Istwert Maximumwert zurlicksetzen (zum aktuellen Istwert)

00170 = Istwert Minimumwert zurdcksetzen (zum aktuellen Istwert)

00180 = Verstrichene Zeit zurlcksetzen (auf 0)

54.21 Blockabfrage {P} =1

Die Blockabfrage wird im Ubertragungsformat Typ 2 gestellt. Die Antwort im {DATA}
Element enthlt einen Informationssatz. Die Antwort ist in folgender Form:

L {N} ] aaaaa bbbbb cccece ddddd eeeee A *
Die {DATA} Element Zeichen sind in Tabelle 5-1 beschrieben und kénnen enthalten:

aaaaa aktueller Istwert

bbbbb aktueller Istwert Maximum

cceee aktueller Istwert Minimum

ddddd aktuell verstrichene Zeit

eeeee Gerétestatus (siehe Kapitel 5.4.19)

5.4.22 ERROR Antwort

Das angesprochene Gerét ignoriert eine Anfrage vorn Master unter foigenden
Umstanden

Partty Fehler entdeckt

Syntax Fehler entdeckt

Timeout Fehler

Emptfang einer Ubertragung Typ 4 ohne vorherige Ubertragung Typ 3

Ein negatives Acknowledgement (NAK) wird geantwortet. wenn das Gerét die gewlnsch-
ten Informationen nicht bereitstellen oder den gewdnschten Befent nicht durchfihren
kann. auch wenn die Ubertragen nominai richtig ist. Das {DATA} Elemnent des negativen
Acknnwiedgements ist undefiniert.
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55 MODBUS PROTOKOLL
Ist die serielle Schnittstelle RS485 singerichtet, kann die Datenibertragung zwischen
Mastergerat und Slaveinstrument auch im MODBUS Industrie Standard erfolgen.

ANMERKUNG: Unterstiitzung der Multi-Parameter
Schreibfunktionen ist auf Multi-Wort Schreibfunktionen (Nummer 16)
beschréankt. Somit kann nur ein Parameter pro Ubertragung
geschrieben werden.

Das Parameter-Nummerierungssystem teilt die Parameter in Bits und Worte. Jede
Gruppe wird unabhangig nummeriert.

55.1 Bit Parameter

Es bestehen bis zu 11 Bitparameter:

Parameter Nr. Funktion Anmerkung

Alarm 1 Status 1 Nur Lesen 1 = Aktiv
Alarm 2 Status 2 Nur Lesen 1= Aktiv
Alarm 3 Status 3 Nur Lesen 1 = Aktiv
Alarm 1 verriegelt 4 Nur Lesen 1 = Alarm 1 verriegelt *
istwert Untersoll Flag 5 Nur Lesen 1 = Aktiv
Istwert Ubersoll Flag 6 Nur Lesen 1 = Aktiv
Sensorbruch aktiv 7 Nur Lesen 1 = Aktiv
Alarmverriegelung ricksetzen 8 Nur Schreiben

Istwert Maximum ricksetzen 9 | Nur Schreiben

Istwert minimum ricksetzen 10 } Nur Schreiben

Verstrichene Zeit riicksetzen 11| Mur Schreiben

* Antwortet immer mit 0 wenn Alarm 1 als nicht verriegelt konfiguriert ist
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549 Skalierung - Position der Dezimalstelie {P}=Q

Dieser Parameter, der nur bei DC-Lineareingéngen veranderbar ist, kann mit
Ubertragungsformat Typ 2, 3 oder 4 angesprochen, ausgelesen und verandert
werden, Der Wert dieses Parameters definiert die Dezimaistelle wie unten gezeigt:

Wert Position der Dezimalstelle
4 abcd
! abe.d
2 ab.cd
3 a.bed
5.4.10  Eingangsfilter Zeitkonstante {Pr=m

Dieser Parameter kann mit Obemagungsto(mat Typ 2, 3 oder 4 angesprochen.
ausgelesen und verandent werden.

5.411  Analogausgang Maximaibegrenzung {P} =1

Dieser Parameter kann mit Ubertragungsformat Typ 2. 3 oder 4 angesprochen,
ausgelesen und verandert werden. Er definiert. bei welchem Wert des Ist- oder
Soliwertes das maximale Ausgangssignal des Analogausganges anliegt. Die
Einstellung kann zwischen -1999 und + 9999 erfolgen. Die Dezimalstelle des
Analogausganges ist immer die gleiche wie fir den Istwert-Eingangsbereich.

ANMERKUNG: Wird dieser Parameter auf einen Wert verstelit, der
kieiner afs die Analaogausgang Minimailbegrenzung ist, wird damit
eine Umkehr des Ausgangssignals erreicht.

5.4.12  Analogausgang Minimalbegrenzung {P} =1

Dieser Parameter kann mit Ubertragungsformat Typ 2, 3 oder 4 angesprochen,
ausgelesen und verandert werden. Er definiert, bei welchem Wert des ist- oder
Soliwertes das minimale Ausgangssignal des Analogausganges anliegt. Die Einstellung
kann zwischen -1999 und + 9999 erfolgen. Die Dezimalstelle des Analogausganges ist
immer die gleiche wie fir den Istwent-Eingangsbereich.

ANMERKUNG: Wird dieser Parameter auf einen Wert versteltt, der groer als die
Analaocgausgang Maximalbegrenzung ist, wird damit eine Umkehr des

Ausgangssignals erreicht.

5413  Alarm 1 Grenzwent {P}=2C
Dieser Parameter kann mit Ubertragungsformat Typ 2, 3 oder 4 angesprochen, ausgele-
sen und verandert werden. Er definiert. bei welchermn Grenzwert Alarm 1 aktiv wird. Die
Dezimaisteile wird wie fir den Eingangsbereich gesetzt.
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54.14  Alarm 1 Hysterese {P}=0

Dieser Parameter kann mit Ubertragungstormat Typ 2, 3 oder 4 angesprochen,
ausgelesen und verandert werden. Er definiert das Hystereseband an der "sicheren”
Seite von Alarm 1. Die Dezimalstelle wird wie flir den Eingangsbereich gesetzt.

54.15  Alarm 2 Grenzwert {P}=E

Dieser Parameter kann mit Ubertragungsformat Typ 2, 3 oder 4 angesprochen,
ausgelesen und verandert werden. Er definient, bei welchem Grenzwert Alarm 2 aktiv
wird. Die Dezimalstelle wird wie f0r den Eingangsbereich gesetzt,

5.4.16  Alarm 2 Hysterese {P}=F

Dieser Parameter kann mit Ubertragungsformat Typ 2, 3 oder 4 angesprochen,
ausgelesen und verandert werden. Er definiert das Hystereseband an der "sicheren”
Seite von Alarm 2. Die Dezimaistelle wird wie fiIr den Eingangsbereich geset2t.

5.4.17  Alarm 3 Grenzwert {P}=N

Dieser Parameter kann mit Ubertragungsformat Typ 2, 3 oder 4 angesprochen,
ausgelesen und verandert werden. Er definiert, bei weichem Grenzwert Alarm 3 aktiv
wird. Die Dezimalstelle wird wie fir den Eingangsbereich gesetzt.

54.18  Alarm 3 Hysterese {P}=0

Dieser Parameter kann mit Ubertragungsformat Typ 2, 3 oder 4 angesprochen,
ausgelesen und verandert werden. Er definiert das hystereseband an der "sicheren"
Seite von Alarm 3. Die Dezimalstelle wird wie fiir den Eingangsbereich gesetzt.

54.19  Geratestatus {Py=1L

Dieser Parameter kann nur mit einer Anfrage im Format 2 ausgelesen werden. Die
Status-informationen sind in 4 Zeichen als dezimale Reprasentation einer bindren Zaht
kodiert. Jedes Bit dieser binaren Zahl hat eine bestimmte Bedeutung:

010!0 1 Bit 0: Alarm 1 Status
Bit 5: Alarm 1 verriegelt (0 = aktiv; 1 = nicht aktiv)
1 = nicht verriegett, ——————
0 = verriegelt
v~ Bit t: Alarm 2 Status

Bit 3: Anderungsbit (1 = ein Parameter ist seit dem (0 = ativ; 1 = nicht aktiv)

letzten Lesen des Statusbytes geéndert worden,

aufer Istwert oder Gerédtestatus; 0 = es hat keine Bit 2: Alarm 3 Status

Anderung stattgefunden). (0 = ativ: 1 = nicht aktiv)
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5.4.1 Typ 1 Ubertragung

L{N}?272*
Diese Anfrage prift ob das angesprochene Gerét aktiviert ist.
L{N}?A*

erfolgt als Antwort. Keine Antwort erfolgt wenn das Gerét nicht aktiv (oder nicht
vorhanden) ist.

542 Typ 2 Ubertragung

L {N} {P}{C}*
Dieses Ubertragungsformat wird vomn Master benutzt, um einen Parameter im
ang_esprochenen Gerat zu (berprifen oder zu dndern. {P} identifiziert den Parameter
wie in Tabelle 5-2 und {C} steltt den auszutihrenden Befehl dar. Dieser kann einer der
folgenden sein:

- (HEX 2B) den Wert des Parameters erhdhen,
- (HEX 2D) den Wert des Parameters vermindern oder
? (HEX 3F) den Wert des Parameters abfragen.

L {N} {P} {DATA} A *

erfoigt als mogliche Antwort. {DATA} besteht aus 5 ASCII-Zeichen nach Tabelle 5-1
und enthalt den neuen Wert nach einer Modifikation. Sind die {DATA}-Werte nicht
guitig. weil die Modifikation auBerhaib der Limits erfolgen soll oder aus anderen
Grinden nicht moglich ist, folgt

L {N} {P} {DATA} N *

als negative Bestatigung. Der {DATA} - Wert entspricht dem Wert vor der
gewunschten Modifikation.

Blockabfrage

Wird als Parameter {E’} das Zeichen ](HEX 5D) eingesetzt, wird eine kombinierte
Blockabfragg ausgeldst. Die Antwort beinhattet dann Wert und Status einer Anzahi von
Parametern in einer Antwort. Der Antwort-String hat folgende Form:

L {N} ] aaaaa bbbbb cccce ddddd eeeee A *

Die Erklarung der Zeichen entnehmen Sie bitte Tabelle 5-1. Weitere informationen
siehe Kapitel 5.4.21.

54.3 Typ 3 Ubertragung
L{N}{P}#{DATA}*

Dieses Format berettet die direkte Datendbernanhme vor. Die Ubernahme erfoigt nicht
sofort. sondern das Geréat erwartet einen Ubernahmebefehl im Format 4. Sind {DATA}
Werte und Parameter gultig, erfolgt zunachst die Antwort:

L {N} {P} {DATA} I *
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Dies bestatigt, daB die Ubernahme erfolgen kann (I = Hex 49). ist die DatenUbernahne
nicht moglich, erfolgt als Antwort:
L {N} {P} {DATA} N*
die Ubernahme ist nicht mégiich. Griinde hierfar kdnnen sein: Der gewéhite Parameter
kann nicht gedndert werden oder die gewtnschten Daten liegen aulerhalb der Limits.

544  Typ 4 Ubertragung

L{N}{P}!1*

Dieses Kommando wird vom Master gesendet. wenn eine gultige Antwort im Format
Typ 3 erfolgt, um die Datenibernahme zu befehlen. Das Gerat ubernimmt und
antwortet:

L {N} {P} {DATA}A*
Der Inhalt von 'DATA’ entspricht den neuen Daten. War das vorangegangene Format
Typ 3 in der Antwort ungiiltig wird der Befeht Format 4 ignoriert.
545 Istwert {Pt=M

Dieser Parameter kann mit Hilfe eines Ubertragungsformates Typ 2 nur ausgelesen
werden. Befindet sich der Wert des Istwertes auBerhalb des MeBbereichs, so enthait
{DATA} keine Zahi, sondern die Zeichen < ??> 0 bei oberhalb Mefbereich und

< 27> 5 bei unterhalb MeBbereich.

54.6 istwert Offset {Pr}=1J
Dieser Parameter kann mit Ubertragungsformat Typ 2, 3 oder 4 angesprochen und

ausgelesen und verdndert werden. Der Istwert (wie an den Eingangsklemmen
gemessen) wird in folgender Art verandert:

Geénderter Istwert = Echter Istwert + Istwert Offset

Der geanderte Istwert ist durch den MeBbereichsumfang begrenzt und kann fir
Anzeige- und Alarmzwecke sowie fir den Analogausgang Verwendung finden.

ACHTUNG: Dieser Parameter solite mit groBer Sorgfait gesetzt
werden. Jede Veranderung kommt einer Neukalibrierung des
Instrumentes gleich. Dies kann im Extremtfall dazu fihren, daf3 der
angezeigte Parameterwert in keiner verndnftigen Relation zum
aktuellen Istwert steht.

547 Skalierung Endwert {P}=G

Dieser Parameter (nur veranderbar bei DC-Lineareingangen) kann mit Ubertragungs-
format Typ 2, 3 oder 4 angesprochen und ausgelesen und verandert werden. Die
Dezimalstelle ist die gleiche wie fir den Eingangsbereich.

5.4.8 Skalierung Anfangswert {Pt=H

Dieser Parameter (nur veranderbar bei DC-Lineareingangen) kann mit Ubertragungs-
format Typ 2, 3 oder 4 angesprochen, ausgelesen und verdndert werden. Die
Dezimalstelle ist die gleiche wie fir den Eingangsbereich.
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Alle WEST Gerate mit serieller Schnittstelienoption RS485 benutzen diesen Stand- {DATA} Inhalt

ard. Die Einbindung in bereits bestehende Systeme solite also keine Probleme auf- abcao
werten. ] abed?
MODBUS Protokoll: Die Ubertragung entspricht dem Industrie-Standard. abcd2
abcd3

5.4  WEST ASCIHl SCHNITTSTELLEN PROTOKOLL abeds
Das Ubertragungsprotokoll setzt Haibduplex-Betrieb voraus. Jede Ubertragung geht :gigg
vom Master- oder Zentraicomputer aus. Dieser sendet eine Anfrage zum adressierten abeds

Gerét. welches mit einem Acknowledgement-Signal oder der Anfrage-Antwort
antwortet. Jede Anfrage und Antwort muf3 in jedem Fall beinhaiten:

a. Startzeichen Tabelle 5-2 Parameterliste

b. ein oder zwei Adresszeichen (eindeutige Bestimmung des Geréts)
c. einen Parameter;/Daten-String Pi’;g;‘ee(: ~ Parameter/Befen!
d. Ende-Zeichen A Istwert Maximum
Wir unterscheiden 4 verschiedene Anfrageformate vom Master: 5 Istwert Minimum
] - c Alarm 1 Wert
Typ 1: L{N}?7 D Alarm 1 Hysterese Wert
Typ 2: L {N} {P} {C} * £ Alarm 2 Wert
F Alarm 2 Hysterese Wert !
Typ3: L {N} {P} # {DATA} * G Skalierung Endwen
Typ 4: L{N} {P}1*
Y A ), ) H Skalierung Anfangswert
Zeichen in geschweiften Kiammern ({ und }) sind Variable. Innerhalb des Datenstrings
existieren keine Leerzeichen. Alle Zeichen sind ASClI-Zeichen und haben folgende J Istwert Offset
Bedeutung: L Geratestatus
) M Istwert
eichen (Hex 4C
L Starizeichen (Hex 4C) N Alarm 3 Wert 3
{N} Adresse des angesprochenen Gerates, o Alarm 3 Hysterese 3
(1 - 32) (kann aus einem oder zwei Zei- Q Skalierung - Dezimalpunkt Position
chen bestehen). -
{P} Parameter gemas Tabelle 5-2 z (\;2;22%2?2&5 gxt
{C} Befehi (siehe unten) l[ Analogausgang-Skala Endwert 5 s
Al -
# Anzeige, daB {DATA} nachfolgt (Hex 23). y B{;ﬂ:gg#:gi"@ Skala Anfangswert
{DATA} Datenstring numerischer Daten in ASCII- m Eingangsfilter Zeitkonstante
Zeichen gemaf Tabelle 5-1
v Ende-Zeichen (Hex "A) ANMERKUNGEN

1. Nur wenn Alarm 2 eingerichiet.
2. Siehe Kapitel 5.4.19.
3. Nur wenn Alarm 3 eingerichtet.

Es sind keine Leerzeichen erlaubt. Jeder Syntaxfehler in einer empfangenen Anfrage
fuhrt dazu. 0aB das Empfangsgerat nicht antwortet und auf ein neues Startzeichen

Modell 8010 Digital Anzeiger

Kapitel §
RS485 Seriefle Schnittsteile

Tabelle 5-1 Position des Dezimalpunktes im {DATA}-Wert

Dezimalpunkt Position
+ abed

+abe.d
+ab.cd
+ a.bed
—-abed
~abc.d
-ab.cd
-a.bcd

Funktion

Nur Lesen

Nur Lesen
Lesen/Schreiben
Lesen/Schreiben
Lesen/Schreiben
Lesen/Schreiben
Lesen/Schreiben(Linear-
gingang) -sonst nur Lesen
Lesen/Schreiben(Linear-
eingang) -sonst nur Lesen
Lesen/Schreiben

Nur Lesen

Nur Lesen
Lesen/Schreiben
Lesen/Schreiben
Lesen/Schreiben(Linear-
eingang) -sonst nur Lesen
Nur Lesen

Nur Schreiben
Lesen/Schreiben
Lesen/Schreiben

Nur Lesen
Lesen/Schreiben

5-3

wartet
4. Siehe Kapitel 5.4.20.
5. Nur wenn Ausgang 2 als Analogausgang eingerichtet.
6. Siehe Kapitel 5.4.21.
SM067-5-KHN September 1996
5-2 - September 1996 SM067-5-KHN



Kapitel 4 Modell 8010 Digital Anzeiger SM-0067
Parametrierbetrieb Betriebsanleitung
4.14 NORMALBETRIEB DISPLAY STRATEGIE

Dieser Parameter bestimmt die Reihenfolge der angezeigten Parameter im
Normalbetrieb (siehe Anmerkungen zu Tabelle 4-1).

415 PARAMETRIERBETRIEB VERLASSEN

Um den Parametrierbetrieb zu veriassen. wahlen Sie die Istwen_anze@g_e wie im .
Normalbetrieb an. Dricken Sie die "AUF"- und Scroll- Taste gieichzeitig. Das Gerat

kehrt in den Normalbetrieb zuruck.

—  ANMERKUNG: Wird im Parametrierbetrieb fur mehr als ein}e Minute
keine Taste betatigt. so kehrt das Instrument automatisch in den

Normalbetrieb zurick.

Ubersoliwertaiarm,
direkte Wirkrichtung

Ubersoltwertalarm.
reverse Wirkrichtung

Untersollwertalarm,
direkte Wirkrichtung

Untersollwertalarm,
reverse Wirkrichtung

Abbildung 4-3 Alarme

Alarm Wert
Alarm Hysterese -
UBERSOLLWERT
ALARM Istwert
b >
Alarm nicht aktv © Alarm aktiv T Alarm nicnt aktiv
-szen\
UNTERSOULWERT ™~ =
ALARM _Aiarm Hysterese -
Alarm Wert
> & > <
< -
Alarm micht akty © Alarm aktiv i Alarm nicht aktiv

Abbildung 4-2 Alarm Hysterese
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KAPITEL 5
SERIELLE SCHNITTSTELLE RS485

Der Anzeiger WEST 8010 kann optional mit serieller Schnittstelie RS 485 geliefert
werden, mit deren Hilfe Datenibertragung zwischen dem Instrument und einem
Mastergerat (z. b. Computer oder Terminal) stattfinden kann.

5.1  ANSCHLUSSE DER SERIELLEN SCHNITTSTELLE RS485

Die Verbindung erfolgt wie in Kapite! 3 beschrieben. Die Obertragungsgeschwindigkeit
kann zwischen 1200, 2400, 4800 oder 9600 baud gewahit werden. Es sollte ein Kabel
Verwendung finden, daB der gewahliten Ubertragungsgeschwindigkeit und -linge
entspricht. Die Ubertragung entspricht dem EIA Standard RS485.

5.2 ADRESSENAUSWAHL DER SERIELLEN SCHNITTSTELLE RS485

Jedes Gerét erhalt, soweit es an einen Zentral- oder Masterrechner angeschlossen ist,
eine einmalige, nur fur diesen Anzeiger gultige Adresse. Diese Adresse wird im
Konfigu- rationsbetrieb eingestellt (siche Kapite! 6.8). Es sind 32 verschiedene
Adressen méglich.

5.3  PHYSIKALISCHE ANFORDERUNGEN

Die Ubertragungsoption unterstiitzt 2 verschiedene Ubertragungsprotokolle;

(a) WEST ASCIt
(b) MODBUS

5.3.1 Ubertragungsformat

Das Ubertragungsformat besteht aus 7 Daten Bits, 1 Stop Bit. Die Baud Rate kann
zwischen 1200, 2400, 4800 oder 9600 gewdhit werden. Im WEST ASCII Protokoll ist ein
Even Parity Bit gesetzt. Im MODBUS Protokoll kann das Parity Bit entweder Even, Odd
oder nicht gesetzt sein.

53.2 Anforderungen an das Master-System

WEST ASCI{ Protokoll: Die Obenragungsan ist mutti drop Halbduplex. Das Ge-
rét, das sendet, hebt die Datenbusleitungen auf die entsprechenden Pegel an;
sendet das Gerét nicht, werden die Ausgange auf hohe Impedanz gesetzt, um an-
deren Geréten das Senden zu erméglichen. Nach Beendigung eines Sende- vor-
gangs muB der Bus wieder freigegeben werden, bevor ein anderes Gerat senden
kann. Dies bedeutet, das der Master folgende Kontrolifunktionen austben muB:

a. Das Sendegerat muB den Datenbus innerhalb 6 ms nach der
Sendung des letzten Zeichens freigeben. Beachten Sie dabei die
Verzogerungszeiten von UARTS oder Buffer.

b. Die Sendung darf nur stattfinden, wenn 6 ms nach dem Empfang
des letzten Zeichens verstrichen sind.
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45 ALARM 2 HYSTERESE E

Dieser Parameter bezieht sich auf ein Hystereseband auf der "sicheren” Seite des
Alarm 2 Wertes. Die Auswirkungen des Hysteresewertes auf die Alarmfunktionen
werden in Abbildung 4-2 gezeigt.

46 ALARM 3 WERT

ist Alarm 3 ais Ubersoliwertaiarm eingerichiet (siehe Kapitel 6). wird Alarm 3 aktiviert,
wenn der Istwert den eingesteliten Wert erreicht oder berschreitet: die Grundein-
steilung ist die Bereichsobergrenze. Ist Alarm 3 als Untersollwertalarm eingerichtet
(siehe Kapitel 6). wird Alarm 3 aktiviert. wenn der Istwert auf den einge- steliten Wert
absinkt oder unterschreftet, die Grundeinstellung ist die Bereichsunter- grenze. Der
Wert kann zwischen Bereichsober- und Bereichsuntergrenze eingestellt werden. Die
Alarmfunktionen werden in Abbildung 4-1 gezeigt.

4.7  ALARM 3 HYSTERESE

Dieser Parameter bezieht sich auf ein Hystereseband auf der "sicheren” Seite des
Alarm 1 Wertes. Die Auswi*v'.ngen des Hysteresewertes auf die Alarmfunktionen
werden in Abbildung 4-2 5-.z=2igt

48 ISTWERT OFFSET E

Mit Hilte dieses Parameters kann der Wert des aktuellen Istwertes (wie an den
Eingangsklemmen des Gerates gemessen) in foigender Form mogffiziert werden:

Angezeigter Istwert = Aktueller istwert + Istwert Offset

Der Istwert Offset wird bei allen Istwert-abhdngigen Funktionen benutzt (Anzeige,
Alarme, Analogausgang).

ANMERKUNG: Dieser Parameter solite mit groBer Sorgfait gesetzt werden. Jede
Veranderung kommt einer Neukalibrierung des Instrumentes gieich. Dies kann im
Extremfall dazu tihren, daB der angezeigte Parameterwert in keiner vernunftigen
Relation zum aktuellen Istwert steht. Eingesteilte Offsetwerte werden an der
Bedienfront nicht angezeigt und kdnnen daher im Normaibetrieb nicht vom
Anwender erkannt werden.

Die Grundeinstellung ist 0.
49 EINGANGSFILTER ZEITKONSTANTE

Der Eingang ist mit einem Digitaffilter versehen, der dem Istwert behaftete Stérimpulse
ausfittert. Der gefilterte istwert wird fir aile Istwert-abhangigen Funktionen verarbeitet
(Alarme. etc.). Die Zeitkonstante dieses Filters kann von 0,0 sec (Filter = AUS) bis
100.0 sec in Schritten von 0,5 sec verandert werden. Die Grundeinsteliung ist 2,0 sec.

ACHTUNG: Wenn dieser Parameter auf einen zu hohen Wert
gesetzt wird, kann die Anzeigequalitat erheblich leiden. Der
gewahite Wert soltte alle Storimpulse ausfiltern kénnen, jedoch
nicht hdher als unbedingt nétig gesetzt werden
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4.10 LINEAR EINGANG SKALIERUNG ANFANGSWERT ﬂg
An Geraten mit linearem Eingang definiert dieser Parameter, welcher skalierter Wel

Istwertminimum angezeigt wird. Die Einstellung kann zwischen -1999 und + 9999
erfolgen. Die Dezimaistelle wird durch den Parameter *Dezimalstelle Lineareingang®
bestimmt. Die Grundsinstellung ist 0. Dieser Parameter kann auf einen héheren Wert
als Skalierung Endwert (jedoch nicht gleich) gesetzt werden. In diesem Fall wird der
Anzeigesinn umgekehrt.

4.11 LINEAR EINGANG SKALIERUNG ENDWERT

An Geréten mit linearem Eingang definiert dieser Parameter, welcher skalierter Wert bei
Istwertmaximum angezeigt wird. Die Einstellung kann zwischen -1999 und + 9999
erfolgen. Die Dezimaistelle wird durch den Parameter "Dezimaistelle Lineareingang”
bestimmt. Die Grundeinstellung ist 1000. Dieser Parameter kann auf einen kigineren
Wert als Skalierung Endwert (jedoch nicht gleich) gesetzt werden. in diesem Fall wird
der Anzeigesinn umgekehrt.

4.12 ANALOGAUSGANG BEREICHSUNTERGRENZE

An Gerdten mit analoger Schnittstelle (Schreiberausgang) definiert dieser Parameter,
bei welchem Wert des istwertes das minimale Ausgangssignal des Analogausganges
anliegt. Die Einstellung kann zwischen -1999 und + 9999 erfoigen. Die Dezimalstelie
des Analogausganges ist immer die gleiche wie fir den istwert-Eingangs- bereichi. Die
Grundeinstellung dieses Parameters ist Eingangsbereich Minimum (siehe Kapite! 6).
Dieser Parameter ist nicht zuganglich, wenn Analogausgang nicht im Lieferumfang
enthalten ist.

ANMERKUNG: Die beiden Parameter “u* und "d" kénnen {ibereinander versteilt
werden ("u ist oberer Einsteliwert) und ermaglichen damit eine Umkehr des Aus-
gangssignals.

4.13 ANALOGAUSGANG BEREICHSOBERGRENZE

An Geraten mit analoger Schnittstelle (Schreiberausgang) definiert dieser Parameter,
bei welchem Wert des Istwertes das maximale Ausgangssignal des Analogausganges
anliegt. Die Einstellung kann zwischen -1999 und + 9999 erfoigen. Die Dezimalstelle
des Analogausganges ist immer die gleiche wie fur den Istwert-Eingangs- bereich. Die
Grundeinstellung dieses Parameters ist Eingangsbereich Maximum (siehe Kapitel 6).
Dieser Parameter ist nicht zuganglich, wenn Analogausgang nicht im Lieferumtang
enthaiten ist.

ANMERKUNG: Die beiden Parameter "u” und "d" kdnnen (bereinander verstelit
werden ("u" ist oberer Einsteliwert) und erméglichen damit eine Umkehr des Aus-
gangssignals.
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Tabelle 4-1 Konfigurationsparameter

SM-0067

i Parameter

Alarm 1 wert'

Alarm 1 Hysterese

Einstelibereich

Grundeinstellung

Bereichsumfang

—
Maximum Bereich bis |
Minimum Bereich

1 LSD bis 10% Bereichs-
umfang als Anzeigeeinheit’

1L8D

Alarm 2 Wert?

Bereichsumfang

' Maximum Bereich bis
Minimum Bereich

Alarm 2 Hysterese2

1 LSD bis 10% Bereichs-
umtang als Anzeigeeinheit

1LSD

Alarm 3 Wert? Bereichsumfang Maximum Bereich bis
Minimum Bereich
Alarm 3 Hysterese® 1 LSD bis 10% Bereichs- 1LSD
urmfang als Anzeigeeinheit
Istwert Offset + /- Eingangsbereich des (o}
Instruments
Digttatfiter 0,0sec. (AUS) - 100,0sec. 2,0 sec.
Zeitkonstante in Schritten von 0.5 sec.
Dezimalpunkt 0 (XXXX), 1 (XXX, X}, 1
Lineareingang 2 (XX.XX) oder 3 {X.XX)
Skalierung -1999 bis 9999 0000
Anfangswert”
, Skaherundg -1999 bis 9999 1000
Endwert
! Analogausgang -1993 bis 9999 Bereichsobergrenze
Maximum
Analogausgang -1999 bis 9999 Bereichsuntergrenze
Minimum
- Normalbetrieb 0,1.2 3 oder4 o]
Display Strategie
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| ANMER| GEM ZU TABELLE 4-1
| 1. Der Kennwert tir diesen Parametes istig wenn nur Alarm 4 eingerichtet ist oderm wern auch
; andere Alarme eingerichtet sind.
' 2. Diese Parameter erscheinen nur in der Anzeigesequenz wenn Alarm 2 eingerichtet ist.
3. Digse Parameter erscheinen nur in der Anzeigesequenz wenn Alarm 3 eingerichtet ist.
! 4. Nur gultig bei eingerichtetemt DC Linear Ausgang.
. 5. Enthélt die definition im Nc ieb in Reihenfoige:
I

: Parameterdefinition
. 0 1 ! 2 3 4

stwert ! lstwert Istwert I istwert T istwert ‘
Max. Istwert ’ Max. Istwert ~ Alarm 1 Wert | Max Istwert | Max. Istwert
Min. istwert i Min.istwert  * Alarm 2Wert* ' Min. Istwert Min. Istwert
| Alarm 1 Wert Verstrichene Zeit

Verstrichene Zeit ; Alarm 3 Wert*
i , Marm2Wert* | Alarm i Went

!

! * Alarm3Wert*  Alarm 2 Wert *

i
! Alarm 3 Wert *

L ttalls eingerichtet

42  ALARM 1 WERT m oder m

Ist Alarm 1 ats Ubersoliwertalarm eingerichtet (siehe Kapitel 6), wird Alarm 1 aktiviert,
wenn der Istwert den eingesteliten Wert erreicht oder aberschreitet; die Grundein-
stellung ist die Bereichsobergrenze. Ist Alarm 1 als Untersoliwertaiarm eingerichtet
{siehe Kapitel 6), wird Alarm 1 aktiviert, wenn der istwert auf den einge- steliten Wert
absinkt oder unterschreitet; die Grundeinstellung ist die Bereichsunter- grenze, Der
Wert kann zwischen Bereichsober- und Bereichsuntergranze eingesteltt werden. Oie
Alarmfunktionen werden in Abbildung 4-1 gezeigt.

43 ALARM t HYSTERESE

Dieser Parameter bezieht sich auf ein Hystereseband auf der “sicheren” Seite des
Alarm 1 Wertes. Die Auswirkungen des Hysteresewertes auf die Alarmfunktionen
werden in Abbildung 4-2 gezeigt.

44 ALARM 2 WERT .

Ist Alarm 2 als Ubersoliwertalarm eingerichtet (siehe Kapitel 6), wird Alarm 2 aktiviert,
wenn der Istwert den eingesteliten Wert erreicht oder Uberschreitet; die Grundein-
stellung ist die Bereichsobergrenze. Ist Alarm 2 als Untersollwertalarm eingerichtet
(siehe Kapitel 6), wird Alarm 2 aktiviert, wenn der Istwert auf den einge- steliten Wert
absinkt oder unterschreitet; die Grundeinsteilung ist die Bereichsunter- grenze. Der
Wert kann zwischen Bereichsober- und Bereichsuntergrenze eingestellt werden. Die
Alarmfunktionen werden in Abbildung 4-1 gezeigt.
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Installation etriebsanieitung KAPITEL 4
i i le (Opti
339  RS485 Serielle Schnittstelle (Option) PARAMETRIERBETRIEB

Der AnschiuB3 der Dreileiter-Schnittstelle RS485 erfolgt, wenn vorhanden,_gurch d_le
Klemmen 16, 17 und 18, wie in Abbildung 3-4 gezeigt. Sind mer_\_re_re Gefate an einen
Master angeschiossen, muB dieser eine Last von 12 kq pro Gerét im aktn{_en Zusfand
treiben konnen; im passiven Zustand massen Pull-Up/Puil-Down Wvder‘stande mit :
entsprechend niedriger impedanz daflr Sorge tragen, daB der Master im Leerlauf die
Geréte mit hoher Impedanz mit bis zu - - 100uA versorgt.

3-8 September 1996 SM067-3-KHN

4.1 PARAMETRIERBETRIEB EINSCHALTEN

Befindet sich das Instrument im Normalbetrieb (d. h. der Istwert wird angezeigt),
betétigen Sie die "AUF"- und Scroll- Tasten gleichzeitig fir mehr als 3 Sekunden. Das
Gerat befindet sich nun im Parametrierbetrieb, Die Set-LED leuchtet. Es wird weiterhin
der Istwert angezeigt.

ANMERKUNG: zeigt das Display:

(d. h. alle Dezimalpunkte sind sichtbar), bedeutet dies, daf einer
oder mehrere kritische Programmparameter -typisch der
Eingangsbereich- verandert sind und afle Konfigurationsparameter
automatisch auf die Grundeinsteliungen gesetzt werden. Um die
Anzeige zu Idschen, verandern Sie einen Wert eines
Konfigurationsparameters (siehe unten).

Parameter, die im Parametrierbetrieb ausgelesen und/oder verandert werden kénnen,
sind in Tabelle 4-1 2usammengefaBt. Ist der Parametrierbetrieb aktiv, zeigt die MeBeinhei-
tenanzeige (normalerweise °C oder °F) den Kennwert des angewahiten Parameters. Der
Wert des Parameters wird im viersteligen Display gezeigt. Die Parameter kdnnen in
Reihenfolge durch Betatigen der Scroll-Taste aufgerufen werden. Der Parameterwert kann
durch Driicken der "AUF™ oder "AB"-Tasten verandert werden.
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Tabelle 3-1 Farbcode Thermoelement AnschiuBleitungen
. Thermo- Lefter England | England USA  Deutschiand Frankreich §
element Material ., BS1843: BS4937: ASTM NFE '
Typ 1952 Part30:1993 DIN
' T Cu/CuNi  + Weil + Braun + Blau + Rot +Geb
- Blay - WeiB - Rot - Braun Blau
* Blau * Braun * Blau * Braun :* Blay
N Fe/lCuNi +Geb  +Schwarz +Weil ~+Rot  +Geb
- Blau - Wei - Rot - Blau - Schwarz
* Schwarz * Schwarz * Schwarz * Blau ¥ Schwarz;
K NiCro. +Braun  + Grin + Gelb + Rot + Gelb
NiaL - Blau - Wei3 - Rot - Grln - Violett
* Rot * Grin *Gelb ‘* Grin  * Gelb
R P113%RN/Pt + WeiBl + Orange ' + Schwarz + Rot + Gelb s
- Blay - WeiB - Rot - Weil - Grin |
* Grun * Orange * Gelb * Weif * Grin
S Pt10%Rh/Pt + Weill + Orange  + Schwarz + Rot +Gelb !
- Blau - Weid - Rot Weif} - Grin
* Grin * QOrange * Gelbb * Wei * Grln
B Pt30%Rh * Grau + Grau
Pt6%Rh - WeiB - Rot
* Grau * Grau !
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3.33 Thermoelement Eingang

Kompensations- oder Verldngerungsieitungen mussen der Art des Thermoelements
entsprechen und aut der kompiletten Distanz zwischen Geréat und Thermoelement
benutzt werden. Auf richtige Polung ist zu achten. Klemmstelien soliten nach
Moglichkeit vermieden werden. Die CJC Funktion des Geréts (normale Konditionen)
muB fir diese Art von Eingang erméglicht sein (siehe Kapitel 6.10).

ANMERKUNG: Es wird empfohlen, die Ausgleichsleitung separat

von leistungsfihrenden Leitungen oder Kabeln zu verlegen.

Alternativ ist die Verwendung von abgeschirmter Leitung moglich. In

diesem Falle ist die Schirmung nur an einer Seite mit Erdpotential zu

verbinden.

Die Farbcodierung der ThermoelementanschluBleitungen entnehmen Sie bitte der
Tabeile 3-1
334 Dreileiter - Widerstandsthermometer Eingang

Die Kompensationsleitung wird an Klemme 3 angeschiossen. Bei Zweileiter-
Widerstandsthermometereingangen missen Klemmen 2 und 3 gebriickt werden.
Verldngerungsleitungen soliten aus Kupfer sein. Der Leitungswiderstand solite 5 Ohm
nicht {iberschreiten bei gleicher Lange der Leitungen.

335 OC-Linear Eingang Strom oder Spannung

Lineare Stromeingange werden an den Klemmen 1 und 4 angeschiossen, wie in Abb.:
3-4 gezeigt. Lineare Spannungseingénge werden an den Klemmen 2 und 3 ange-
schlossen, wie in Abb.: 3-4 gezeigt. Einzelheiten der DC-Lineareingangsbereiche
entnehmen Sie bitte dem Anhang A. Generieren von MeBeinheiten wird in Kapitel 7.4
beschrieben.

3.36 Externes Racksetzen {Option)

Wenn diese Option vorhanden ist, kénnen die Klemmen 16 und 17 mit einem externen
Schaltkontakt oder einem TTL-kompatibles Logiksignal verbunden werden. Mit diesem
Signal kann der verriegelte Alarm 1 zur(ick gesetzt werden. Bei externem Schaitkontakt
erfoigt der Reset durch SchlieBen des Kontaktes, bei Logiksignal durch die abfallende
Flanke (legisch 1 nach logisch 0 - Durchgang). Sehen Sie dazu Kapitel £.3.2 und
Anhang B.

3.3.7 Relais Ausgange

Die Schaltleistung der Kontakte betragt 2A induktionsfrei bei 120/240V.
3.3.8 DC Linear Strom- oder Spannungsausgang

Sehen Sie dazu Anhang B.
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3.3 ELEKTRISCHER ANSCHLUS

Die Belegung der rickseitigen Anschlusskiemmen sind in Abb. 4-4 dargestellt.

24 Volt DC
+
24 Vot AC
-~ RS 485 Ausgang 1
Netz Schnittstelie Aelais

spannung |
L N B A ONCC NO

a

g
o |NO E + — - NClo !
=2 LY j=
zalC ES - 80 5 o
23 e 23 - - + No| 83
&N 53 02 &

E Widerstands-
thermometer

—v+ Thermoelement
- o+ Linear (V/mV)

+ —Linear (mA)

UNIVERSAL EINGANG

Ausgang 1 ist immer ein Relais-Ausgang, der als Alarm 1 (verriegelt oder nicht
verriegeft) oder als logisches OR von Alarm 1 & 2 genutzt werden kann.

Ausgang 2 (optional) kann Relais-Ausgang (Alarm 2, Alarm 3 oder logisches OR von
Alarm 1& 2,1 & 3 oder 2 & 3) oder D -Linearausgang (Analogausgang) sein.
Ausgang 3 (optional) kann Relais-Ausgang (Alarm 2, Alarm 3 oder logisches OR von
Alarm 1 &2, 1 & 3 oder 2 & 3} oder Ubertrager - Spannungsausgang sein.

Abbildung 3-4 Ruckseitiges AnschiuBbild
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3.3.1 NetzanschiuB

Das Gerat kann mit einer Wechselspannung von 96 - 264V 50/60HZ betrieben werden.
Die Leistungsaufnahme betragt ca. 4 VA. Das Gerat mu mit einer 1A Sicherung
abgesichert werden. Eine zweipolige Abschaltung wird empfohien.

ACHTUNG: Die Gerat wurden zum Einbau in einen geschlossenen
Schalt-schrank oder -kasten gebaut. Die drtlichen Bestimmungen
sind strengstens zu beachten. Der Eingang ist gaivanisch getrennt
gegeniiber Erde, Netz und Ausgang.

: Phase (~)

o Mp

Abbildung 3-5 Netzanschiu8

3.32 24V {(Nominal) AC/DC Netzanschiu8

Optional kann das Gerat in 24V-Ausfihrung gelisfert werden. Der NetzanschiuB dieser
Variante ist in Abb. 3-6 gezeigt. Das Gerat muB mit einer 315mA Sicherung (trage)
abgesichert werden. Eine zweipolige Abschaltung wird empfohlen.

Folgende Netzgerate kdnnen eingesetzt werden:

24V (nominal) AC 50/60Hz - 20 - 50V
24V (nominal) DC - 22- 65V

24V AC
50/60Hz 24vDC

Abbildung 3-6 24V AC/DC NetzanschluB
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Schalttafel Bedienfront

100mm

Schalttafelabdichtung

m
W

— —  10mm ungefdhr

Abbildung 3-2 Hauptabmessungen
Den Einbau des Gerates fihren Sie wie foigt aus:

1. Schieben Sie das Gerdt mit seiner Ruckseite von vorne in den
Schalttafelauschnitt und dricken Sie es leicht gegen die Schalttatel. Prafen
Sie, ob die Schalttafelabdichtung in Position und nicht beschadigt ist.

ACHTUNG
Entfernen Sie nicht die Schalttafelabdichtung. Dies kann zu
mangelhafter Befestigung des Gerétes fGhren.

2. Schieben Sie den Hafteranmen wie in Abbildung 3-3 gezeigt von der
Rickseite Uber das Gerat bis er die Rickseite der Schahafel berGhnt.
Haltezahne auf der Ober- und Unterseite des Halterahmens setzen sich im

Haltezahne am Halterahmen
setzen sich im Halteraster im

Halteraster der Gerate fest. Die Federn des Halteranmens missen fest Gehause fest
gegen die Rickseite der Schalttafel driicken. Gehause
Halterahmen
ACHTUNG P
GERATE DRAUFSICHT

Die Hattezahne des Halterahmens konnen entweder in den
seitichen oder den oberen und unteren Halteraster benutzt werden.
Beim Einbau von mehreren Geréiten nebeneinander empfiehit es
sich, die oberen und unteren Halteraster zu benutzen.

Abbildung 3-3 Schaltafeleinbau

ist das Gerat in eine Schalttafe! eingebaut, kann er aus seinem Gehause entfernt werden
wie in Kapitel 7.1 beschrieben.
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Bediener Modus Betriebsanleitung

Die Anzeige zeigt folgendes Bild:

fGr 2 Sekunden. Der verriegelte Alarm ist nun zurlickgesetzt. Der verriegelte Alarm 1
kann nur Zuruck geset werden, wenn die Alarmbedingung beseitigt ist; das Rick-
sewzen erfolgt nicht. wenn die Alarmbedingung noch ansteht

29 HARDWARE DEFINITION CODE ANZEIGEN
Der augenblickliche Hardware Definition Code (siehe Kapitel 6.2) kann durch gleich-

zemiges Drucken der “AB"- und Scroll-Taste angezeigt werden. In den Normalbetrieb
wird durch nochmaliges Betatigen der "AB*- und Scroll-Tasten geschaltet.

ACHTUNG: Nach 30 Sekunden kehrt das Geréat automatisch in den
Nc -albetrieb zuruck,

Betitigen Sie-die Scroi-Taste wahrend der Hardware Definition Code angezeigt wird,
um eingerichtete Hardware Optionen anzuzeigen (siehe Kapitel 6-3).

2-4 April 1996 SM067-2
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KAPITEL 3
INSTALLATION

3.1 UBERPRUFEN DER LIEFERUNG

1. Entfernen Sie die Verpackung des Geréts vorsichtig. Alle Gerate sind mit
einer Schaltschrankabdichtung und einem Schiebe-Halterahmen
ausgerustet. Bitte beschadigen Sie die Originalverpackung nicht und
bewahren Sie diese an einem sicheren Ort auf. Benutzen Sie die Original-
verpackung bitte bei Ortswechsel des Gerédts oder bei eventueller
Reparaturricksendung.

2. Uberpriifen Sie die Lieferung sofort nach Erhalt aut Vollstandigkeit und
eventuelle Transportschaden. Gegebenenfalls sofort dem Spediteur oder
Frachtfiihrer melden. Uberpriifen Sie, ob der Produkt Code des Aufkiebers
mit dem Produkt Code der Bestellung Gbereinstimmt (siehe Anhang A).
Melden sie Unstimmigkeiten sofort dem Lieferanten.

3.2 SCHALTTAFELEINBAU DES GERATES
Die Gerate kdnnen in Schatttafein, deren Wandstarke bis zu 6mm betragt, eingebaut

werden. Die MaBe des entsprechenden Schalttafelausschnittes entnehmen Sie bitte
der Abbildung 3-1.

Abbildung 3-1 Schalttafelausschnitt

Das Gerét ist 110mm tief, gemessen vom rlickseitigen AnschiuBblock bis zur Bedien-
front. Die Héhe der Bedienfront betragt 48mm, ihre Breite 96mm. Die Bedienfront ragt
im eingebauten Zustand 10mm (ber die Schalttafe! vor. Die Abmessungen des Geréites
gehen aus Abb.: 3-2 hervor.
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(iif) Verstrichene Zeit seit Alarm 1 aktiviert (MeBeinheitenanzeige zeigt ). Die An-
zeige ist in der Form mm.ss fmm = Minuten, ss = Sekunden] oder mmm.s [mmm
= Minuten, s = Sekunden x 10]. Ist die verstrichene Zeit groBer als 999 Minuten
und 59 Sekunden, zeigt das Display: CHHJ

ANMERKUNG: Dies beinhaltet nicht die Zeit. wenn Alarm 1 verriegelt und die
Alarmbedingung zurlickgesetzt wurde.

(v} Alarm 1 Wert (MeBeinheitenanzeige zelgil] oder, wenn Alarm 1 aktiviert,m )
(v) Alarm 2 Wert, falls vorhanden und konfiguriert (MeBeinheitenanzeige zeigtg.
{vi) Alarm 3 Wert, falls vorhanden und konfiguriert (Mefeinhetenanzeige zeigtE]).
(iv) Istwert.

Erneutes betatigen der Scroll-Taste wiederholt diese Anzeigen in Reihenfolge.

2.3 ALARM STATUS INDIKATOREN

Die Alarm Status Indikatoren zeigen den aktuelien Zustand der Alarme an:

AL1 - Blinkt wenn Alarm 1 aktiviert ist (leuchtet stetig bei verriegeltem
Alarm, wenn die Alarmkondition zurickgesetzt ist).

AL2 - Blinkt wenn Alarm 2 aktiviert ist.

AL3 - Blinkt wenn Alarm 3 aktiviert ist.

Die Funktionen der verschiedenen Alarmarten sind in Kapitel 4 beschrieben.

2.4 RUCKSETZEN DER MAXIMUM/MINIMUM WERTE ODER DES WERTES
“VERSTRICHENE ZEIT"

Um den Maximatwert, den Minimaiwert (zum Istwert zur Zeit des Ricksetzens) oder
den Wert "Verstrichene Zeit' (auf Null) zurGck zu setzten, gehen Sie wie folgt vor:

1. Wahlen Sie die Anzeige fUr Maximumwert, Minimurmwert oder verstrichene
Zeit an. (je nach Rucksetzwunsch - siehe oben).

2. Betatigen Sie die "AUF"- oder "AB"- Taste fur mindestens 3 Sekunden.
Das Rucksetzen wird im Display durch folgende Darstellung angezeigt:

Nach weiteren 2 Sekunden zeigt das Display den aktuellen Maximum- oder Minimumwert
an

2-2 April 1996 SMO067-2
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25 UBER- UND UNTERBEREICHS - ANZEIGEN
Wenn der Istwert einen Wert héher als die Eingangsbegrenzung Maximum

(Uberbereich) oder nlednger als die Eingangsbegrenzung Minimum (Unterbereich)
annimmt, erscheint im Display folgendes Bild:

cHHS

bei Uberschreiten der Eingangsbegrenzung Maximum und:

bei Unterschreiten der Eingangsbegrenzung Minimum.
2.6 SCHUTZ BEI SENSOR BRUCH

Bei einer Unterbrechung im Sensorkreis erscheint im Display folgende Anzeige:

UPET]

Die Reaktionen der Ausgénge und Alarme hdngen vom Typ des verwendeten Sensors
ab und sind im Anhang B beschrieben.

2.7 VERGLEICHSSTELLENKOMPENSATION AUSGESCHALTET

Bei Verwendung eines Thermoelementeingangs sollte die Vergleichsstellen-
kompensation eingeschaltet sein. Ist dies nicht der Fall, stellt die MeSein-
heitenanzeige des Displays nebenstehendes Bild dar,

2.8 RUCKSETZEN DES VERRIEGELTEN ALARMS

Wenn Ausgang 1 als verriegelter Alarmausgang konfiguriert ist (siehe Tabelle 6-1
Ausgangsart Ausgang 1), bleibt er nach dem Ausldsen auch nach Beseitigung der
Alarmkondition bis zur Ricksetzung durch die Bedienfront oder die ferngesteuerte
Rlcksetz-Option aktiv (siehe Kapitel 6-1). Um den Alarm von der Bedienfront zuriick zu
setzen, gehen Sie wie folgt vor:

1. Versichern Sie sich, das sich die Anzeige im Normalbetrieb befindet

(d. h. der Istwert wird dargestelit).

2. Driicken Sie die "AUF"- oder "AB"-Taste fir mindestens 3 Sekunden.
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+* Alarm 1 verriegelbarer Relaisausgang (Anwender wahibar).

* Alarm Hysterese.

* Anzeigen fir Maximai- und Minimalwerte und verstrichene Zeit.
* Universelies Netzteil 90 - 264V AC.

* Entspricht den Spezifikationen EN550081 Teii 2 (Emission) und
EN550082 (immunity) EMC.

+ Abdichtung der Bedienfront entspricht der Norm IP65 (NEMA).
* Programmierbare Digitaffiter.

+ istwert-Offset moglich.

% Alarmart von Bedienfront auswahibar.

* Anzeige bei Sensor-Bruch.
Die zahlreichen optional erhéltlichen Funktionen enthalten:

% Alarm 2 und Alarm 3 Relaisausgéange

* Rucksetzen von verriegeften Alarmen Uber externen Kontakt.
* Ausgang fir Istwert-Ubertragung.

* externe MeBumformerspeisung.

#* WEST ASCIi und MODBUS Ubertragungsprotokolie.

+ RS485 serielle Schnittstellenibertragung.
Eine Gesamtliste der Optionen finden Sie im Anhang A.
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KAPITEL 2
NORMALBETRIEB

2.1 EINLEITUNG

Das instrument befindet sich Gblicherweise im Normalbetrieb, nachdem es wie bendtigt
konfiguriert und programmiert wurde. Die Anzeigen und Bedienelemente der
Bedienfront sind in Abbildung 2-1 dargestelit.

Viersteliiges Display oF oder°CAnzeige MeBeinheit Anzeige
(normalerweise Istwertanzeige)  (Linearausgang nicht  (Linearausgang vorhanden)

vorhanciern)

SET
“AB“-Taste  “AUF-Taste Anzeige Scroll Taste

L Alarm Status Anzeigen Maximum/Minimum Anzeigen
Abb.: 2-1 Anzeigen und Bedienelemente der Bedienfront
2.2 VIERSTELLIGES DISPLAY

Im Normalbetrieb wird dblicherweise der Mefwert angezeigt. Durch Betatigen der
Scroll-Taste kann der Anwender sequentiell mit Hitfe der Normalbetrieb Display
Strategie im Set-Up Modus folgende Parameter darstellen (siehe Anmerkungen zu
Tabelle 4-1):
(i) Aktuell erreichter Maximumwert des Soliwertes (seit demn letzten Rucksetzen) -
MAX Anzeige leuchtet beim Anzeigen. Ebentalls werden die Sensorbruch- (siehe
Kapitel 2.6} und Uberbersichskonditionen angezeigt {siehe Kapitel 2.5).
(iiy Aktuell erreichter Minimumwert des Soliwertes (seit dem letzten Riicksetzen) -
MIN Anzeige leuchtet beim Anzeigen. Ebentalis werden die Sensorbruch- (siehe
Kapitel 2.6) und Unterbereichskonditionen angezeigt (siehe Kapitel 2.5).
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SM-0067 Modell 8010 Digitat Anzeiger Kapitel 1
Betriebsanleitung Einleitung

KAPITEL 1
EINLEITUNG

Anwendergenerierte Anzeigeeinheiten

Der Digitalanzeiger WEST 8010 ist ein leicht zu bedienendes, microprozessor
gesteuertes Instrument, in welchem die neuesten CMOS- und SMD-Techniken
verwirklicht sind. Die Standardausfihrung enthalt:

% GroBes vierstelliges LED- Display (in rot oder gran lieterbar).

% Ablesbare Anzeigeeinheiten.

%« Universeller Sensoreingang - Thermoelement, Widerstands-
thermometer oder DC Lineareingang (mA, mV oder V).

« Eingangsbereich von der Bedienfront wahibar.
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